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1 Allgemeines

1.1 Informationen zur Betriebs- und Montageanleitung

Diese Betriebs- und Montageanleitung gibt wichtige Hinweise zum Umgang mit dem Gerét. Sie ist vor
Beginn aller Arbeiten sorgféltig durchzulesen und zu beachten.

Daruber hinaus sind die fur den Einsatzbereich des Geréates geltenden ortlichen Unfallverhiitungsvor-
schriften und allgemeinen Sicherheitsbestimmungen einzuhalten.

1.2 Lieferumfang
Absolutwert Drehgeber, Betriebs- und Montageanleitung.

1.3 Symbolerklarung

Warnhinweise sind in dieser Betriebs- und Montageanleitung durch Symbole gekennzeichnet. Die Hin-
weise werden durch Signalworte eingeleitet, die das Ausmalf’ der Gefahrdung zum Ausdruck bringen.
Die Hinweise unbedingt einhalten und umsichtig handeln, um Unfélle, Personen- und Sachschaden zu
vermeiden.

WARNUNG!

Weist auf eine moglicherweise geféhrliche Situation hin, die zum Tod oder zu schweren
Verletzungen fiihren kann, wenn sie nicht gemieden wird.

VORSICHT!

Weist auf eine moglicherweise gefahrliche Situation hin, die zu geringfiigigen oder leich-
ten Verletzungen filhren kann, wenn sie nicht gemieden wird.

VORSICHT!

Weist auf eine mdglicherweise gefahrliche Situation hin, die zu Sachschaden fihren kann,
wenn sie nicht gemieden wird.

HINWEIS!

Hebt nitzliche Tipps und Empfehlungen sowie Informationen fiir einen effizienten und
storungsfreien Betrieb hervor.

HINWEIS!

Die Verwendung eines Hammers oder @hnlichen Werkzeugs bei der Montage ist wegen
der Gefahr von Kugellager- und Kupplungsschaden nicht zuléssig!

GEFAHR!
Lebensgefahr durch elektrischen Strom!

Kennzeichnet lebensgefahrliche Situationen durch elektrischen Strom. Bei Nichtbeach-
tung der Sicherheitshinweise besteht die Gefahr schwerer Verletzungen oder des Todes.
Die auszufuhrenden Arbeiten durfen nur von einer Elektrofachkraft ausgefiihrt werden.

> -bb
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1.4 Haftungsbeschrankung
Alle Angaben und Hinweise in dieser Betriebs- und Montageanleitung wurden unter Berticksichtigung
der geltenden Normen und Vorschriften sowie unserer langjahrigen Erkenntnisse und Erfahrungen zu-
sammengestellt. Der Hersteller Gbernimmt keine Haftung fur Schaden aufgrund von:

= Nichtbeachtung der Betriebs- und Montageanleitung

»= NichtbestimmungsgemafRer Verwendung

» Einsatz von nicht ausgebildetem Personal

= Offnen des Gerates oder Umbauten daran

Im Ubrigen gelten die im Liefervertrag vereinbarten Verpflichtungen sowie die Lieferbedingungen des
Herstellers.

1.5 Urheberschutz

HINWEIS!

Inhaltliche Angaben, Texte, Zeichnungen, Bilder und sonstige Darstellungen sind urhe-
© berrechtlich geschiitzt und unterliegen den gewerblichen Schutzrechten. Vervielfaltigun-
1 gen in jeglicher Art und Form, die nicht im Zusammenhang mit dem Einsatz des Gerates

stehen, sind ohne schriftliche Erklarung des Herstellers nicht gestattet. Zuwiderhandlun-
gen verpflichten zu Schadenersatz.

1.6 Garantiebestimmungen
Die Garantiebestimmungen sind den allgemeinen Lieferbedingungen des Herstellers zu entnehmen.

1.7 Kundendienst

Fur technische Auskiinfte stehen Ihnen Ansprechpartner per Telefon, Fax oder E-Mail zur Verfugung.
Siehe Herstelleradresse auf Seite 2.

2 Sicherheit
GEFAHR!

Dieser Abschnitt gibt einen Uberblick iiber alle wichtigen Sicherheitsaspekte zum Schutz
des Personals und fiir einen sicheren und stérungsfreien Betrieb des Gerates. Bei Nicht-
beachtung kénnen erhebliche Gefahren entstehen.

2.1 Verantwortung des Betreibers

Das Gerat wird im gewerblichen Bereich eingesetzt. Der Betreiber des Gerates unterliegt daher den
gesetzlichen Pflichten zur Arbeitssicherheit sowie den flr den Einsatzbereich des Gerates gultigen
Sicherheits-, Unfallverhiitungs- und Umweltvorschriften.

2.2 Bestimmungsgemalie Verwendung

Das Gerat ist ausschlieBlich flr den hier beschriebenen bestimmungsgemaflien Verwendungszweck
konzipiert und konstruiert. Der Absolutwert Drehgeber der Baureihe AMP dient der Erfassung von
Drehbewegungen, z.B. von elektrischen und mechanischen Antrieben und Wellen. Anspriiche jeglicher
Art wegen Schaden aus nicht bestimmungsgemafer Verwendung sind ausgeschlossen und es haftet
allein der Betreiber.

Fur UL und CSA: Nur fiur den Einsatz in NFPA 79 Anwendungen.

_ AMP40_BETR-de_R6(2024-11-06)ID78849.docx
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2.3 Nichtbestimmungsgemalie Verwendung

O Warnhinweis:

1 Diese Einrichtung ist nicht daflir vorgesehen, in Wohnbereichen verwendet zu
werden, und kann einen angemessenen Schutz des Funkempfangs in solchen
Umgebungen nicht sicherstellen.

Das Gerét darf nicht in explosionsgefahrdeten Bereichen eingesetzt werden.
Auf das Gerat darf aul3er seinem Eigengewicht und der wahrend des Betriebes unvermeidlich
auftretenden Schwingungen und St6R3e keine weitere mechanische Belastung ausgelibt werden.

Beispiele fur unzulassige mechanische Belastungen (unvollstédndige Auflistung):

e Befestigung von Transport- oder Hebemitteln am Gerat, z.B. Lasthaken zum Anheben eines
Motors.

e Befestigung von Verpackungsteilen am Gerat, z.B. Spanngurte, Abdeckplanen, etc.

e Verwendung des Gerats als Stufe, z.B. zum Hinaufsteigen einer Person auf einen Motor.

2.4 Personal
Montage, Demontage und Inbetriebnahme dirfen nur von Fachpersonal durchgefiihrt werden.

2.5 Personliche Schutzausriustung

Bei Arbeiten wie Montage, Demontage oder Inbetriebnahme ist das Tragen von personlicher Schutz-
ausrustung wie z.B. Sicherheitsschuhen und Arbeitsschutzkleidung erforderlich, um Gesundheitsgefah-
ren zu minimieren. Es gelten die vom Betreiber festgelegten und die 6rtlich geltenden Vorschriften.

AMP40_BETR-de_R6(2024-11-06)ID78849.docx
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2.6 Besondere Gefahren
Im folgenden Abschnitt sind Restrisiken benannt, die aufgrund einer Risikobeurteilung ermittelt wurden.

2.6.1 Elektrischer Strom
GEFAHR!
Lebensgefahr durch elektrischen Strom!
Bei Beruhrung mit spannungsfilhrenden Teilen besteht unmittelbare Lebensgefahr. Be-
schadigung der Isolation oder einzelner Bauteile kann lebensgefahrlich sein.

A Deshalb: Bei Beschadigung der Isolation, Spannungsversorgung sofort abschalten und
Reparatur veranlassen. Bei allen Arbeiten an der elektrischen Anlage diese spannungslos
schalten und auf Spannungsfreiheit priifen. Feuchtigkeit von spannungsfilhrenden Teilen
fernhalten. Dies kann sonst zum Kurzschluss fihren.

2.6.2 Rotierende Wellen / Heil3e Oberflachen

WARNUNG!

Verletzungsgefahr durch rotierende Wellen und heil3e Oberflachen!

Das Berlihren von rotierenden Wellen kann schwere Verletzungen verursachen.
Deshalb: Wahrend des Betriebs nicht in sich bewegende Bauteile eingreifen oder an dre-
henden Wellen hantieren. SchlieRen Sie zum Schutz vor Verletzungen alle Zugangsoff-
nungen in Zwischenflanschen mit der dazugehérenden Verschlussschraube und verse-
hen Sie offenliegende rotierende Bauteile mit Schutzabdeckungen. Abdeckungen wah-
rend des Betriebs nicht 6ffnen. Vor dem Offnen von Abdeckungen sicherstellen, dass sich
keine Teile mehr bewegen. Der Geber kann sich bei langerem Betrieb stark erwérmen.
Bei Beruihrung besteht Verbrennungsgefahr!

2.6.3 Sichern gegen Wiedereinschalten

GEFAHR!

Lebensgefahr durch unbefugtes Wiedereinschalten!

Bei Arbeiten z.B. zur Stdrungsbeseitigung besteht die Gefahr, dass die Energieversor-
gung unbefugt wieder eingeschaltet wird. Dadurch besteht Lebensgefahr fiir Personen im
Gefahrenbereich.

Deshalb: Vor Beginn der Arbeiten alle Energieversorgungen abschalten und gegen Wie-
dereinschalten sichern.

_ AMP40_BETR-de_R6(2024-11-06)ID78849.docx
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3 Technische Daten

3.1 Typenschild
Beispiel Typenschild

JOHANNES

HUBNER

GIESSEN

Absolute encoder
AMP 40 K-1212

S/N: 123456 ID: 12345 Y: 2020
Max. speed 4000 rpm

Supply 12...30 VDC class 2
Protection IP66 / Type 1

Resolution S: 12 bit / M: 12 bit
Interface Profibus

Code -

@ Siemensstr. 7
c € l:usmllls 35394 Giessen
\ Ind. Cont. Eq. Made in Germany /

E351535

Das Typenschild und der UKCA Aufkleber befinden sich seitlich am Gehéuse.

Typenschild-Angaben:

Hersteller, Anschrift

Typ, Baujahr
CE-Kennzeichnung
Seriennummer (S/N)
Kommissionsnummer (C/N)
Auflésung singleturn 12 bit / multiturn 12 bit
Versorgungsspannung
Schutzart (IP66)

Max. Drehzahl

Schnittstelle

Code

Zertifizierung

QR-Code

3.2 Typenschlussel

AMP 1212

Absolutwert Drehgeber

Auflésung
Singleturn 12 bit
Multiturn 12 bit

AMP40_BETR-de_R6(2024-11-06)ID78849.docx _
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3.3 Elektrische und mechanische Daten

Typ
Versorgungspannung
Aufldsung Singleturn
Auflésung Multiturn
Versorgungsstrom
Datenschnittstelle

Baudrate

Gerateadresse
Busabschlusswiderstande
Codierung

Programmierbare Funtionen
Multiturn oder Singleturn
CLASS 1 Modus

CLASS 2 Modus

AMP 40 K-1212

12V ...30VDC

max. 12 bit (4096 Schritte pro Umdrehung)
max. 12 bit (4096 Umdrehungen)

140 mA (+24V)

RS 485 von der Geberelektronik isoliert
(12-6-3-1,5) Mbaud
(500-187,5-93,75-19,2-9,6) kbaud
einstellbar 0 -99

zuschaltbar

binar

Zahlrichtung

Zahlrichtung
Auflésung/Umdrehung
Gesamtauflosung
Skalierung

Modus 2.1 CLASS 2 Modus mit zuséatzlicher Endschaltfunktion
CLASS 2 Modus mit zuséatzlicher Endschaltfunktion und Geschwin-
Modus 2.2 o
digkeitsangabe
Schutzart nach || Dichtung Mech. zulassige Rotortréag- Losbrechmoment
DIN EN 60529 Drehzahl heitsmoment
IP66 mit Labyrinthdichtung <6000 min? ca. 580 gcm? | ca. 6 Ncm
IP66/1P67 mit Axialwellendichtring | <4000 min-t ca. 510 gcm2 | ca. 8 Ncm
IP66/IP67 mit Radialwellendicht- < 3000 min-t ca. 510 gcm? | ca. 9 Ncm
ring (fur Spezialanwen-
dungen, z. B. Walzwerk-
Nassbereich)
Schwingungsfestigkeit | DIN EN 60068-2-6 / IEC 68-2-6 (10 ... 2000 Hz) 20 g (=200 m/s?)
Schockfestigkeit DIN EN 60068-2-27 / IEC 68-2-27 (6 ms) 150 g (=1500 m/s2)

Max. Belastung der
Drehgeberwelle

Fa, max. = 100 N (axial)
Fr, max. = 120 N (radial)

11j6 x 30 mm (standard)
14j6 x 30 mm (optional)

Wellenabmessung

Gewicht

Temperaturbereich

Typ KK (Bauform B5)

-25 ... +85°C

ca. 4 kg

Fir UL und CSA: -25 ... +70 °C

Der AMP 40 ist in Gruppe 1 und Klasse A nach EN 55011 eingestuft und nur fir den Betrieb im indust-

riellen Umfeld vorgesehen.

AMP40_BETR-de_R6(2024-11-06)ID78849.docx
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4 Transport, Verpackung und Lagerung

4.1 Sicherheitshinweise fur den Transport
VORSICHT!
Sachschaden durch unsachgemafen Transport!

' Diese Symbole und Hinweise auf der Verpackung sind zu beachten:
° = Nicht werfen, Bruchgefahr

= Vor Nasse schitzen

= Vor Hitze Gber 40°C und direkter Sonneneinstrahlung schitzen

4.2 Wareneingangskontrolle

Die Lieferung ist bei Erhalt unverziglich auf Vollstandigkeit und eventuelle Transportschaden zu
Uberprufen.

Sollten Transportschaden vorhanden sein, ist der Transporteur direkt bei der Anlieferung zu informieren.
(Fotos zum Beweis erstellen).

4.3 Verpackung (Entsorgung)

Die Verpackung wird nicht zurickgenommen und ist nach den jeweils glltigen gesetzlichen
Bestimmungen sowie 6rtlichen Vorschriften zu entsorgen.

4.4 Lagerung der Packstucke (Gerate)

~‘.". Vor Nasse schitzen!
T Packstiicke vor Nasse schitzen, trocken und staubfrei lagern.

\I/
/ \ Vor Hitze schitzen
/.\ Packstlicke vor Hitze Gber 40° C und direkter Sonneneinstrahlung schitzen.

Bei langerer Lagerzeit (> 6 Monate) empfehlen wir, die Gerate in Schutzverpackung (mit
Trockenmittel) einzupacken.

O HINWEIS!

1 Drehen Sie die Welle des Gerétes alle 6 Monate, um einer méglichen Verfestigung des
Lagerfetts vorzubeugen.

AMP40_BETR-de_R6(2024-11-06)ID78849.docx
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5 Montage und Inbetriebnahme
5.1 Sicherheitshinweise

HINWEIS!
Bei der Montage und Inbetriebnahme sind die Sicherheitshinweise des Kapitels 2 zu be-
achten!

Personal
Die Montage und Inbetriebnahme darf nur von Fachpersonal durchgefuhrt werden.

5.2 Technische Hinweise
HINWEIS!

Die Verwendung eines Hammers oder &hnlichen Werkzeugs bei der Montage ist wegen
der Gefahr von Kugellager- und Kupplungsschéaden nicht zuléssig!

Umgebungstemperatur

Die max. zuldssige Umgebungstemperatur ist abhangig von der Drehzahl und der Schutzart des Geré-
tes sowie von der Signalfrequenz, der Signalkabellange und der Anbausituation (s. Kapitel 3.3).

Schutzart

Zur Erfullung der Schutzart muss der Durchmesser des Anschlusskabels passend zur Kabelverschrau-
bung sein! (s. MaRRzeichnungen, Kapitel 12).

Rillenkugellager

Der Absolutwert Drehgeber AMP 40 besitzt wartungsfreie, lebensdauergeschmierte Rillenkugellager.
Lagerwechsel dirfen nur vom Hersteller durchgefihrt werden. Das Offnen des Gebers bewirkt den
Verlust der Garantie.

Schraubensicherung

Wir empfehlen, alle Befestigungsschrauben mit Loctite® 243 (Schraubensicherung mittelfest) gegen
Losdrehen zu sichern.

5.3 Erforderliches Werkzeug

e Sechskantschlussel: SW 10, SW 17, SW 22
¢ Innensechskantschlissel: 2mm, 3 mm

e Schlitz-Schraubendreher:

e Montagefett

e Loctite® 243 (Schraubensicherung mittelfest)

AMP40_BETR-de_R6(2024-11-06)ID78849.docx



JOHANNES

HUBNER Absolutwert Drehgeber AMP 40

GIESSEN

5.4 Montagevorbereitung
1. Zubehdr auf Vollstandigkeit tberprifen (s. Mal3zeichnungen, Kapitel 12).

O HINWEIS!
Befestigungsschrauben und Erdungskabel gehéren nicht zum Lieferumfang.

2. Vorbereitung der Anbaustelle: (Motor-)Welle, Zentrierung, Anschraubflachen und Befestigungsge-
winde saubern und auf Beschadigungen tberprifen. Beschadigungen beseitigen!

5.5 Montage von Absolutwert Drehgebern in Bauform B5 (Flansch)

O HINWEIS!
Anbaubeispiel siehe Maf3zeichnung HM 16 M 110210 Kapitel 12.1

Abb. 1: AMP 40 K Bauform B5
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1. (Motor-) Welle (1) und Zentrierung (9) leicht einfetten.
2. Kupplung (2) auf (Motor-) Welle montieren.

O HINWEIS!

1 Die Kupplung muss leichtgéngig montierbar sein! Reiben Sie die Bohrungen von gebrauch-
ten Kupplungen nach, falls erforderlich!

3. Kupplungsnabe mit Gewindestift oder Zylinderschraube (10) (je nach Kupplungsausfiihrung)
auf der (Motor-)Welle fixieren.

4. Zwischenflansch (3) mit Hilfe der Befestigungsschrauben (12) am Motor befestigen.

O HINWEIS!

1 Montieren Sie den Zwischenflansch, wenn méglich, so dass die Verschlussschraube (14)
nach unten zeigt!

5. Drehgeberwelle (5) und Zentrierung (4) leicht einfetten.

6. Drehgeber (8) gleichzeitig in Zentrierung (4) und Kupplungsnabe montieren.

O HINWEIS!
1 Montieren Sie das Gerat wenn maglich, so dass die Kabelverschraubungen (16 ) nach unten

zeigen.
7. Drehgeber mit4 - 6 gleichméalig am Umfang des Flansches verteilten Schrauben (6) befestigen.
8. Verschlussschraube (14) von der Zugangs6ffnung (13) zur Kupplung entfernen.

9. Kupplungsnabe mit Gewindestift oder Zylinderschraube (11) (je nach Kupplungsausfuhrung)
auf der Drehgeberwelle fixieren.

O HINWEIS!

1 Fir diesen Schritt kann es erforderlich sein, die (Motor-)Welle in die entsprechende Posi-
tion zu drehen.

10. Zugangsoffnung zur Kupplung mit der Verschlussschraube (14) verschlie3en.

11. Falls erforderlich, kann an die Erdungsschraube (7) ein Erdungskabel angeschlossen werden.
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5.6 Montage von Absolutwert Drehgebern in Bauform B35 (Flansch und Ful3)

HINWEIS!
O Absolutwert Drehgeber in Bauform B35 kénnen mit Hilfe des Flansches (B5, siehe Kapitel
1 5.5) oder des Ful3es (B3) angebaut werden:

Anbaubeispiel siehe MaRzeichnung HM 16 M 110209 (siehe Kapitel12.2.)

Abb. 2: AMP 40 K Bauform B35

1. (Motor-)Welle (1) leicht einfetten.
2. Kupplung (2) auf (Motor-)Welle montieren.

O HINWEIS!
l Die Kupplung muss leichtgdngig montierbar sein! Reiben Sie die Bohrungen von ge-
brauchten Kupplungen nach, falls erforderlich!

HINWEIS!
O Wir empfehlen unsere spielfreie, verdrehsteife Doppelgelenk-Kupplung HKD5 zum An-
1 bau von Absolutwert Drehgebern in Bauform B35. Siehe Katalog Verdrehsteife Kupplun-

gen fur Drehgeber.

3. Kupplungsnabe mit Gewindestift oder Zylinderschraube (10) (je hach Kupplungsausfihrung)
auf der (Motor-)Welle fixieren.
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4. Absolutwert Drehgeberwelle (5) auf (Motor-)Welle ausrichten und in Kupplungsnabe montieren.

HINWEIS!
O Anbauabweichungen senkrecht zur Konsole (21) kénnen mit Distanzplattchen (20) aus-
1 geglichen werden. Beachten Sie die Hinweise zu Anbaufehlern und max. zul. Anbau-

abweichungen in Kapitel 5.7

5. Absolutwert Drehgeberfuld mit 4 Sechskantschrauben M6 (19) befestigen.

6. Kupplungsnabe mit Gewindestift oder Zylinderschraube (11) (je nach Kupplungsausfihrung)
auf der Absolutwert Drehgeberwelle fixieren.

HINWEIS!
Um Verletzungen durch sich drehende Teile zu vermeiden, muss die Kupplung vor Inbe-
triebnahme mit einer passenden Abdeckung versehen werden.

5.7 Zulassige Anbauabweichungen fur Bauform B5 und B35

HINWEIS!

Winkelfehler und Parallelversatz zwischen (Motor-)Welle und Absolutwert Drehgeber-
O welle stellen Anbaufehler dar und sollten so klein wie méglich sein!
1 Anbaufehler

- verursachen Radialkrafte auf die Welle und Absolutwert Drehgeberwelle.

- reduzieren die Lebensdauer der Kugellager und der Kupplung.

- verschlechtern die Signalqualitéat (Oberwelligkeit).

Unsere spielfreien, verdrehsteifen Kupplungen HK 5 und HKD 5 tolerieren folgende Anbaufehler:

.l [}
|
|
4 I N N SO i o
|
|
|
a
ca
Kupplung Axialer Versatz a Winkelversatz a Paralleler Versatz e
HK 5 +1mm 0,5° -
HKD 5 +1,5mm 0,5° 0,5 mm
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5.8
5.8.1

Installation

Grundsatzliche Regeln

HINWEIS!

In Umgebungen mit hohen Antriebsleistungen kdnnen Fremdsysteme hohe
elektromagnetische Emissionen erzeugen. Eine Beeintrachtigung des AMP 40 wird
unter Einhaltung des folgenden Leitfadens vermieden:

Eine unterbrechungsfreie, niederohmige Maschinenerdung, tber alle Teile einer
Anlage hinweg, ist sicherzustellen. Auf elektrisch gut kontaktierende Verbindungen ist
zu achten. Mangelhafte Leitfahigkeit kann bspw. durch Lacke, Schmiermittel,
Korrosion o. a. verursacht werden. In der Praxis sind flir niederohmige
Maschinenerdungen groRe Leitungsquerschnitte erforderlich.

Zu Aktoren mit hoher Energiedichte, wie zum Beispiel Schiitze, Umrichter, Motoren,
Magnetventile und Bremsen, sind grof3ziigige Montageabstande einzuhalten.
Schirmung von Leitungen missen fachgerecht ausgefiihrt werden, zum Beispiel
zwischen Umrichter und Motor. Bitte beachten Sie die Herstellervorgaben.
Induktivitaten von Relais, Schiitzen, Magnetventilen oder Bremsen sollen mit
Entstorgliedern beschaltet werden. Zur Vermeidung von leitungsgebundenen
Storeinkopplungen ist dies erforderlich fiir Relais oder Schitze, welche direkt mit den
Ein- oder Ausgéngen (I0) verschaltet werden. Zur Verhinderung einer
Storeinkopplung Uber den Luftweg gilt dies dartiber hinaus fiir alle Induktivitaten im
Nahfeld der Installation. Entstorglieder mussen direkt mit der Spule verbunden
werden: RC-Elemente oder Varistoren fir den Betrieb mit Wechselstom (AC) und
Freilaufdioden oder Varistoren fur den Betrieb mit Gleichstrom (DC), wobei
Freilaufdioden zu bevorzugen sind.

Der AMP 40 wird mit einer Kleinspannung von bis zu 30 V betrieben. Zur Vermeidung
einer Storeinkopplung Uber den Luftweg ist es wichtig, Kabelwege mit ausreichendem
Abstand zu Kraft- und Hochspannungsleitungen gemaf der nachfolgenden Grafik zu
planen. Dieses allgemeingiltige Schema ist fur alle Verbindungen innerhalb und
aul3erhalb von Schaltschranken anzuwenden.

- ) | or power cables
| ----- H—1¢ 60V

20 - 30 cm Signal or power cables
| S ...._.|'___.__,_..---"""60_230V
20 - 30 em Power cables
|®|—‘H________..--'-" 230 V-1kV
LPE (L)PE (LA)PE
4 e (Dre O
20-30cm 230 V- 1kV
@) cott—1
!
20 - 30 cm

OB OO > 1kv

05

Abbildung 1: Schema zur Planung von Kabelwegen
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5.8.2 Anschluss

e Ausreichende Bemessung der Energieversorgung.

e Der Leitungsquerschnitt der Spannungsversorgungsleitung muss so ausgelegt sein,
dass der max. Spannungsabfall weniger als 3 V betragt. Empfohlen wird ein
Aderquerschnitt von 0,75 mm?. Zulassiger Kabeldurchmesser: 6,5...9,5 mm.
(Kabeldurchmesser fur UL-gelistete Gerate 8...9,5 mm).

e Ein Gleichstromverteilnetzwerk kann erhebliche Leitungslangen umfassen, tiber
welches mdoglicherweise Stérungen eingefangen werden. Es wird empfohlen, den
AMP 40 nicht an einem stark gestorten Gleichstromverteilnetzwerk zu betreiben. Ggf.
ist eine separate Stromversorgung vorzusehen. Zur Minimierung von Stéreinfliissen
soll die Gleichstromverteilung sternformig und durch symmetrische Leitungsfuihrung
des Hin- und Rickleiters (als ,twisted pair‘ oder als Kabel) mit dem Netzteil

O verbunden werden.

1 e Fir den elektrischen Anschluss ist eine geschirmte Versorgungsleitung zu

verwenden. Der Kabelschirm ist beidseitig an die Maschinenerdung anzuschlief3en.
Zur grol3flachigen Auflage der Kabelschirmung im Schaltschrank sind
Schirmanschlussklemmen zu verwenden. Gleiches gilt fiir den Schirm von
Signalleitungen.

e An der Erdungsklemme des AMP 40 ist ein Kabel zum Verbinden mit Erdpotential
anzuschlieBen, falls nicht bereits vormontiert (max. Anzugsdrehmoment 2,0 Nm).

e Zur Erdung ist ein flaches Erdungsband, bestehend aus Feinlitze mit einem
Mindestquerschnitt von 6 mm2, zu verwenden.

e Das Erdungsband ist anlagenseitig dauerhaft und unlésbar an einen niederohmigen,
nahe gelegenen Erdungspunkt anzuschlieRen. Der Erdungspunkt muss metallisch
blank, frei von Farbe, nicht-leitender Oberflachenveredelung, Fett, Ol und Korrosion
sein. Die Lange des Erdungsbandes soll max. 2 m betragen.

5.8.3 Schirmkontaktierung bei EMV-Kabelverschraubung mit Konus

Beispiel-Abbildung: Kabelverschraubung mit Konus

Der Schirm wird auf dem Konus aufgelegt. Dazu ist an dieser Stelle die Isolierung zu entfernen. Die
Schirmung muss in diesem Bereich intakt bleiben und darf nicht beschadigt werden.

AMP40_BETR-de_R6(2024-11-06)ID78849.docx



JOHANNES

HUBNER Absolutwert Drehgeber AMP 40

GIESSEN

5.8.4 Arbeitsschritte Bushaubenanschluss

1. Versorgungskabel abisolieren. Zum Abisolieren muss geeignetes Werkzeug verwendet werden.
Das Kabel fir die Versorgungsleitung ist geschirmt. Der Leiterquerschnitt muss mindestens
0,75 mm?und der Kabeldurchmesser mindestens 6,5 mm betragen.

Aderendhiilsen aufquetschen.

PROFINET Kabel abisolieren. Zum Abisolieren muss geeignetes Werkzeug verwendet werden.
Je nach Kabeltyp Aderendhiilsen aufquetschen.

Klemmkastenhaube 6ffnen.

Verschlussbolzen der Kabelverschraubungen entfernen. Die Kabelverschraubungen sind EMV-
Kabelverschraubungen.

Kabel durch die Kabelverschraubungen in den Klemmkasten hineinfiihren.

Die Schirmung der Leitungen werden Uber die EMV- Kabelverschraubungen mit einer Ko-
nuskontaktierung direkt mit dem Gehause verbunden.

9. Kabelverschraubungen festziehen, bis die Kabel sicher geklemmt und abgedichtet sind.

ogAwWN

© N

Adress-Schalter
adress switch

e KM x1 77 AN
e 1 ’," ‘\,"
+U 10,30} [+(10..30)v | I
o 3\ /
o []| BUs A 0UT N\ R
GND BND GND - PROFIBUS OUT
BUSAIN Dalenader A | data fine A \ AN
! 2 Power
BUSBIN Datenader B | dafa flino 8 - :
i M Busam ™\
BUSAOUT |Datenader A |data fine A , : — PROFIBUS IN
] }
3y

BUS B OUT Datenader B data line 8

{ Y
L/—-— Power

LAnschlussklemm\eiste
terminal strip

Schalter fiir Leitungsabschluss
switch for line termination

Anschlussplan
PN 179-400a

HINWEIS!

e Beachten Sie den Anschlussplan.

1 e Bei gedffneter Klemmkastenhaube darf keine Feuchtigkeit in den Klemmkasten
gelangen.

e Vermeiden Sie seitliche Zugkrafte an Kabeln, um die Schutzart der
Kabelverschraubung nicht zu beeintrachtigen.

Der Kabelanschluss erfolgt in der vom Gerat abnehmbaren Klemmkastenhaube. Bei Geberwechsel
bleiben die Kabelverbindungen, sowie die Einstellungen von Gerateadresse und Leitungsanschluss
erhalten.
Besonderer Hinweis
' Der Geber darf nur von fachkundigen Personen angeschlossen werden.

Einstellen der Gerateadresse

Das Einstellen der Gerateadresse erfolgt an den Adressschaltern. Hier besteht die Méglichkeit, die Ad-
ressen 1 — 99 zu wahlen. Wird der Geber als letztes Gerat am Bus betrieben, so ist der Schalter fir den
Leitungsabschluss in die Stellung ON zu bringen. Im anderen Fall muss er in der Schaltstellung OFF
stehen.
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SchlieRen der Klemmkastenhaube
Dichtung der Klemmkastenhaube auf Sauberkeit Giberprifen, falls verschmutzt, reinigen. Anschlie3end
die Klemmkastenhaube ordnungsgeman verschlieRen.

Kabel durfen nicht eingeklemmt werden.
' Achtung bei gedffneter Klemmkastenhaube:

Wahrend des AnschlieRens vom Verbindungskabel darf keine Feuchtigkeit in die Klemm-

kastenhaube gelangen.

O HINWEIS far UL und CSA!
Verwenden Sie nur Kupferkabel.

5.8.5 Technischer Hinweis
Umgebungstemperatur

Die max. zulassige Umgebungstemperatur ist abhéangig von der Drehzahl und der Schutzart (Wellen-
dichtung) des Gerates sowie von der Frequenz, der Signalkabellange und der Anbausituation. Siehe

Kapitel 3.3.

5.9 Wartungsinformationen

Das Gerat ist wartungsfrei. Es werden jedoch nachstehende Prufungen empfohlen, um einen optimalen
und storungsfreien Betrieb zu gewahrleisten.

5.10 Prufplan

Intervall

Jahrlich

Nach ca. 16.000 bis 20.000
Betriebsstunden und hoher
Dauerbelastung

Prifungen

Kupplung auf Spielfreiheit und Beschadigungen tberprifen
Befestigungsschrauben auf festen Sitz Uberprifen

Kabelanschliisse und Anschlussklemmen auf festen Sitz Gberprifen

Rillenkugellager auf Leichtgangigkeit und Lagergerausche tberpri-
fen
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6 Inbetriebnahme

6.1 Benutzerhandbuch

Das Gerat ist als Multiturn- oder Singleturn — Absolutwert Drehgeber einsetzbar. Es kann in den -Profilen
CLASS 1 (Hubner 1.0) mit der Parametrierung der Zahlrichtung und CLASS 2 (Hubner 2.0) mit den
zusatzlichen Einstellung von Aufldsung / Umdrehung sowie der Gesamtauflésung konfiguriert werden.
Daruber hinaus stehen noch die Profile Hibner 2.1 und Hibner 2.2 zur Verfligung. Diese ermdglichen
zusétzlich noch folgende Funktionen:

- Erweiterte Skalierfunktion
- Einstellung von Zé&hlrichtung, Preset und automatischer Skalierung ( Teach In ')
wahrend des Online- Betriebs im Inbetriebnahmemodus.
- Endschalterfunktion
- Geschwindigkeitsausgabe
Diese Funktionen verlagern einen Teil der Rechenleistung vom Profibus® — Master in den Absolutwert-
geber und entlasten auf diese Weise das Gesamtsystem. Werden diese zusétzlichen Funktionen jedoch
nicht bendtigt, ist es aus Griinden der einfacheren Parametrierung sinnvoll, die Profile der
CLASS 1 oder CLASS2 zu benutzen.

6.2 Profibusprofile des Gebers

Der Absolutwert Drehgeber AMP 40 ist ein Multiturngeber, der fir den Betrieb am Profibus® ausgelegt
wurde. Er kann sowohl als Multiturn-, sowie als Singleturngeber in den folgenden Profilen konfiguriert
und parametriert werden:

Geberprofile Parametriermdglichkeiten
HUBNER 1.0 Single / Multiturn Za&hlrichtung
(CLASS 1)
HUBNER 2.0 Single / Multiturn Za&hlrichtung
(CLASS 2) Ein/Ausschalten der HUBNER 2.0 Funktionalitét

Ein/Ausschalten der Skalierungsfunktion
Auflésung / Umdrehung
Gesamtauflésung

HUBNER 2.1 Single / Multiturn Wie HUBNER 2.0, zusatzlich:
Gewilinschte Mel3schritte
Gewunschte Auflésung pro
- Umdrehung
- Maximale Gesamtauflésung
- Physikalische Mef3schritte
Ein/Ausschalten des Inbetriebnahmemodus
Presetwert setzen und Zahlrichtung andern im Onlinebetrieb
Getriebefaktor ermitteln (skalieren)
Ein/Ausschalten unterer Endschalter
Unterer Endschalter (Position)
Ein/Ausschalten oberer Endschalter
Oberer Endschalter (Position)

HUBNER 2:2 Single / Multiturn Wie HUBNER 2.1, zusatzlich Geschwindigkeitsausgabe
ANMERKUNG:

Der Betrieb des Gebers in HUBNER 1.0, HUBNER 2.0, HUBNER 2.1 und HUBNER 2.2 ist unabh&ngig
davon, ob ein Master CLASS 1 oder CLASS 2 gewahlt wurde.

AMP40_BETR-de_R6(2024-11-06)ID78849.docx



JOHANNES

Absolutwert Drehgeber AMP 40 HUBNER

GIESSEN

6.3 Einbinden des Gebers in den Profibus

Nach Montage und Erstellen des elektrischen Anschlusses wird der Geber in das Profibussystem ein-
gebunden. Dies soll hier beispielhaft mit der Installationssoftware COM PROFIBUS V 5.0 und dem
PROFIBUS-DP Master IM308C dargestellt werden.

Zuerst werden die herstellerspezifischen Bitmapdateien (.bmp, .dib) in das Verzeichnis BITMAPS und
die GSG -Datei in das Verzeichnis GSD der COM PROFIBUS — Software kopiert. Danach ist die Instal-
lationssoftware COM PROFIBUS zu starten. Durch Meni DATEI ist mit MenUpunkt NEU eine neue
Konfigurationsdatei zu erstellen, oder mit Menupunkt OFFNEN eine solche aufzurufen. AnschlieRend
erfolgt das Einlesen der GSG-Datei im Menupunkt GSD-DATEIEN EINLESEN.

In der Auswahlliste wird nun unter DP - Master der Typ IM308C und unter DP — Slave / Encoder der
HUBNER Encoder AMP1212 ausgesucht und per Doppelklick im rechten Fenster in die Busgrafik ein-
gebunden.

== COM PROFIBUS - [COMPro3] MEIE|
P2 Datei Bearbsiten Ansicht Projektiersn  Servics Dokumertation Egtras Fenster 2 T

DSd|s2es (3280 |

zx
) D} DP-Master =
(£ S05-CPE434DP

3 ASHE8/TM

3 cPsa1z@2)

(L3 CPSE13/CP5E14 Slave

£ CPE /

23 Default Master

(£ M 308C 5 ﬂ,,—,ll]
[J 551150 #CPU 9414 (BESS 308-3UCT1) ”

S511EL 4 CPU 9418 (BESS 308-3UCT1) Huebner Encoder

51150 / CPU 9434 (BESS 308-3UC1T1)
51150 / CPLU 9438 [BESS 308-3UCT1)
: ‘

0-E-E-E-E-EE

51150 / CPU 9848 (ESS 308-3UCT1)
51151 / CPLI 9448 (BE 55 308-3UC11)
51150 / CPU 945 (BES5 308-3UCT1) 1 @
51150/ 7 CPU 9424 [EESS 308-3UC11)

5-115U/H / CPU 9428 (6ESS 308-3UCT1) S5-115U JCPU 9414

561351 / CPU 822 (BESSG 308-3UC11)
551351 / CPU 926 (BESS 308-3UCT1)

|} 5-155U/H ¢/ CPU 946/947 [BESS 308-3UCT1] \
[ S51550/H / CPU S48 (FESS 308-30C11) Master
) SINUMERIK 840 (EESE 308-3UC11)

o (1 IM180 Master
(L1 IM180 3 Master

[
[
B (£ 55950 DF 7 Master
- (23 SIMADYN D 8552
- T DPSlave
(1 Allgemein
(C21 Antiebe
£ (3 Encoder —
[ .
: FRABA Encoder [SWTSE1 5wk
o ] Hushner Encoder [SMF 1212)
Lo % SIMODRIVE sensor (BFA2001-54Pi]
w221 Gatewaps j |
HMI -
il =il | 2

Driicken Sie F1, um Hilfe 2y erhalten. [ OFFLINE

m
u

b
F

Uber das Menii PROJEKTIEREN / DP SLAVE PROJEKTIEREN oder durch Klicken mit der rechten
Maustaste auf das Gebersymbol und EIGENSCHAFTEN gelangt man in das Fenster SLAVEEIGEN-
SCHAFTEN. Hier ist die Busadresse des Gebers Ubereinstimmend mit der im Geberklemmkasten an
den Vorwabhlschaltern eingestellten einzutragen. Danach ist mit dem Menupunkt KONFIGURIEREN fort-
zufahren.
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6.4 Konfigurieren des Gebers

5 Slaveeigenschaften [ %]
aK I
PROFIBLIS Adiesse: |5
Abbrechen
Stationsbezeichnung; IDP'3|3VE<2> 4'
Stationstyp: |H uebner Encoder $I
Bestellummer lemP 1212
e =I5 Konfigurieren: Huebner Encoder #5 <DP-Slave<2>> [ ]
3l Kennung Modul Kommentar E-Adresse A-Adresse |4 | ‘ oK I
= ; 2 Hugbner 2.0 Multiturn Aregvencung Pooo Pooo Abbrechen |
P13 Hilie |
4 - .
e 5 [ Modulauswahl fiir Position 2 E I—
5|5 I Modul.. |
J— Huebrer 1.0 Singleturn {Ubemnehmend] | | |
5 Husbier 1.0 Multiburn el | B,
g Huebnher 2.0 Singleturn Schliessen | | | Lschen |
10 Huebier 2.0 Multiburn | |
1 Huebrer 2.1 Singleturn Hilfe: | | EuleEdEss: |
12 Huebrer 2.1 Multiburn | | oh
13 Huebrmer 2.2 Singleturn = 4|“3 S
14 Huebter 2.2 bultiburn | |
15 | —
16
i ]

Nun ist das Profil zu wahlen, in welcher der Geber arbeiten soll. Anschlie3end werden die Ein — und
Ausgangsadressen zugeordnet und die Parametrierung vorgenommen. Diese Funktion ist im Fenster
KONFIGURIEREN mit der Taste PARAMETER aufrufbar und bietet eine Méglichkeit, die Parameter auf
eine leichte und Ubersichtliche Art einzustellen. Parametrierungen Uber andere Fenster miissen dage-
gen in hexadezimaler Form vorgenommen werden und setzen eine genaue Kenntnis tber die Bedeu-
tung der einzelnen Bits und Bytes voraus.

6.5 Parametrieren des Gebers

OI5 Parametrieren: Huebner Encoder #5 <DP-Slave<2>>

Parametername Wert ﬂ | ak. I

1.0 Zahlrichtung Steigend im Uhrzeigersinn (00
Abbrech
11 |Kiasse 2 Funktionaltat Eingeschahtet 4|'e° =n
1.3 Skalierungsfunktion Eingeschaltet Hilfe |
4 Aufldsung pro Umdrehung 4096
B Gesamtaufldsung (high) 2586
g Gesamtauflizung (low) a R |
Lischen |
=l

Das Fenster PARAMETRIEREN zeigt in diesem Beispiel die Einstellméglichkeiten fir einen als
HUBNER 2.0 konfigurierten Absolutwert Drehgebers.

Anmerkung:

Wird die Klasse 2 Funktionalitat ausgeschaltet, so arbeitet der Geber im Modus HUBNER 1.0. Es kann
dann lediglich die Z&hlrichtung geéndert werden.

Die Auflésung pro Umdrehung kann jeden Wert zwischen 1 und 4096 erhalten und bestimmt somit die
Schrittlange.

Die Gesamtaufldsung gibt an, Gber wieviel Umdrehungen sich der MeRBweg des Gebers mit der gewahl-
ten Aufldsung pro Umdrehung erstreckt, bis wieder die Position Null ausgelesen wird.
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Gesamtauflésung = Auflésung pro Umdrehung x Anzahl Umdrehungen
Die Anzahl Umdrehungen muss gleich 2", sein mit Werten fir n von 0 bis 12

Wird dies nicht beachtet, erkennt der Geber einen Parametrierfehler. Dies in der Klemmkastenhaube
angezeigt. Die rote Leuchtdiode leuchtet konstant, wahrend die griine blinkt.

6.6 Parametrieren im Hex -Code

% Hex-Parametrierz

ANMERKUNG:

Octet 9

Um die Parametrierung AUFLOSUNG PRO UMDREHUNG zu aktivieren, miissen die
Klasse 2 Funktionalitat und die Skalierfunktion eingeschaltet sein. Der Preset ist dann
im Normalbetrieb neu zu setzen, da er sich auf die skalierten Werte bezieht.

n: Huebner Encoder #5 <DP-Slave<2:»> |

0123456?89ﬂ|DK|
o |68 |0 (oo (o0 [10 (o0 |0t (o0 [oo oo A borechon
10 (00 |00 |00 |00 (00 |00 (oo oo _ Abbrechen |
20 Hirs |
30

40

50

G

m j

Die Parametrierung kann auch im Fenster HEX — PARAMETRIEREN durchgefihrt werden. Sie ist al-
lerdings mihsam und setzt genaue Kenntnis von den Funktionen der einzelnen Bits und Bytes voraus.

6.7 Betrieb des Gebers in den Profilen Hubner 2.1 und Hiibner 2.2

Diese beiden Profile weisen gegeniber den Standardprofilen einige zuséatzliche Funktionen auf, deren
Parametrierung unter COM Profibus® hier erklart werden soll.

Voraussetzung flur den Betrieb der zusatzlichen Funktionen ist der eingeschaltete Zustand der SKA-
LIERFUNKTION.

[ Parametrieren: Huebner Encoder #5 <> x|

X

Parametername

Wert

ok |

Zahlrichtung

‘Steigend im Uhrzeigersinn (07

B

Skalierungstunktion

Eingeschaltet

Gewinschte MeRschritte (high)

o

Gesvinschte Medschritte (low)

S

Gezamtaufldsung (high)

236

Gesamtauflisung (low)

0

Abbrechen
Hilfe

Auzwshl...

Gewinschte Aufldsung pro

Physikalische Meschrite

Inbetriebnahmemodus

Ausgeschatet

Hirzere Disgnose (16 bytes)

Mein

Unterer Endachatter

Ausgeschatet

Oherer Endschatter

Ausgeschatet

Uriterer Encischafter (high)

o

Unterer Encdschalter (low)

0

Oberer Endschatter (high)

o

Oherer Endschatter (low)

F27ET

Physikalische Mef3schritte (high)

o

Physikslische Mefschritte (low)

2000

Geschwindigkettsausgabe

Schritter! 000 ms

Hex.

Laschen
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6.8 Gewiunschte Auflosung pro...

Gegeniiber dem Profil HUBNER 2.0 (CLASS 2) stehen hier drei verschiedene Mdglichkeiten der Ska-
lierung zur Verfligung:

Gewunschte Auflésung pro Umdrehung

maximaler Gesamtauflésung

physikalischer Mef3schritte

6.8.1 Gewunschte Auflésung pro Umdrehung

Hierbei ist es moglich, die Anzahl der Schritte, welche der Geber bei einer Umdrehung ausgeben soll,
festzulegen.

Weiterhin wird die Lange des gesamt mdglichen Mel3weges und damit die Anzahl der Umdrehungen in
den Feldern fir die Gesamtauflésung bestimmt.

Beispiel:

Gewilnscht sind 8 Schritte / Umdrehung. Der gesamte Mel3bereich soll bei 8 Umdrehungen beendet
sein bzw. wieder von Anfang beginnen. Daftir sind

8x8=64

Schritte erforderlich. In GEWUNSCHTE MESSCHRITTE sind dann 8 Schritte und in GESAMTAUFLO-
SUNG 64 Schritte einzutragen.

ACHTUNG

Die Anzahl der Umdrehungen muss einen Wert von 2" mit (n = 1 ..12) haben.

Bei Nichtbeachten tritt eine Mehrdeutigkeit der ausgegebenen Positionswerte auf, da
der Ubergang von der maximalen Geberposition auf den Positionswert 0 dann immer
an unterschiedlichen Geberstellungen erfolgt.

6.8.2 Gewlnschte Auflosung pro maximaler Gesamtauflésung

Bei dieser Art von Skalierung wird der maximal mogliche Mel3bereich des Gebers in eine definierte
Anzahl von Schritten unterteilt. Diese Zahl ist in den Feldern fir GEWUNSCHTE MESSCHRITTE ein-
zutragen.

Beispiel:
Der gesamte MelRRbereich des Gebers soll in 16384 Schritte unterteilt werden.

16384:4096 = 4 Schritte pro Umdrehung

Die Anzahl der gewlnschten MefR3schritte muss kleiner als die maximale Gesamtauflésung sein.
Diese Art der Skalierung wird auch im Inbetriebnahmemodus bei der automatischen Skalierung
(Teach In) benutzt.
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6.8.3 Gewulnschte Auflésung pro physikalischer Mef3schritte

Diese Einstellung bezieht sich immer auf die Teilung der Codescheibe mit 4096 Mel3schritten. In die Eingabefel-
der GEWUNSCHTE MERSCHRITTE ist die Anzahl einzutragen, welche angibt, in wieviel Teile der unter PHYSI-
KALISCHE MERSCHRITTE eingetragene Wert unterteilt wird.

Beispiel:

Physikalische Mef3schritte =2048, gewilinschte Mel3schritte = 64.
2048 : 64 =32

Damit ist ein gewiinschter MeRschritt 32 physikalische MeRschritte lang.

ACHTUNG!

Dieser Wert muss in der Gesamtauflésung 2" mal enthalten sein. Bei Nichtbeachten
tritt eine Mehrdeutigkeit der ausgegebenen Positionswerte auf, da der Ubergang von
der maximalen Geberposition auf den Positionswert 0 dann immer an unterschiedli-

chen Geberstellungen erfolgt

6.9 Inbetriebnahmemodus

Ist dieser Modus eingeschaltet, so stehen im Onlinebetrieb folgende Funktionen zur Verfigung:
Anderung der Zahlrichtung
Setzen des Presetwertes
Automatische Skalierung (Teach In)

Die Einstellung dieser Werte erfolgt durch den Profibus® — Master durch Manipulation der Statusbits
in DDLM_DATA_EXCHANGE Modus. Die genauere Beschreibung erfolgt in einem spéteren Ab-
schnitt.

6.10 Endschalter

Es stehen zwei Softwareendschalter zur Verfiigung, welche tber die Felder UNTERER ENDSCHAL-
TER und OBERER ENDSCHALTER zu aktivieren sind. Die gewlinschte Positionen der Schalter bezie-
hen sich auf die gewahlte Gesamtauflésung, darf diese nicht tiberschreiten und sind in die Felder UN-
TERER ENDSCHALTER (HIGH/LOW) und OBERER ENDSCHALTER (HIGH/LOW) einzutragen.

Bei Geberpositionen zwischen den beiden Schalterpositionen ist das entsprechenden Statusbit (Bit 27)
auf LOW gesetzt. Ein Uber- bzw. Unterschreiten der vorgegebenen entsprechenden Position setzt das
Bit auf HIGH.

6.11 Geschwindigkeitsausgabe

Diese Funktion ist nur bei Geberprofil HUBNER 2.2 méglich. Es stehen folgende Mdglichkeiten der Ausgabe zur
Verflgung:

Schritte /1000 ms

Schritte /100 ms

Schritte /10 ms

Umdrehungen / min
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7 Datenubertragungsmodi am Profibus

Fur den Betrieb des Gebers am Profibus® sind drei Datenubertragungsmodi notig:

Die fur die Konfiguration und Parametrierung notwendigen Daten werden vom Master beim
Hochfahren der Anlage im DDLM_SET_PRM Modus an den als Slave angeschlossenen Ge-
ber Gbertragen. Je nach Geberprofil sind hierfir 16 — 39 Byte (Octets) nétig.

Im DDLM_DATA_EXCHANGE Modus werden durch den Master die Geberausgangsdaten
abgefragt. Bei Konfiguration als HUBNER 2.1 oder HUBNER 2.2 kénnen einige Parameter im
Onlinebetrieb geandert werden.

Im DDLM_Slave_Diag Modus fordert der Master Diagnosedaten vom Geber an.
Normalerweise erfolgt das Konfigurieren und Parametrieren im DDLM_SET_PRM — Modus beim Hoch-
fahren der Anlage, sowie der weitere Betrieb im DDLM_DATA_EXCHANGE — Modus automatisch.

Die Einstellung der erforderlichen Funktionen werden dabei vorher Giber Auswahlments in Fenstern des
Profibussystems ( COMProfibus) festgelegt.

In einigen Féllen ist es jedoch erforderlich, die hierfur nétigen Befehle zu kennen, um Parameterande-
rungen auch von Hand durchfihren zu kénnen.

7.1 Konfigurieren und Parametrieren des Gebers

Nachstehend soll gezeigt werden, welche Bits im DDLM_SET_PRM Modus eingestellt werden kon-
nen. Die Octets 1-8 enthalten Profibus®-spezifische Daten und sind nicht zu &ndern.

7.1.1 DDLM_Set Prm - Modus fur Class 1 und Class 2

Octet Parameter Bit — Nr.
Zahlrichtung 0 Rechts = 0, links = 1
Klasse 2 Funktionalitat 1 Aus=0,ein=1
Commissioning Diagnostics 2 Nicht benutzt fiur AMP 1212
Skalierungsfunktion 3 Aus=0,ein=1

9 Reserviert 4
Reserviert 5
Optional fur Hibner 2.1 und 2.2 | 6 Nicht fur Class 1 und Class 2
Reserviert 7

10-13 Auflésung pro Umdrehung 231-20 max. 4096

14 - 17 Gesamtauflésung 231-20 max. 4096 x 4096

Im Class 1 — Betrieb kann nur das Zahlrichtungsbit geandert werden.
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7.1.1.1 Klasse 2 Funktionalitat (Octet 9.1)

Dieses Bit kann zum Umschalten in den Class1 — Betrieb auf O gesetzt werden.

7.1.1.2 Skalierungsfunktion (Octet 9.3)

Ist dieses Bit ausgeschaltet, hat der Geber eine Aufldsung pro Umdrehung von 4096 Schritten und eine
Gesamtauflésung von 4096 x 4096 Schritten. (entsprechend 4096 Umdrehungen. Mit Bit 3 = 1 kann
eine Skalierung der Auflésung pro Umdrehung, sowie der Gesamtauflésung vorgenommen werden.

7.1.1.3 Auflésung pro Umdrehung (Octet10 — 13)

Dieser Wert darf 4096 nicht Uberschreiten, damit der Ausgabecode nicht mehrdeutig wird.

7.1.1.4 Gesamtauflosung (Octetl4 — 17)

Hier muf3 ein Vielfaches der Auflosung / Umdrehung eingesetzt werden, wobei das Vielfache die Anzahl
der Umdrehungen darstellt und nur die Werte von 2" (mit 1 < n < 12) annehmen darf.

Gesamtaufldsung = Aufldsung pro Umdrehung x Anzahl der Umdrehungen

' ACHTUNG!
° mit Anzahl der Umdrehungen = 2n

Werden andere Werte fiir die Anzahl der Umdrehungen benutzt, so treten beim Ubergang von der
Maximalposition zur Position 0 Spriinge auf, sodal3 die Positionsdaten nicht mehr eindeutig sind.

7.1.2 DDLM_Set Prm - Modus fur Hubner 2.1 und Hubner 2.2

Die Anwenderprofile HUBNER 2.1 und HUBNER 2.2 stellen eine Erganzung des CLASS 2 — Profils dar.
Sie bieten zusatzliche Funktionen, welche der Anwender nutzen kann. Unbenutzte Funktionen kénnen
abgeschaltet werden. Hierbei ist die der Onlineparametrierung im DDLM_DATA_EXCHANGE - Modus
fur Setzen der Zahlrichtung, des Presets und der Bestimmung des Getriebefaktors méglich. Weiterhin
kann bei HUBNER 2.2 — Profil eine Geschwindigkeitsausgabe erfolgen.
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Bits und Bytes beim Parametrieren von Hubner 2.1 und Hubner 2.2

Octet

Parameter

Zahlrichtung

Bit — Nr.

Rechts =0, Links = 1

Klasse 2 Funktionalitat

Aus=0,Ein=1

Commissioning Diagnostics

Skalierungsfunktion

Aus=0,Ein=1

Reserviert

Reserviert

Hibner 2.1 und 2.2

Aus=0,Ein=1

Reserviert

N o o0 AW N PO

10-13 MeRschritte pro xxx 231 — 20 s. Oct. 26/Bit1 + 0
14 - 17 Gesamtauflésung
18 - 25 Reserviert fir Encoderprofil

00H pro Umdrehung

Gewiinschte Mef3schritte 1+0 01H pro max. Gesamtauflésung
10H physikalische Mef3schritte
Inbetriebnahmemodus 2 Aus =0, Ein=1
Reduzierte Diagnose 3 Aus =0, Ein=1
26 Reserviert 4
Softwareendschalter min. aktiv 5 Aus =0, Ein=1
Softwareendschalter max. aktiv. | 6 Aus =0, Ein=1
Octet 27 — 39 aktiv 7 Aus =0, Ein=1

27 -30 Endschalter min. 23120
31-34 Endschalter max. 23120
35-38 Physikalische MeRschritte 231 — 20
?
Singleturn/Multiturn 1 Singleturn = 0, Multiturn = 1
Reserviert 2
39 Reserviert 3
O0H Schritte/s
MalReinheit Geschwindigkeit 5+4 (1)(1)E :gm:gzﬁgomts
11H RPM
Reserviert 6
Reserviert 7
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7.1.2.1 Hubner 2.1 und 2.2 (Octet 9.6)

Mit diesem Bit werden weitere, in diesem Profil vorhandene Geberfunktionen (in Octet 26) freigegeben.

7.1.2.2 MeRschritte Pro xxx (Oktet 10-13) + Gewinschte MeR3schritte (Octet 26.0, 26.1)

Durch die Bits fur gewtinschte Mef3schritte (Octet 26.0 und 26.1) kann in Octet 10...13 ein Wert hinterlegt
werden, welcher sich auf folgende Bereiche bezieht:

MeRschritte pro Umdrehung
MeRschritte pro max. Gesamtauflésung
Physikalische Mel3schritte

Zu Melschritte pro Umdrehung (Octet 26.0 und 26.1, 00H)

Diese Eingabe bezieht sich auf eine Geberumdrehung und gibt an, in wie viel Schritte diese
unterteilt wird. Es kdnnen Werte bis 4096 eingesetzt werden. In Verbindung mit der Gesamtauf-
I6sung des Gebers, welche in Octet 14 — 17 gespeichert wird, ist der Me3bereich des Gebers
festgelegt. (s. hierzu Gesamtauflésung)

Zu Melschritte pro max. Gesamtauflosung (Octet 26.0 und 26.1, 01H)

Diese Angabe stellt die Anzahl der MeRRschritte bezogen auf 4096 Umdrehungen dar und be-
zieht sich auf den gesamten MeR3bereich des Gebers.

Zu Physikalische Mefschritte (Octet 26.0 und 26.1, 10H)

Die Auflésung ist gleich der der Codescheibe mit 4096 Schritten. Abhangig von dem Wert der
Gesamtauflésung ist die Anzahl der Umdrehungen von mit den Werten 2n mit 1 <n < 12 (s.
hierzu Gesamtauflésung). In diesem Modus ist eine Skalierung des so eingestellten Mel3be-
reichs maoglich.

Hierflr wird in die Octets 35 bis 39 die Anzahl der Schritte eingegeben, in welche der Bereich
der Gesamtauflosung unterteilt werden soll. AuRRer der direkten Eingabe ist die Bestimmung der
Scalierung auch durch ein Teach-In - Verfahren méglich.

7.1.2.3 Inbetriebnahmemodus (Octet 26.2)

Mit diesem Schalter ist ein besonderer Zustand im DDLM_SET_PRM Modus eingestellt, in welchem
bei betriebsbereiter Anlage der Presetwert und weitere Parameter an den Geber ubertragen und dort
nullspannungssicher gespeichert werden. Auch ist die Ermittlung eines Getriebefaktors in diesem Mo-
dus maoglich. Die so ermittelten Parameter sollten notiert und dann bei erneuten Hochfahren des Bus-
ses im DDLM_SET_PARA Modus an den Geber Ubertragen und der Inbetriebnahmemodus ausge-
schaltet werden.

7.1.2.4 Reduzierte Diagnose (Octet 26.4)

Manche, zumeist dltere Profibus — Master kdnnen nicht alle Diagnosebytes des Gebers aufnehmen.
(s. hierzu die Dokumentation des verwendeten Masters). Mit Setzen des Bits werden nur 16 Diagno-
sebytes Ubertragen.
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7.1.2.5 Octet 27 - 39 aktiv (Octet 26.7)

Dieses bit ermdglicht im gesetzten Zustand den Zugriff auf die Octets 27 — 39. Hierdurch werden die
Funktionen Endschalter min. und max., die Skalierung Uber Physikalische MelRschritte , Singleturn /
Multiturn, und MaReinheiten Geschwindigkeit (nur HUBNER 2.2) freigegeben.

7.1.2.6 Softwareendschalter min. und max. (Octet 26.5 und 26.6) und (Octets 27 — 34)

Durch Setzen dieser Bits werden die Softwareendschalter min. (Octet 26.5) und max. (Octet 26.6) akti-
viert. Die hierfir benétigten Positionswerte sind fur den Endschalter min. in den Octets 27 — 30 und fur
den Endschalter max. in den Octets 31 — 34 gespeichert. Diese Funktion ist nur bei Programmierung
der Klasse HUBNER 2.1 und 2.2 mdglich.

7.1.2.7 Physikalische Mel3schritte (Octet 35 — 38)

Die Anzahl der physikalischen MeRschritte ist in diesen Octets eingespeichert. Sie unterteilt den Wert
der Gesamtaufldsung und dient somit zur Skalierung des Gebers.

7.1.2.8 Singleturn / Multiturn (Octet 39.1)

Mit diesem Bit, welches normalerweise durch die Klassenwahl des Gebers gesetzt wird, kann der Typ
des Codierers bestimmt werden.

7.1.2.9 MalReinheit Geschwindigkeit (Octet 39, 5+4)

Bei der Klassenwahl Hiibner 2.2 ist die Ausgabe der Geschwindigkeit méglich. Mit den Bits 5 und 4 des
Octets 39 lassen sich folgende Ausgabearten einstellen:

OOH Schritte /' s

01H Schritte / 100 ms
10H Schritte / 10 ms
11H RPM

7.2 Inbetriebnahmemodus

Der Inbetriebnahmemodus stellt bei den Geréateklassen HUEBNER 2.1 und 2.2 eine Besonderheit des
Normalbetriebes dar. Auer dem Presetwert und der Zahlrichtung, welche beide auch im Normalbetrieb
geandert werden kénnen, ist die Skalierung Uber ein Teach In - Verfahren im Onlinebetrieb mdglich.
Hierfur ist lediglich eine Bitmanipulation im Status des DDLM_DATA_EXCHANGE Modus ndtig. Hierbei
werden in jedem Zyklus die Daten als 4 acht Bit breite Worte wie folgt Ubertragen:

Status +224 223 . 216 215. 28 27-20

Ubertragung der Daten innerhalb eines DDLM_DATA_EXCHANGE - Zyklus
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Dabei haben die Statusbits folgende Bedeutung:

Bit 25 0 = Winkelcodierer nicht betriebsbereit = 1 = Winkelcodierer betriebsbereit

Bit 26 0 = Inbetriebnahmemodus 1 = Normalmodus
. 0 = Softwareendschalter 1 = Softwareendschalter
Bit 27 . . ) )
min < Prozessistwert < max. min > Prozessistwert > max.
Bit 28 0 = Zahlrichtung im Uhrzeigersinn 1 = Zahlrichtung gegen Uhrzeigersinn
(auf Wellenende gesehen) (auf Wellenende gesehen)
Bit 31 0 = normaler Betrieb 1 = Presetwert setzen

7.2.1 Presetwert Ubernehmen

Der Presetwert kann sowohl im Normalmodus, als auch im Inbetriebnahmemodus von der Geberstel-
lung Gbernommen werden. Die Ubernahme ist unabhangig davon, ob Bit 26 gesetzt ist.

Statusbits Datenbits
31 30 29 28 27 26 25 24-0
M->S 1 0 0 0 0 X 0 | Prozesswert = Presetwert wird Ubertragen
S->M 1 0 0 0 0 X 0 Neuer Prozesswert wird Ubertragen
M->S 0 0 0 0 0 X 0 Rucksetzen auf Inbetriebnahmemodus
S->M 0 0 0 0 0 X 0 Neuer Prozesswert wird ausgegeben
M = Master, S = Slave

7.2.2  Zahlrichtung einstellen

Die zZahlrichtung kann im Inbetriebnahmemodus online mit Hilfe des Bits 28 umgekehrt werden. Die
nach der Umschaltung aktuelle Richtung gibt der Codierer an den Master zuriick. Eine 0 bedeutet Zahl-
richtung im Uhrzeigersinn (auf die Welle gesehen), eine 1 Zahlen gegen den Uhrzeigersinn.

Statusbits Datenbits

31 30 29 28 27 26 25 24 -1 0
Bit 28 schaltet die Drehrichtung von 0

M>51 0 0 0 1 0 0 0 nach 1 und umgekehrt

S->M 0 0 0 0/1 0/1 0 1 Quittierung de_r neuen Drehrichtung 1/0
in Bit O

M->S 0 0 0 0 0 0 0 Beenden der Umschaltung bei Bit 28 = 0

S->M 0 0 0 0/1 0/1 0 1 Fortsetzung der Prozesswertausgabe

M = Master, S = Slave

O HINWEIS
11

Nach Einstellen der Drehrichtung muss der Presetwert neu gesetzt werden.
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7.2.3 Skalierung des Gebers im Teach - In - Verfahren

Dieses Verfahren ermoglicht eine automatische Skalierung des Gebers. Nach Starten des Vorgangs
wird die Anlage Uber eine definierte Strecke verfahren. Danach erfolgt nach einem Stop des Vorganges
die Eingabe der Schritte, in die durchfahrene Strecke unterteilt werden soll. Der Verfahrweg darf dabei
2047 Umdrehungen nicht Gberschreiten.

7.2.3.1 Start der Skalierung

Statusbits Datenbits
31 30 29 28 27 26 25 24-1
M->S 0 1 0 0 0 0 0 Bit 30 = 1 = Starten der Skalierung
S->M 0 1 0 0/1 0/1 0 1 Quittung durch Bit 30 = 1
M->S 0 0 0 0 0 0 0 Rucksetzen der vorhergehenden Skalie-
rung
S->M 0 1 0 0/1 0/1 0 1 Prozesswertausgabe mit Skalierfaktor 1

M = Master, S = Slave

Nach dieser Funktion ist der Getriebefaktor auf 1 gesetzt und die Nullpunktverschiebung (Preset)
geldscht.

Jetzt muss die Anlage um den vorher definierten Weg verfahren werden. Der Verfahrweg wird durch
die Prozesswertausgabe unskaliert angezeigt.

7.2.3.2 Stopp der Skalierung

Statusbits Datenbits
31 30 29 28 27 26 25 24-1
M->S 0 0 1 0 0 0 0 Bit 30 = 1 = Starten der Skalierung
S->M 0 1 1 0/1 0/1 0 1 Quittung durch Bit 30 = 1
M->S 0 0 0 0 0 0 0 Rucksetzen der vorhergehenden Skalie-
rung
S->M 0 0 0 0/1 0/1 0 1 Prozesswertausgabe mit Skalierfaktor 1

M = Master, S = Slave

Bei der Skalierung werden positive und negative Drehrichtung, sowie die Nullpunktiiberschreitung be-
ricksichtigt.

Folgendes ist bei der Skalierung zu beachten:

Die Zahl der gewlinschten Schritte darf die physikalische Auflosung im Verfahrweg
nicht Uberschreiten.

Auf die richtige Z&hlrichtung ( Bit 28 ) ist zu achten. Sie mul3 eventuell nach dieser
Funktion neu eingestellt werden.

Da der Presetwert beim Start der Skalierung gel6scht wurde, muf3 er in einem weiteren
Schritt neu gesetzt werden.
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Die Skalierung ist im Geber nullspannungssicher gespeichert. Um bei einem Gebertausch die Werte
der Skalierung weiterhin zu verwenden, ist es sinnvoll, die ermittelte Gesamtaufldsung in den Profibus-
master zu (ibertragen. Sie wird dort in das Feld GEWUNSCHTE MESSSCHRITTE eingetragen und der
Schalter ,AUFLOSUNG BEZUG auf MAXIMALE GESAMTAUFLOSUNG eingestellt.

8 Diagnosemeldungen

Durch den DDLM_SLAVE_DIAG — Modus ist der Master in der Lage, Diagnosedaten von dem Geber
abzurufen. Die Anzahl der Octets betragt 57, mit Ausnahme der reduzierten Diagnose, bei welcher die
Zahl der Diagnosebytes auf 16 eingeschrankt ist.

Nachfolgend sind die von dem Hiibner Absolutwertgeber unterstiitzten Diagnosemeldungen aufgefihrt.
Die Diagnosedaten werden nach der Vorschrift des Profibus® PROFILE FOR ENCODERS, PNO Best.
Nr. 3.062 ausgegeben.

Octet Parameter Bit — Nr. Klasse
. _________________ _______________________________________________ _________________________ ___________|
1-3 Stationsstatus 1
(s. Profibus®norm)
4 Diagnose Master 1
Add
5-6 PNO — Nummer 15-0 PNO Nummer des Gebers 1
7 Erweiterter Diagno- Zahl der Diagnosebytes 1
sekopf
8 Alarmmeldung 4 Speicherfehler EEProm 1 = Fehler 1
0 Drehrichtung 0=CW,1=CCW
. 1 Klasse 2 Funktion 0=Aus, 1=Ein
2 EieiteezuEng 2 Diagnoseroutine 0=Aus, 1 =Ein .
3 Skalierfunktion 0 =Aus, 1 =Ein
. . Singleturn =0
10 Gebertyp 1 Single/Multiturn Multiturn = 1 1
Auflésung/
11-14 | Umdrehung (Hard- 0-23 Singleturnauflésung 4096 (10 00 H) 1
ware)
15-16 0-23 Multiturnauflésung 4096 (10 00 H) 1
i i B
20-21 | Warnmeldungen 20/4 Betriebszeitwarnung nach 10 0=nein, 1 =ja 2
Stunden
24-25 | Profilversion 9o | | REVEERS =N 2
7-0 Index
26-27 | Softwareversion 9o | | REVSERS =N 2
7-0 Index
Inkrementierung bei angelegter
28-31 | Betriebszeit 23-0 Betriebsspannung alle 6 Minu- 2
ten
epe | | MO S 23-0 | Presetwert 2
bung
Parametrierte Aufl6- Nur wenn der Wert ,Auflésung
40-43 || sung pro Umdre- 23-0 pro Umdrehung® eingegeben 2
hung wurde
4447 Parametr.lerte Ge- 23.0 Parqmetrlert oder durch 2
samtauflésung skalieren berechnen
48-57 | Seriennummer Bytes z.Zt. mit 2AH vorbelegt 2
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9 Storungen

9.1 Storungstabelle Absolutwertteil

Stérung Maogliche Ursache Stoérungsbeseitigung
Klemmkastenhaube-Dichtung o- Klemmkastenhaube-Dichtung
der Dichtflache verschmutzt und Dichtflache reinigen
Klemmkastenhaube-Dichtung Klemmkastenhaube-Dichtung

Feuchtigkeit in beschadigt austauschen
Klemmkastenhaube Kabelverschraubung/Blindstopfen | Kabelverschraubung/Blindstop-
nicht angezogen fen anziehen
Kabel nicht passend zur Kabel- Kabel und Kabelverschraubung
verschraubung anpassen

AMP40_BETR-de_R6(2024-11-06)ID78849.docx
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9.2 LED - Anzeige fur Fehler- und Statusmeldungen

In der Klemmkastenhaube befinden sich von auf3en sichtbar unter einem Sichtfenster eine rote und
eine grune Leuchtdiode. Sie dienen zur Fehlermeldung und zur Anzeige des aktuellen Geberstatus.
Jede der beiden LED’s kann den Zustand AUS, BLINKEN und EIN annehmen. Von den hierdurch
moglichen 9 Kombinationen werden 7 in folgender Weise genutzt:

Leuchtdiodenanzeige in der Klemmkastenhaube

LED ROT LED GRUN Fehlermeldung / Geberstatus
aus aus Keine Spannungsversorgung

an blinkt Codier- und / oder Parametrierfehler
( z.B. Datenlange zu grof3, Gesamtauflésung zu hoch)

an aus Geber empfangt langere Zeit keine Signale vom Master
blinkt an Geber registriert Daten auf dem Bus, wird aber dadurch nicht an-
gesprochen
(z.B. falsche Geberadresse in der Klemmkastenhaube eingestellt)
aus blinkt Inbetriebnahmemodus im Data — Exchange - Modus
aus an Normalbetrieb im Data — Exchange - Modus
an an Warten auf die Konfiguration durch den Master (z.B. falsche

Verkabelung, Abschlusswiderstéande falsch gesetzt)

Falls keine der MaRnahmen zur Stérungsbeseitigung fuhrt, kontaktieren Sie bitte den
Hibner-Service (s. Seite 2)!

AMP40_BETR-de_R6(2024-11-06)ID78849.docx
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10 Prufungen

10.1 Sicherheitshinweise

HINWEIS/PERSONAL!
/_\ Die Demontage des Gerats von der Anlage darf nur von Fachpersonal ausgefihrt werden.

Unbedingt vor jeglichen Arbeiten (Installation/Wartung/Demontage) am Geréat sind die Si-
cherheitshinweise des Kapitels 2 zu beachten!

11 Entsorgung

11.1 Entsorgungsablauf

Der Hersteller ist nicht zur Riicknahme verpflichtet.

Das Gerat ist als Elektronik-Sonderabfall zu behandeln und entsprechend der landerspezifischen Ge-
setze zu entsorgen.

Die ortlichen Kommunalbehorden oder spezielle Entsorgungs-Fachbetriebe geben Auskunft zur um-
weltgerechten Entsorgung.
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13 Demontage

13.1 Sicherheitshinweise

Personal
Die Demontage darf nur von Fachpersonal durchgefiihrt werden.

Bei der Demontage und anderen Arbeiten am Gerat sind die Sicherheitshinweise des
Kapitels 2 zu beachten!

HINWEIS!

Die Verwendung eines Hammers oder ahnlichen Werkzeugs bei der Montage ist wegen
der Gefahr von Kugellager- und Kupplungsschaden nicht zulassig!

13.2 Demontage des Absolutwert Drehgebers

Entfernen Sie vor der Demontage alle elektrischen Anschlusskabel vom Gerat

Fihren Sie die Demontage des Absolutwert Drehgebers in der umgekehrten Reihenfolge von Kapitel
5.5 und 5.6 durch.
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