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Betriebs- und Konfigurationsanleitung

1 Allgemeines

1.1 Informationen zur Betriebs- und Konfigurationsanleitung

Diese Betriebs- und Konfigurationsanleitung gibt wichtige Hinweise zum Umgang mit dem
Funktionsmodul UO-EPB-1. Sie ist vor Beginn aller Arbeiten sorgféltig durchzulesen und zu
beachten. In der nachfolgenden Dokumentation wird das Funktionsmodul UO-EPB-1 als
EPB bezeichnet.

Daruber hinaus sind die fur den Einsatzbereich des Gerétes geltenden ortlichen Unfallver-
hitungsvorschriften und allgemeinen Sicherheitsbestimmungen einzuhalten.

1.2 Lieferumfang
Zum Lieferumfang des Funktionsmoduls gehdren die Konformitatserklarung und die Be-
triebs- und Konfigurationsanleitung.
Das EPB hat zusatzlich die Software & Support CD im Lieferumfang.

1.3 Symbolerklarung

Warnhinweise sind in dieser Betriebs- und Montageanleitung durch Symbole gekennzeich-
net. Die Hinweise werden durch Signalworte eingeleitet, die das Ausmafd der Gefahrdung
zum Ausdruck bringen. Die Hinweise unbedingt einhalten und umsichtig handeln, um Un-
falle, Personen- und Sachschaden zu vermeiden.

WARNUNG!

Weist auf eine moglicherweise geféahrliche Situation hin, die zum Tod oder zu
schweren Verletzungen fihren kann, wenn sie nicht gemieden wird.

A
A

VORSICHT!

Weist auf eine moglicherweise gefahrliche Situation hin, die zu geringfligigen
oder leichten Verletzungen fiihren kann, wenn sie nicht gemieden wird.

VORSICHT!

Weist auf eine mdglicherweise gefahrliche Situation hin, die zu Sachschaden
fuhren kann, wenn sie nicht gemieden wird.

—lo

HINWEIS!

Hebt nitzliche Tipps und Empfehlungen sowie Informationen fiir einen effizien-
ten und stoérungsfreien Betrieb hervor.
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1.4 Gewaéhrleistung und Haftung

Es gelten ausschlief3lich die "Allgemeinen Geschéaftsbedingungen” der Firma Johannes
Hubner Fabrik elektrischer Maschinen GmbH. Diese stehen dem Betreiber spatestens mit
der Auftragsbestéatigung bzw. mit dem Vertragsabschluss zur Verfliigung. Gewahrleistungs-
und Haftungsanspriiche bei Personen- und Sachschaden sind ausgeschlossen, ebenso er-
lischt die Betriebserlaubnis, wenn eine oder mehrere der folgenden Ursachen vorliegen:

Nichtbeachtung der Betriebs- und Konfigurationsanleitung.
Nicht bestimmungsgemaé&fle Verwendung des Funktionsmoduls.

Unsachgemal3e Montage, Installation, Inbetriebnahme und Programmierung des Funk-
tionsmoduls.

Betreiben des Funktionsmoduls bei technischen Defekten.

Eigenméchtig vorgenommene mechanische oder elektrische Veranderungen am Funk-
tionsmodul.

Eigenméchtig durchgeflihrte Reparaturen.

Katastrophenfalle durch Fremdeinwirkung und hohere Gewalt.
Einsatz von nicht qualifiziertem Personal.

Offnen des Funktionsmoduls.

1.5 Organisatorische MalRnahmen

Die Betriebs- und Montageanleitung muss standig am Einsatzort des Funktionsmoduls
griffbereit aufbewahrt werden.

Erganzend zur Betriebs- und Konfigurationsanleitung sind die allgemeingultigen ge-
setzlichen und sonstige verbindliche Regelungen zur Unfallverhiitung und Umwelt-
schutz zu beachten und missen vermittelt werden.

Die jeweils glltigen nationalen, drtlichen und anlagenspezifischen Bestimmungen und
Erfordernisse mussen beachtet und vermittelt werden.

Der Betreiber hat die Verpflichtung, auf betriebliche Besonderheiten und Anforderun-
gen an das Personal hinzuweisen.

Das Typenschild und eventuell aufgeklebte Verbots- bzw. Hinweisschilder auf dem
Funktionsmodul missen stets in lesbarem Zustand erhalten werden.

Reparaturen dirfen nur vom Hersteller, oder einer vom Hersteller autorisierten Stelle
bzw. Person vorgenommen werden.

1.6 Urheberschutz

HINWEIS!

Inhaltliche Angaben, Texte, Zeichnungen, Bilder und sonstige Darstellungen

@) sind urheberrechtlich geschitzt und unterliegen den gewerblichen Schutzrech-

l ten. Vervielféaltigungen in jeglicher Art und Form, die nicht im Zusammenhang
mit dem Einsatz des Funktionsmoduls stehen, sind ohne schriftliche Erklarung

des

Herstellers nicht gestattet. Zuwiderhandlungen verpflichten zu Schadenersatz.

1.7 Garantiebestimmungen

Die Garantiebestimmungen sind den Allgemeinen Lieferbedingungen des Herstellers zu
entnehmen.
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1.8 Kundendienst

Fur technische Auskinfte stehen Ihnen Ansprechpartner per Telefon, Fax oder E-Mail zur
Verfligung. Siehe Herstelleradresse auf Seite 2.

2 Grundlegende Sicherheitshinweise

VORSICHT!
Dieser Abschnitt gibt einen Uberblick tiber alle wichtigen Sicherheitsaspekte
zum Schutz des Personals und fir einen sicheren und stérungsfreien Betrieb

des Funktionsmoduls. Bei Nichtbeachtung kénnen erhebliche Gefahren entste-
hen.

2.1 Verantwortung des Betreibers

Das Funktionsmodul wird im gewerblichen Bereich eingesetzt. Der Betreiber des Funktions-
moduls unterliegt daher den gesetzlichen Pflichten zur Arbeitssicherheit sowie den fir den
Einsatzbereich der Funktionsmodule gultigen Sicherheits-, Unfallverhitungs- und Umwelt-
vorschriften.

2.2 Personalauswahl und — qualifikation; grundséatzliche Pflichten

e Alle Arbeiten am Funktionsmodul dirfen nur von qualifiziertem Personal durchgefiihrt
werden. Qualifiziertes Personal sind Personen, die auf Grund ihrer Ausbildung, Erfah-
rung und Unterweisung sowie ihrer Kenntnisse Uber einschlagige Normen, Bestimmun-
gen, Unfallverhutungsvorschriften und Betriebsverhaltnisse, von dem fiir die Sicherheit
der Anlage Verantwortlichen berechtigt worden sind, die jeweils erforderlichen Tatigkei-
ten auszufuhren. Sie sind in der Lage, mogliche Gefahren zu erkennen und zu vermei-
den.

e Zur Definition von "Qualifiziertem Personal" sind zusatzlich die Normen
VDE 0105-100 und IEC 60364 einzusehen (Bezugsquellen z.B. Beuth Verlag GmbH,
VDE-Verlag GmbH)

o Die Verantwortlichkeit fur die Montage, Installation, Inbetriebnahme und Bedienung
muss Klar festgelegt sein. Es besteht Beaufsichtigungspflicht bei zu schulendem oder
anzulernendem Personal.

2.3 Bestimmungsgemale Verwendung

Vom Anlagen-Hersteller ist zu Uberprifen, ob die Eigenschaften der Funktionsmodule sei-
nen applikationsspezifischen Sicherheitsanforderungen geniigen. Die Verantwortung, bzw.
Entscheidung tber den Einsatz der Funktionsmodule, obliegt dem Anlagen-Hersteller. Die
Funktionsmodule sind fiir unbeaufsichtigten Dauerbetrieb ausgelegt.

Zur bestimmungsgemanen Verwendung gehdrt auch:
e das Beachten aller Hinweise aus dieser Betriebs- und Konfigurationsanleitung,

e das Beachten der Typenschilder und eventuell angebrachter Verbots- bzw. Hinweis-
schilder,

e das Beachten der Betriebsanleitung des Maschinen- bzw. Anlagen-Herstellers,

e das Betreiben des Funktionsmoduls innerhalb der in den technischen Daten angege-
benen Grenzwerte,

e Unterlassung einer bestimmungswidrigen Verwendung.




JOHANNES

HUBNER

GIESSEN

UO-EPB-1
Betriebs- und Konfigurationsanleitung

2.4 Nicht bestimmungsgemalie Verwendung

JAN

WARNUNG!

Gefahr von Tod, Korperverletzung und Sachschaden durch bestimmungswidrige
Verwendung der Funktionsmodule!

Insbesondere sind folgende Verwendungen untersagt:

e die Verwendung in Umgebungen mit explosiver Atmosphare,

e die Verwendung in Umgebungen mit radioaktiver Strahlung,

e die Verwendung zu medizinischen Zwecken.

2.5 Sicherheitstechnische Hinweise

WARNUNG! VORSICHT!

Zerstorung, Beschadigung bzw. Funktionsbeeintrachtigung der

Funktionsmodule!

e Verdrahtungsarbeiten, Offnen und SchlieBen von elektrischen Verbindungen
nur im spannungslosen Zustand durchftihren.

e Eventuell entstehende Gefahrdungen durch Wechselwirkungen mit anderen,

in der Umgebung installierten bzw. noch zu installierenden Systemen und

Geraten, sind zu Uberprifen. Die Verantwortung und die Ergreifung

entsprechender Mal3nahmen obliegen dem Anwender.

Verwendete Kabel missen fir den Temperaturbereich geeignet sein.

Ein defektes Funktionsmodul darf nicht betrieben werden.

Das Offnen der Funktionsmodule ist untersagt.

Die Typenschilder spezifizieren die technischen Eigenschaften der

Funktionsmodule. Sollte ein Typenschild nicht mehr lesbar sein, bzw. wenn

ein Typenschild ganzlich fehlt, darf das Funktionsmodul nicht mehr in Betrieb

genommen werden. Der Hilbner-Service (siehe Seite 2) ist zu kontaktieren.

e Dieses Modul ist nicht daftir vorgesehen, in Wohnbereichen verwendet zu
werden, und kann einen angemessenen Schutz des Funkempfangs in
solchen Umgebungen nicht sicherstellen. Das Gerat ist in Gruppe 1 und
Klasse A nach EN 55011 eingestuft und nur fir den Betrieb im industriellen
Umfeld vorgesehen.

HINWEIS!

Entsorgung:

Muss nach der Lebensdauer des Funktionsmoduls eine Entsorgung
vorgenommen werden, sind die jeweils geltenden landesspezifischen
Vorschriften zu beachten.
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3 Montage

3.1 Sicherheitshinweise

WARNUNG!

e Die Montage bzw. Demontage darf nur von qualifiziertem Personal
durchgefuihrt werden. Die Sicherheitshinweise des Kapitels 2 sind zu
beachten.

e Generell sind fir den Anbau die Auflagen und Abnahmebedingungen der

Gesamtanlage zu bericksichtigen.

e Fur die gesamte Verarbeitungskette der Anlage miissen Potentialausgleichs-
mafinahmen vorgesehen werden. Eine unterbrechungsfreie, niederohmige
Maschinenerdung, tber alle Teile einer Anlage hinweg, ist sicherzustellen.
Auf elektrisch gut kontaktierende Verbindungen ist zu achten.

e Beim Verlegen der Kabel ist darauf zu achten, dass keine Stolperfallen
entstehen.

WARNUNG! VORSICHT!
A Gefahr von Tod, schwerer Kérperverletzung und/oder Sachschaden durch
Aulerkraftsetzen der Sicherheitsfunktionen, verursacht durch einen
unsicheren Wellenantrieb!

Generell sind fur den Anbau die Auflagen und Abnahmebedingungen der
Gesamtanlage zu bertcksichtigen.
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3.2 Grundsétzliche Regeln

HINWEIS!

e Die Verlegung von Versorgungs- und Signalleitungen muss im
ausreichenden Abstand zu Kraft- und Hochspannungsleitungen erfolgen.

e Schirmung der Kraftleitungen zwischen Frequenzumrichter und Motor
gemal Herstellervorgaben.

O e Zu Aktoren/ Systeme mit hoher Energiedichte bzw. elektromagnetischer
l Emission (u. a. Schiitze, Relais, Umrichter, Motoren, Magnetventile,
Bremsen) sind groRzligige Montageabstande einzuhalten.

e Induktivitaten (u. a. Relais, Schitze, Magnetventile, Bremsen) mit Entstor-
gliedern beschalten, leitungsgebundene als auch Uber den Luftweg
eingekoppelte Stérungen sind dadurch zu minimieren.

e \Weiterfliihrende Informationen Gber bewéhrte Installationspraxis sind der
USL Installationsanleitung Elektronik zu entnehmen.

3.3 Elektrischer Anschluss

HINWEIS!

e Die Gleichstromverteilung fir ein oder mehrere USL-Systeme soll fir
Funktionsmodule, Basisgerate und Beschaltung sternférmig ausgefiihrt
werden. Auf symmetrische Leitungsfiihrung der Hin- und Ruickleiter, als

O Lwisted pair‘ oder Kabel, ist zu achten.

l e Fr alle Versorgungs- und Signalleitungen, die auRerhalb eines
Schaltschranks verlegt werden, sind geschirmte Kabel zu verwenden. Die
Kabelschirme sind beidseitig an die Maschinenerdung anzuschlief3en.

e Im Schaltschrank sind fir eine flachige Kontaktierung der Kabelschirme
Schirmanschlussklemmen zu verwenden.

3.4 Austausch des Funktionsmoduls
Beim Austausch des Funktionsmoduls sind folgende Punkte zu beachten:
¢ Das neue Funktionsmodul muss die gleiche Artikel-Nr. (ID) aufweisen wie das Altgerat.

¢ Bei der Wiederinbetriebnahme des ausgetauschten Funktionsmoduls muss die richtige
Funktion zuerst durch einen abgesicherten Testlauf Gberprift und sichergestellt wer-
den.
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3.5 Typenschild
Nachfolgende Abbildung zeigt ein Beispiel fur ein Typenschild.

sonaNnEs Das Typenschild befindet sich auf3en am
!‘!IS-!BNNER Gehéuse und enthalt folgende Angaben:
PROFIBUS EE e Hersteller
UO-EPB-1 )
SIN: 123456 ID: 12345 Y:2021 e Typ, Baujahr
Protection 1P20 .
Resolution S: 13 Bit/ M: 15 Bit ° CE-KGnnZGlChnung
Power consumption  max. 3W ° Seriennummer (S/N)
Siemensstr. 7 e Schutzart
35394 Giessen
c € Made in Germany e |D-Nummer

e Zertifizierungshinweise
Abb. 3-1: Typenschild (Beispiel)

3.6 Elektrische Daten

Angabe Wert
wird vom SCU-Modul tiber den Modulbusverbinder ver-
Versorgungspannung
sorgt
Geratetemperaturbereich | -25°C...+ 60°C
Leistungsaufnahme <3W
Anschlusstechnik Sub-D
Schutzart nach DIN EN IP20 fur Schaltschrankeinbau
60529 Schutzart des Schaltschrankes: = |IP54

Einsatzhohe tber NN <3000 m

4 Inbetriebnahme

4.1 Benutzerhandbuch

Das Modul tbertragt den Multiturn- und Singleturn - Absolutwert des Basisgerétes. Es kann
in den Profilen CLASS 1 (Hubner 1.0) mit der Parametrierung der Z&ahlrichtung und CLASS
2 (Hibner 2.0) mit den zusatzlichen Einstellung von Auflésung / Umdrehung sowie der
Gesamtauflosung konfiguriert werden.

Darlber hinaus stehen noch die Profile Hibner 2.1 und Hibner 2.2 zur Verfiigung. Diese
ermdglichen zusatzlich noch folgende Funktionen:

e Erweiterte Skalierfunktion

e Einstellung von Zahlrichtung, Preset und automatischer Skalierung (Teach In) wahrend
des Online- Betriebs im Inbetriebnahmemodus.

¢ Endschalterfunktion
e Geschwindigkeitsausgabe

Diese Funktionen verlagern einen Teil der Rechenleistung vom Profibus® — Master in das
Funktionsmodul und entlasten auf diese Weise das Gesamtsystem. Werden diese zusatzli-
chen Funktionen jedoch nicht benétigt, ist es aus Griinden der einfacheren Parametrierung
sinnvoll, die Profile der CLASS 1 oder CLASS2 zu benutzen.
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4.2 Profibusprofile des Moduls

Das Modul verhalt sich wie ein Multiturngeber, der fir den Betrieb am Profibus® ausgelegt
wurde. Es kann sowohl als Multiturn-, sowie als Singleturn-Modul in den folgenden Profilen
konfiguriert und parametriert werden:

Geberprofile Parametriermdéglichkeiten
HUBNER 1.0 Single / Multiturn ~ Z&hlrichtung
(CLASS 1)
HUBNER 2.0 Single / Multiturn ~ Z&hlrichtung )
(CLASS 2) Ein/Ausschalten der HUBNER 2.0 Funktionalitét

Ein/Ausschalten der Skalierungsfunktion
Auflésung / Umdrehung
Gesamtauflésung

HUBNER 2.1 Single / Multiturn Wie HUBNER 2.0, zusatzlich:
Gewilinschte Messschritte
Gewinschte Auflésung pro
- Umdrehung
- Maximale Gesamtauflosung
- Physikalische Messschritte
Ein/Ausschalten des Inbetriebnahmemodus
Presetwert setzen und Zahlrichtung @ndern im Onli-
nebetrieb
Getriebefaktor ermitteln (skalieren)
Ein/Ausschalten unterer Endschalter
Unterer Endschalter (Position)
Ein/Ausschalten oberer Endschalter
Oberer Endschalter (Position)

HUBNER 2:2 Single / Multiturn ~ Wie HUBNER 2.1, zusétzlich Geschwindigkeitsaus-
gabe

HINWEIS!

Der Betrieb des Moduls in HUBNER 1.0, HUBNER 2.0, HUBNER 2.1 und
HUBNER 2.2 ist unabhéngig davon, ob ein Master CLASS 1 oder CLASS 2
gewahlt wurde.

—lo
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4.3 Busadressierung
Mit Hilfe der Adressierungsschalter kann die Busadresse definiert werden:

e Xx10 = Zehnerstelle
e Xx1 = Einerstelle

4.4 Einbinden des Moduls in den Profibus

Nach Montage und Erstellen des elektrischen Anschlusses wird das Modul in das Profibus-
system eingebunden. Dies soll hier beispielhaft mit der Installationssoftware COM PROFI-
BUS V 5.0 und dem PROFIBUS-DP Master IM308C dargestellt werden.

Zuerst werden die herstellerspezifischen Bitmapdateien (.bmp, .dib) in das Verzeichnis BIT-
MAPS und die GSD -Datei in das Verzeichnis GSD der COM PROFIBUS — Software ko-
piert. Danach ist die Installationssoftware COM PROFIBUS zu starten. Durch Meni DATEI
ist mit Menlpunkt NEU eine neue Konfigurationsdatei zu erstellen, oder mit Menupunkt
OFFNEN eine solche aufzurufen. AnschlieBend erfolgt das Einlesen der GSD-Datei im Me-
nupunkt GSD-DATEIEN EINLESEN.

In der Auswahlliste wird nun unter DP - Master der Typ IM308C und unter DP — Slave / En-
coder der HUBNER Encoder AMP1212 ausgesucht und per Doppelklick im rechten Fenster
in die Busgrafik eingebunden.

=~ COM PROFIBUS - [COMProd) ==
F7 Dalsl Gesetan dnschi Pojiseien Servics Dogamenion Egtas Fenie 7 =l8ix|
D&E RE 5w\t

=i

/ Geber

=H

Master

$000000000aag

=1 lal | o

nnnnnn

Uber das Menii PROJEKTIEREN / DP SLAVE PROJEKTIEREN oder durch Klicken mit der
rechten Maustaste auf das Gebersymbol und EIGENSCHAFTEN gelangt man in das Fens-
ter SLAVEEIGEN-SCHAFTEN. Hier ist die Busadresse des Moduls tibereinstimmend mit
den Vorwahlschaltern am Modul einzutragen. Danach ist mit dem Menupunkt KONFIGU-
RIEREN fortzufahren.
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4.5 Konfigurieren des Moduls

[ Slaveeigenschaften
PROFIBUS Adtesse:  [5 o |
Stationsbezeichnung:  [DP-Slavec2: | cfiesicn |
Stationstyp Husbner Encoder Hife
Bestelinummer: bmp1212
GSD-Dated HUEBO4D1.GSG Konligurieren.
Steuetkommandos st Boci= it

Bl GliareatiEsier

P
»
Fe

[l Konfigurieren: Huebner Encoder #5 <DP-Slave<2>>»

Kennung Modul E-Ad: A-Ad = LS
TES Husbner 2.0 Multiurn | &nwencung PO00 PO00 Abbrechen
2
3 Hifie
4
5
B Madul
; Parameter
5 [E& Modulauswahl fir Position 2 E || (Losehen
10 |
11 Huebner 1.0 Singleturn Ubemehmen] 1 Suioediess
12 Huebirier 1.0 Multiturn = = || Adeiaum
13 Huebner 2.0 Singletum Schliessen | || [
14 Huebner 2.0 Multiturn [

15 Huebner 2.1 Singletun Hilfe  E

16 Huebner 2.1 Multiturn (|

47 Huebner 2.2 Singletun =l
Huebner 2.2 Multiturn
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Nun ist das Profil zu wahlen, in welchem das Modul arbeiten soll. Anschlielend werden die
Ein- und Ausgangsadressen zugeordnet und die Parametrierung vorgenommen. Diese
Funktion ist im Fenster KONFIGURIEREN mit der Taste PARAMETER aufrufbar und bietet
eine Mdglichkeit, die Parameter auf eine leichte und Ubersichtliche Art einzustellen. Para-
metrierungen Uber andere Fenster missen dagegen in hexadezimaler Form vorgenommen
werden und setzen eine genaue Kenntnis Uber die Bedeutung der einzelnen Bits und Bytes
voraus.

4.6 Parametrieren des Moduls

[I% Parametrieren: Huebner Encoder #5 <DP-Slave<2»> E
Parametername Wert ﬂ | 0K I
1.0 Zahlrichtung Steigend im Uhrzeigersinn (0)
Abbrech
11 |Kimsse 2 Funklionaitat Eingeschallet _I'E': il
1.3 Skalierungsfunktion Eingeschattet Hilfe:
4 Aufldsung pro Umdrehung 4096
6 Gesamtauflosung (high) 296
& Gasamtaurlisung (ow) ] st |
Hex...
Lischen
=

Das Fenster Parametrieren zeigt in diesem Beispiel die Einstellmoglichkeiten fur einen als
HUBNER 2.0 konfigurierten Absolutwert Drehgebers.

HINWEIS!

Wird die Klasse 2 Funktionalitdt ausgeschaltet, so arbeitet das Modul im Mo-
dus HUBNER 1.0. Es kann dann lediglich die Z&ahlrichtung geandert werden.
Die Auflésung pro Umdrehung kann jeden Wert zwischen 1 und 4096 erhal-
ten und bestimmt somit die Schrittlange.

Die Gesamtauflosung gibt an, tber wieviel Umdrehungen sich der Messweg
des Basisgerates mit der gewahlten Auflésung pro Umdrehung erstreckt, bis
wieder die Position Null ausgelesen wird.

Gesamtauflosung = Auflésung pro Umdrehung x Anzahl Umdrehungen. Die
Anzahl Umdrehungen muss gleich 2", sein mit Werten fir n von 0 bis 12.

UO-EPB1_Manual-de_R3
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Wird dies nicht beachtet, erkennt das Modul einen Parametrierfehler. Dies wird in der
Klemmkastenhaube angezeigt. Die rote Leuchtdiode leuchtet konstant, wahrend die griine
blinkt.

HINWEIS!

© Um die Parametrierung Auflésung pro Umdrehung zu aktivieren, mussen die
l Klasse 2 Funktionalitét und die Skalierfunktion eingeschaltet sein. Der Preset ist
dann im Normalbetrieb neu zu setzen, da er sich auf die skalierten Werte bezieht.

4.7 Parametrieren im Hex-Code

Octet

il Hex-Parametrierer. Huebner Encoder #5 <DP-Slave<2»>

lo 1]2/3 a5 6|7 l|s!i|| ok |
1] 0a 0D 10 (0D 01 (00 (00 (0O

10 |00 no/%g |00 |00 |00 00 |00 FEE G
= _ b |

30

40

|50

|80

In |

-]

Die Parametrierung kann auch im Fenster HEX — PARAMETRIEREN durchgefihrt werden.
Sie ist allerdings miihsam und setzt eine genaue Kenntnis von den Funktionen der einzel-
nen Bits und Bytes voraus.

4.8 Betrieb des Moduls in den Profilen Hibner 2.1 und Hubner 2.2

Diese beiden Profile weisen gegeniiber den Standardprofilen einige zusatzliche Funktionen
auf, deren Parametrierung unter COM Profibus® hier erklart werden soll.

Voraussetzung fir den Betrieb der zusatzlichen Funktionen ist der eingeschaltete Zustand
der SKALIERFUNKTION.

Parametername Wert ﬂ ‘ Ok I
10 | Zahlrichtung Steigend im Uhrzeigersinn (0)
1.3 Skalierungsfunktion Eingeschaftet MI
2 Gewvinschte Mefschritte chigh) i Hilfe:
4 Gewinschte Melschrite (low) 5
- Gesamtaufldsung (high) 256
] Gesamtaufidsung (low) 0 Buswahl... |
18.0 Gewinschte Aufldsung pro Physikalische Mefschritte Hew..
16.2  Inbetrisbnahmemodus Ausgeschaltet —
18.3  HKirzere Disgnose (16 bytes) Mein Lischen

18.5 |Unterer Endschalter

Ausgeschaltet

18,6 | Oherer Endschalter

Ausgeschaltet

19 Unterer Endschalter (high)

a

2 Urterer Endschatter (low)

o

23 Cherer Endschalter (high)

a

25 Oberer Encschatter (low)

F2TET

7 Physikslische MeRschritte (high)

a

29 Physikalizche MeRschritte (low)

2000

3.4 Geschywindigkeitsausaabe

Schritte/1000 ms
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4.9 Gewinschte Auflésung
Gegeniber dem Profil HUBNER 2.0 (CLASS 2) stehen hier drei verschiedene Moglichkei-
ten der Skalierung zur Verfigung:
Gewdulinschte Auflésung pro:
e Umdrehung
¢ maximaler Gesamtauflésung
e physikalischer Messschritte

4.9.1 Gewiinschte Aufldsung pro Umdrehung
Hierbei ist es mdglich, die Anzahl der Schritte, welche das Basisgerat bei einer Umdrehung
ausgeben soll, festzulegen.
Weiterhin werden die Lange des insgesamt moglichen Messweges und damit die Anzahl
der Umdrehungen in den Feldern fir die Gesamtauflosung bestimmt.

Beispiel:
Gewiinscht sind 8 Schritte / Umdrehung. Der gesamte Messbereich soll bei 8 Umdrehun-
gen beendet sein bzw. wieder von Anfang beginnen. Dafur sind

8x8=064

Schritte erforderlich. In GEWUNSCHTE MESSCHRITTE sind dann 8 Schritte und in GE-
SAMTAUFLOSUNG 64 Schritte einzutragen.

HINWEIS!

@) Die Anzahl der Umdrehungen muss einen Wert von 2" mit (n = 1 ..12) haben.
1 Bei Nichtbeachten tritt eine Mehrdeutigkeit der ausgegebenen Positionswerte
auf, da der Ubergang von der maximalen Basisgerateposition auf den Positi-
onswert 0 dann immer an unterschiedlichen Basisgeratstellungen erfolgt.

4.9.2 Gewiinschte Auflésung pro maximaler Gesamtauflosung

Bei dieser Art von Skalierung wird der maximal mogliche Messbereich des Basisgerates in
eine definierte Anzahl von Schritten unterteilt. Diese Zahl ist in den Feldern fir
GEWUNSCHTE MESSSCHRITTE einzutragen.

Beispiel:
Der gesamte Messbereich des Moduls soll in 16384 Schritte unterteilt werden.

16384 : 4096 = 4 Schritte pro Umdrehung
Die Anzahl der gewuinschten Messschritte muss kleiner als die maximale Gesamtauflésung
sein.
Diese Art der Skalierung wird auch im Inbetriebnahmemodus bei der automatischen
Skalierung (Teach In) benutzt.
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4.9.3 Gewiinschte Aufldsung pro physikalischer Messschritte
Diese Einstellung bezieht sich immer auf die Teilung der Codescheibe mit 4096 Messschrit-
ten. In die Eingabefelder GEWUNSCHTE MESSSCHRITTE ist die Anzahl einzutragen, wel-

che angibt, in wieviel Teile der unter PHYSIKALISCHE MESSSCHRITTE eingetragene
Wert unterteilt wird.

Beispiel:

Physikalische Messschritte =2048, gewiinschte Messschritte = 64.

2048 : 64 =32

Damit ist ein gewunschter Messschritt 32 physikalische Messschritte lang.

HINWEIS!

O Dieser Wert muss in der Gesamtauflosung 2" mal enthalten sein.

l Bei Nichtbeachten tritt eine Mehrdeutigkeit der ausgegebenen Positionswerte
auf, da der Ubergang von der maximalen Basisgerateposition auf den Positions-

wert 0 dann immer an unterschiedlichen Basisgeratstellungen erfolgt.

4.10 Inbetriebnahmemodus
Ist dieser Modus eingeschaltet, so stehen im Onlinebetrieb folgende Funktionen zur Verfi-
gung:
e Anderung der Zahlrichtung
e Setzen des Presetwertes
e Automatische Skalierung (Teach In)

Die Einstellung dieser Werte erfolgt durch den Profibus® — Master durch Manipulation der
Statusbits in DDLM_DATA_EXCHANGE Modus. Die genauere Beschreibung erfolgt in ei-
nem spéateren Abschnitt.

4.11 Endschalter

Es stehen zwei Softwareendschalter zur Verfigung, welche tber die Felder UNTERER
ENDSCHALTER und OBERER ENDSCHALTER zu aktivieren sind. Die gewlinschten Posi-
tionen der Schalter beziehen sich auf die gewéhlte Gesamtauflosung, darf diese nicht Uber-
schreiten und sind in die Felder UNTERER ENDSCHALTER (HIGH/LOW) und OBERER
ENDSCHALTER (HIGH/LOW) einzutragen.

Bei Positionen zwischen den beiden Schalterpositionen ist das entsprechenden Statusbit
(Bit 27) auf LOW gesetzt. Ein Uber- bzw. Unterschreiten der vorgegebenen entsprechen-
den Position setzt das Bit auf HIGH.

4.12 Geschwindigkeitsausgabe

Diese Funktion ist nur bei Geberprofil HUBNER 2.2 mdglich. Es stehen folgende Mdglich-
keiten der Ausgabe zur Verfligung:

e Schritte /1000 ms

e Schritte /100 ms

e Schritte /10 ms

e Umdrehungen/ min
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5 Datenubertragungsmodi am Profibus

Fur den Betrieb des Moduls am Profibus® sind drei Datentbertragungsmodi nétig:

o Die fir die Konfiguration und Parametrierung notwendigen Daten werden vom Master
beim Hochfahren der Anlage im DDLM_Set_Prm Modus an das als Slave angeschlos-
senes Modul tbertragen. Je nach Geberprofil sind hierfur 16 — 39 Byte (Octets) notig.

e Im DDLM_Data Exchange Modus werden durch den Master die Modulausgangsdaten
abgefragt. Bei Konfiguration als HUbner 2.1 oder Hiibner 2.2 kénnen einige Parameter

im Onlinebetrieb geédndert werden.

e Im DDLM_Slave_Diag Modus fordert der Master Diagnosedaten vom Modul an.

Normalerweise erfolgt das Konfigurieren und Parametrieren im DDLM_SET PRM — Modus
beim Hochfahren der Anlage, sowie der weitere Betrieb im DDLM_DATA EXCHANGE —

Modus automatisch.

Die Einstellung der erforderlichen Funktionen werden dabei vorher tiber Auswahlmenus in

Fenstern des Profibussystems (COMProfibus) festgelegt.

In einigen Fallen ist es jedoch erforderlich, die hierfur nétigen Befehle zu kennen, um Para-

meteréanderungen auch von Hand durchfiihren zu kénnen.

5.1 Konfigurieren und Parametrieren des Moduls

Nachstehend soll gezeigt werden, welche Bits im DDLM_SET PRM Modus eingestellt
werden kénnen. Die Octets 1-8 enthalten Profibus®-spezifische Daten und sind nicht zu

andern.

5.1.1 DDLM_Set_Prm - Modus fiir Class 1 und Class 2

Octet

10-13
14 - 17

Parameter
Zahlrichtung
Klasse 2 Funktionalitat

Commissioning Diagnos-
tics

Skalierungsfunktion
Reserviert
Reserviert

Optional fur Hibner 2.1
und 2.2

Reserviert
Auflésung pro Umdrehung
Gesamtauflésung

Bit — Nr.
0
1
2

6
7
231 - 20
231 - 20

Rechts =0, links = 1
Aus=0,ein=1
Nicht benutzt fir AMP 1212

Aus=0,ein=1

Nicht fur Class 1 und Class 2

max. 4096
max. 4096 x 4096

Im Class 1 — Betrieb kann nur das Zahlrichtungsbit gedndert werden.

5.1.1.1 Klasse 2 Funktionalitat (Octet 9.1)

Dieses Bit kann zum Umschalten in den Class1 — Betrieb auf O gesetzt werden.

UO-EPB1_Manual-de_R3
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5.1.1.2 Skalierungsfunktion (Octet 9.3)

Ist dieses Bit ausgeschaltet, hat das Modul eine Auflésung pro Umdrehung von 4096
Schritten und eine Gesamtauflosung von 4096 x 4096 Schritten. (entsprechend 4096
Umdrehungen. Mit Bit 3 = 1) kann eine Skalierung der Auflésung pro Umdrehung, sowie
der Gesamtauflosung vorgenommen werden.

5.1.1.3 Auflésung pro Umdrehung (Octet10 — 13)
Dieser Wert darf 4096 nicht Uberschreiten, damit der Ausgabecode nicht mehrdeutig wird.

5.1.1.4 Gesamtauflésung (Octetl4 — 17)

Hier muss ein Vielfaches der Auflésung / Umdrehung eingesetzt werden, wobei das
Vielfache die Anzahl der Umdrehungen darstellt und nur die Werte von 2" (mit 1 < n < 12)
annehmen darf.

O HINWEIS!
l Gesamtauflésung = Auflésung pro Umdrehung x Anzahl der Umdrehungen (2")

Werden andere Werte fur die Anzahl der Umdrehungen benutzt, so treten beim Ubergang
von der Maximalposition zur Position 0 Springe auf, sodass die Positionsdaten nicht mehr
eindeutig sind.

5.1.2 DDLM_Set_Prm - Modus fur Hibner 2.1 und Hibner 2.2

Die Anwenderprofile HUBNER 2.1 und HUBNER 2.2 stellen eine Erganzung des CLASS 2
— Profils dar. Sie bieten zuséatzliche Funktionen, welche der Anwender nutzen kann.
Unbenutzte Funktionen konnen abgeschaltet werden. Hierbei ist die Onlineparametrierung
im DDLM_DATA_EXCHANGE — Modus fiir Setzen der Zahlrichtung, des Presets und der
Bestimmung des Getriebefaktors moglich.

Weiterhin kann bei HUBNER 2.2 — Profil eine Geschwindigkeitsausgabe erfolgen.

Bits und Bytes beim Parametrieren von Hiibner 2.1 und Hibner 2.2

Octet Parameter Bit — Nr.
Zahlrichtung 0 Rechts = 0, Links = 1
Klasse 2 Funktionalitat 1 Aus =0, Ein=1
Commissioning Diagnostics | 2
Skalierungsfunktion 3 Aus =0, Ein=1

9 Reserviert 4
Reserviert 5
Hubner 2.1 und 2.2 6 Aus=0,Ein=1
Reserviert 7

10-13  Messschritte pro xxx 231 2% s, Oct. 26/Bit1+0

14 — 17 Gesamtauflésung

18 - 25 Reserviert fir Encoderprofil

26 Gewiinschte Messschritte 1+0 O0H pro Umdrehung
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Octet Parameter Bit — Nr.

27
31
35

39

Inbetriebnahmemodus 2
Reduzierte Diagnose 3
Reserviert 4
Softwareendschalter min. 5
aktiv
Softwareendschalter max. 6
aktiv
Octet 27 — 39 aktiv 7
-30 Endschalter min. 231 20
-34 Endschalter max. 231 20

- 38 Physikalische Messschritte = 23 — 20

Reserviert
Singleturn/Multiturn
Reserviert

w N O

Reserviert

Mafeinheit Geschwindigkeit 5+ 4

Reserviert
Reserviert

5.1.2.1 Hubner 2.1 und 2.2 (Octet 9.6)

Mit diesem Bit werden weitere, in diesem Profil vorhandene Modulfunktionen (in Octet 26)
freigegeben.

01H pro max. Gesamtauflésung
10H physikalische Messschritte

Aus =0, Ein=1
Aus =0, Ein=1

Aus =0, Ein=1

Aus =0, Ein=1

Aus =0, Ein=1

Singleturn = 0, Multiturn = 1

OOH Schritte/s

01H Schritte/100ms
10H Schritte/10ms
11H RPM

5.1.2.2 Messschritte Pro xxx (Octet 10-13) + Gewlinschte Messschritte (Octet 26.0,

26.1)

Durch die Bits flr gewtinschte Messschritte (Octet 26.0 und 26.1) kann in Octet 10...13 ein
Wert hinterlegt werden, welcher sich auf folgende Bereiche bezieht:

Messschritte pro Umdrehung
Messschritte pro max. Gesamtaufldsung
Physikalische Messschritte

Zu Messschritte pro Umdrehung (Octet 26.0 und 26.1, O0H)

Diese Eingabe bezieht sich auf eine Basisgerateumdrehung und gibt an, in wie viele
Schritte diese unterteilt wird. Es kbnnen Werte bis 4096 eingesetzt werden. In Verbin-
dung mit der Gesamtauflésung des Basisgerates, welche in Octet 14 — 17 gespeichert
wird, ist der Messbereich des Moduls festgelegt. (s. hierzu Gesamtauflosung)
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Zu Messschritte pro max. Gesamtauflosung (Octet 26.0 und 26.1, 01H)

o Diese Angabe stellt die Anzahl der Messschritte bezogen auf 4096 Umdrehungen dar
und bezieht sich auf den gesamten Messbereich des Moduls.

Zu Physikalische Messschritte (Octet 26.0 und 26.1, 10H)
o Die Auflésung ist gleich der der Codescheibe mit 4096 Schritten. Abhangig vom Wert

der Gesamtauflésung ist die Anzahl der Umdrehungen 2" (1 < n < 12 siehe hierzu Ge-
samtauflosung). In diesem Modus ist eine Skalierung des so eingestellten Messbe-
reichs maglich.

e Hierfiir wird in die Octets 35 bis 39 die Anzahl der Schritte eingegeben, in welche der
Bereich der Gesamtauflosung unterteilt werden soll. Auf3er der direkten Eingabe ist die
Bestimmung der Skalierung auch durch ein Teach-In - Verfahren maglich.

5.1.2.3 Inbetriebnahmemodus (Octet 26.2)
Mit diesem Schalter ist ein besonderer Zustand im DDLM_SET_PRM Modus eingestellt, in
welchem bei betriebsbereiter Anlage der Presetwert und weitere Parameter an das Modul
Ubertragen und dort nullspannungssicher gespeichert werden. Auch ist die Ermittlung eines
Getriebefaktors in diesem Modus méglich. Die so ermittelten Parameter sollten notiert und
dann beim erneuten Hochfahren des Busses im DDLM_SET_ PARA Modus an das Modul
Ubertragen und der Inbetriebnahmemodus ausgeschaltet werden.

5.1.2.4 Reduzierte Diagnose (Octet 26.4)

Manche, zumeist altere Profibus — Master kénnen nicht alle Diagnosebytes des Moduls auf-
nehmen. (s. hierzu die Dokumentation des verwendeten Masters). Mit Setzen des Bits wer-
den nur 16 Diagnosebytes Ubertragen.

5.1.2.5 Octet 27 - 39 aktiv (Octet 26.7)

Dieses Bit ermdglicht im gesetzten Zustand den Zugriff auf die Octets 27 — 39. Hierdurch
werden die Funktionen Endschalter min. und max., die Skalierung tiber Physikalische
Messschritte , Singleturn / Multiturn, und Mafeinheiten Geschwindigkeit (nur HUBNER 2.2)
freigegeben.

5.1.2.6 Softwareendschalter min. und max. (Octet 26.5 und 26.6) und (Octets 27 — 34)

Durch Setzen dieser Bits werden die Softwareendschalter min. (Octet 26.5) und max. (Oc-
tet 26.6) aktiviert. Die hierfur bendétigten Positionswerte sind fir den Endschalter min. in den
Octets 27 — 30 und fur den Endschalter max. in den Octets 31 — 34 gespeichert. Diese
Funktion ist nur bei Programmierung der Klasse HUBNER 2.1 und 2.2 méglich.

5.1.2.7 Physikalische Messschritte (Octet 35 — 38)

Die Anzahl der physikalischen Messschritte ist in diesen Octets eingespeichert. Sie unter-
teilt den Wert der Gesamtauflésung und dient somit zur Skalierung des Moduls.

5.1.2.8 Singleturn / Multiturn (Octet 39.1)

Mit diesem Bit, welches normalerweise durch die Klassenwahl des Moduls gesetzt wird,
kann der Typ des Codierers bestimmt werden.

5.1.2.9 Maleinheit Geschwindigkeit (Octet 39, 5+4)

Bei der Klassenwahl Hubner 2.2 ist die Ausgabe der Geschwindigkeit méglich. Mit den Bits
5 und 4 des Octets 39 lassen sich folgende Ausgabearten einstellen:
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e OOH Schritte /s

e O01H Schritte / 100 ms
e 10H Schritte / 10 ms
e 11H RPM

5.2 Inbetriebnahmemodus

Der Inbetriebnahmemodus stellt bei den Gerateklassen HUEBNER 2.1 und 2.2 eine Beson-
derheit des Normalbetriebes dar. Aul3er dem Presetwert und der Zahlrichtung, welche
beide auch im Normalbetrieb geéndert werden konnen, ist die Skalierung tber ein Teach In
- Verfahren im Onlinebetrieb moglich. Hierfur ist lediglich eine Bitmanipulation im Status
des DDLM_DATA_EXCHANGE Modus nétig. Hierbei werden in jedem Zyklus die Daten als
4 acht Bit breite Worte wie folgt tbertragen:

Status +224 223 - 016 215-28 27-2°

Ubertragung der Daten innerhalb eines DDLM_DATA_EXCHANGE - Zyklus

Dabei haben die Statusbits folgende Bedeutung:

Bit 25 0 = Winkelcodierer nicht betriebsbereit 1 = Winkelcodierer betriebsbereit

Bit 26 0 = Inbetriebnahmemodus 1 = Normalmodus
. 0 = Softwareendschalter 1 = Softwareendschalter
Bit 27 . . . ;
min < Prozessistwert < max. min > Prozessistwert > max.
Bit 28 0 = Z&hlrichtung im Uhrzeigersinn 1 = Z&hlrichtung gegen Uhrzeigersinn
(auf Wellenende gesehen) (auf Wellenende gesehen)
Bit 31 0 = normaler Betrieb 1 = Presetwert setzen

5.2.1 Presetwert Ubernehmen
Der Presetwert kann sowohl im Normalmodus, als auch im Inbetriebnahmemodus von der
Basisgeratestellung tbernommen werden. Die Ubernahme ist unabhangig davon, ob Bit 26
gesetzt ist.

Statusbits Datenbits
31 30 29 28 27 26 25 24-0
M->S 1 0 0 0 0 X 0 | Prozesswert = Presetwert wird tbertragen
S>M 1 0 0 0O 0 X 0 | Neuer Prozesswert wird Ubertragen
M->S O 0 0 0 0 X 0  Rucksetzen auf Inbetriebonahmemodus
S>M 0 0 0 0O 0 X 0  Neuer Prozesswert wird ausgegeben

M = Master, S = Slave
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5.2.2 Zahlrichtung einstellen

Die Zahlrichtung kann im Inbetriebnahmemodus online mit Hilfe des Bits 28 umgekehrt
werden. Die nach der Umschaltung aktuelle Richtung gibt der Codierer an den Master
zurtick. Eine 0 bedeutet Zahlrichtung im Uhrzeigersinn (auf die Welle gesehen), eine 1
Zahlen gegen den Uhrzeigersinn.

Statusbits Datenbits

31 30 29 28 27 26 25 24 -1 0

Bit 28 schaltet die Drehrichtung
von 0 nach 1 und umgekehrt

Quittierung der

M->S O 0 0 1 0 0 O

S>M O 0 0O 01 0/1 0 1 neuenDrehrich- 1/0

tung in Bit 0
M->S O 0 0 0 0 0 0 Beenden der Umschaltung bei Bit 28 = 0
S>M 0 0 0O 01 01 0 1 Fortsetzung der Prozesswertausgabe

M = Master, S = Slave

O HINWEIS!
l Nach Einstellen der Drehrichtung muss der Presetwert neu gesetzt werden.

5.2.3 Skalierung des Moduls im Teach - In - Verfahren
Dieses Verfahren ermdglicht eine automatische Skalierung des Moduls. Nach Starten des
Vorgangs wird die Anlage Uber eine definierte Strecke verfahren. Danach erfolgt nach ei-
nem Stopp des Vorganges die Eingabe der Schritte, in die die durchfahrene Strecke unter-
teilt werden soll. Der Verfahrweg darf dabei 2047 Umdrehungen nicht Gberschreiten.

5.2.3.1 Start der Skalierung

Statusbits Datenbits
31 30 29 28 27 26 25 24 -1
M->S 0 1 O O O O Bit 30 = 1 = Starten der Skalierung
S->M 0 1 0O 01 01 O 1 Quittung durch Bit 30 = 1
M>S 0 0 0 o o o o |Rucksetzendervorhergehenden Skalie-
rung
S->M 0 1 0O 01 01 0 1 Prozesswertausgabe mit Skalierfaktor 1

M = Master, S = Slave

Nach dieser Funktion ist der Getriebefaktor auf 1 gesetzt und die Nullpunktverschiebung
(Preset) geldscht.

Jetzt muss die Anlage um den vorher definierten Weg verfahren werden. Der Verfahrweg
wird durch die Prozesswertausgabe unskaliert angezeigt.
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5.2.3.2 Stopp der Skalierung

M->S
S->M

M->S
S->M

Statusbits Datenbits
31 30 29 28 27 26 25 24 -1
0 0 1 0 0 0O O Bit 30 = 1 = Starten der Skalierung
0 1 1 01 01 0 1 Quittung durch Bit 30 = 1
0 0 0 0 0 0 0 Riicksetzen der vorhergehenden Skalie-
rung
0O O 0O 01 01 0 1 Prozesswertausgabe mit Skalierfaktor 1

M = Master, S = Slave

Bei der Skalierung werden positive und negative Drehrichtung, sowie die Nullpunktiber-
schreitung beriicksichtigt.

VORSICHT!

Die Zahl der gewinschten Schritte darf die physikalische Auflésung im
Verfahrweg nicht tiberschreiten.

Auf die richtige Zahlrichtung ( Bit 28 ) ist zu achten. Sie muss eventuell nach
dieser Funktion neu eingestellt werden.

Da der Presetwert beim Start der Skalierung geléscht wurde, muss er in
einem weiteren Schritt neu gesetzt werden.

Die Skalierung ist im Modul nullspannungssicher gespeichert. Um bei einem Basisgeréate-
tausch die Werte der Skalierung weiterhin zu verwenden, ist es sinnvoll, die ermittelte
Gesamtauflésung in den Profibusmaster zu Ubertragen. Sie wird dort in das Feld
GEWUNSCHTE MESSSCHRITTE eingetragen und der Schalter  AUFLOSUNG BEZUG
auf MAXIMALE GESAMTAUFLOSUNG eingestellt.
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6 Diagnosemeldungen

Durch den DDLM_SLAVE_DIAG — Modus ist der Master in der Lage, Diagnosedaten von
dem Modul abzurufen. Die Anzahl der Octets betragt 57, mit Ausnahme der reduzierten

Diagnose, bei welcher die Zahl der Diagnosebytes auf 16 eingeschrankt ist.
Nachfolgend sind die von dem Hibner Absolutwertgeber / Busmodulen unterstitzten

Diagnosemeldungen aufgefiihrt. Die Diagnosedaten werden nach der Vorschrift des
Profibus® PROFILE FOR ENCODERS, PNO Best. Nr. 3.062 ausgegeben.

Octet
1-3

5-6

10

11-14

15-16

20-21

24-25

2627

28-31

Parameter

Stationssta-
tus

(s. Profibus-
norm)

Diagnose
Master Add

PNO —
Nummer

Erweiterter
Diagnose-
kopf

Alarmmel-
dung

Betriebszu-
stand

Gebertyp

Auflésung/
Umdrehung
(Hardware)

Warnmel-
dungen

Profilver-
sion

Software-
version

Betriebszeit

Bit — Nr.

15-0

w N BB O

15-8
7-0

15-8
7-0

23-0

PNO Nummer des
Gebers

Zahl der Diagno-
sebytes

Speicherfehler
EEProm
Drehrichtung
Klasse 2 Funktion
Diagnoseroutine
Skalierfunktion

Single/Multiturn

Singleturnauflo-
sung

Multiturnauflésung

Betriebszeitwar-
nung nach 10°
Stunden

Revisions — Nr.
Index

Revisions — Nr.
Index

Inkrementierung
bei angelegter Be-
triebsspannung
alle 6 Minuten

1 = Fehler

0=CW, 1=CCW
0=Aus, 1=Ein
0 =Aus, 1 =Ein
0 =Aus, 1 =Ein

Singleturn =0
Multiturn = 1
4096 (1000 H)

4096 (1000 H)

O=nein,1=ja

UO-EPB1_Manual-de_R3
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1
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Octet Parameter  Bit — Nr. Klasse
Nullpunkt-
32-35  verschie- 23-0 Presetwert 2
bung
Parame- Nur wenn der Wert
40-43 trierte Auflo- 230 »Auflésung Bro. 2
sung pro Umdrehung* ein-
Umdrehung gegeben wurde
Parame- Parametriert oder
4447 rierte Ge- 23.g | durch 2
samtauflo- skalieren berech-
sung nen
Seriennum- Bytes z.Zt. mit
4857 er 2AH vorbelegt Z

6.1 Betriebszustande und Anzeigen
An der Frontplatte des Modulgeh&uses befinden sich die LEDs Status, Netl und Net2. Sie

dienen zur Anzeige des aktuellen Modulzustands.
6.1.1 Busstatus
Netl rot Net2 grin Fehlermeldung / Busstatus
aus aus Keine Spannungsversorgung

warten auf die Konfiguration durch den
an an Master (z.B. falsche Verkabelung, Ab-
schlusswiderstande falsch gesetzt)

Codier- und / oder Parametrierfehler
an blinkt ( z.B. Datenlénge zu groR3, Gesamtauflo-
sung zu hoch)

Modul empfangt langere Zeit keine Sig-

an aus nale vom Master

Modul registriert Daten auf dem Bus, wird
blinkt an aber dadurch nicht angesprochen

(z.B. falsche Adresse am Modul einge-

stellt)

. Inbetriebnahmemodus im Data —

aus blinkt

Exchange - Modus

Normalbetrieb im Data — Exchange - Mo-
aus an

dus
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6.1.2 Status-LED

Betriebszustand Status-LED
blinken gelb/grin

Start >

Normal griin

Bootloader blinken gelb/rot
1Hz

Fehler rot

7 Prafungen

Busstatus
nicht
betriebsbereit
betriebsbereit

nicht
betriebsbereit

Fehler

Das EPB kann nur in Verbindung mit dem Funktionsmodul UO-ECU bzw. UO-SCU betrie-
ben werden. Bitte die, in der UO-ECU-Betriebsanleitung im entsprechenden Kapitel be-

schriebenen MalRhahmen, befolgen.

8 Transport, Verpackung und Lagerung

8.1 Sicherheitshinweise fur den Transport

VORSICHT!

' Sachschaden durch unsachgemafen Transport!

° Diese Symbole und Hinweise auf der Verpackung sind zu beachten:
Nicht werfen, Bruchgefahr, vor Nasse schitzen

8.2 Wareneingangskontrolle

Die Lieferung ist bei Erhalt unverziiglich auf Vollstandigkeit und eventuelle Transportscha-

den zu Uberprifen.

Sollten Transportschaden vorhanden sein, ist der Transporteur direkt bei der Anlieferung zu

informieren (Fotos zum Beweis erstellen).

8.3 Verpackung (Entsorgung)

Die Verpackung wird nicht zurickgenommen und ist nach den jeweils gultigen gesetzlichen
Bestimmungen sowie 6rtlichen Vorschriften zu entsorgen.

8.4 Lagerung der Packstlicke (Gerate)

L ‘ |VVor Nasse schitzen!
Packstlicke vor Nasse schiitzen, trocken und staubfrei lagern.

Bei langerer Lagerzeit (> 6 Monate) empfehlen wir, die Gerate in Schutzverpackung (mit

Trockenmittel) einzupacken.

UO-EPB1_Manual-de_R3
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8.5 Ruckgabe von Geraten (Reparatur/Kulanz/Garantie)
Serviceanfragen (Reparatur/Kulanz/Garantie) kénnen direkt Giber folgendes Online-
Formular ausgeldst werden:
https://www.huebner-giessen.com/service-support/after-sales-service/
Dort finden Sie auch Kontaktdaten zu unserem Service, sowie Fragen und Antworten zur
Abwicklung.
Gerdate, die mit radioaktiver Strahlung oder radioaktiven Stoffen in Berihrung gekommen
sind, werden nicht zuriickgenommen.
Gerate, die mit mdglicherweise gesundheitsschadlichen chemischen oder biologischen
Substanzen in Berihrung gekommen sind, missen vor der Riicksendung dekontaminiert
werden.
Eine Unbedenklichkeitsbescheinigung ist beizuftigen.

8.6 Entsorgung
Der Hersteller ist nicht zur Riicknahme verpflichtet.
Das EPB ist als Elektronik-Sonderabfall zu behandeln und entsprechend der landerspezifi-
schen Gesetze zu entsorgen.
Die drtlichen Kommunalbehdrden oder spezielle Entsorgungs-Fachbetriebe geben Auskunft
zur umweltgerechten Entsorgung.
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9 Dokumente

9.1 Malizeichnung, Anschlussplan

Drehcodierschalter zur Busadressierung
Rotary coding switch for bus addressing

121
116
110 25
HEENER
0000
50
3 Net?
PROFIBUS D-SUB 9
] ®
-.8- —
Tragschienenmonlage passend fur Hutschiene
EN 50022 mit 35 mm Hohe
L Rail mounrfng suitable for .rop hat raif
E EN 50022 with 35 mm height ©
UO-EPB-1




