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1 Allgemeines

1.1 Informationen zur Betriebs- und Montageanleitung

Diese Betriebs- und Montageanleitung gibt wichtige Hinweise zum Umgang mit den
Funktionsmodul UO-SPN-1. Sie ist vor Beginn aller Arbeiten sorgfaltig durchzulesen und zu be-

achten. In der nachfolgenden Dokumentation wird das Funktionsmodul UO-SPN-1 als SPN be-
zeichnet.

Daruber hinaus sind die fur den Einsatzbereich des Gerates geltenden ortlichen Unfallverhi-
tungsvorschriften und allgemeinen Sicherheitsbestimmungen einzuhalten.

1.2 Lieferumfang

Zum Lieferumfang der Funktionsmodule gehéren die Konformitatserklarung und die Betriebs-
und Konfigurationsanleitung und die Software & Support CD.

1.3 Symbolerklarung

Warnhinweise sind in dieser Betriebs- und Montageanleitung durch Symbole gekennzeichnet.
Die Hinweise werden durch Signalworte eingeleitet, die das Ausmal3 der Gefahrdung zum Aus-

druck bringen. Die Hinweise unbedingt einhalten und umsichtig handeln, um Unfalle, Personen-
und Sachschaden zu vermeiden.

WARNUNG!

Weist auf eine mdglicherweise geféhrliche Situation hin, die zum Tod oder zu
schweren Verletzungen fihren kann, wenn sie nicht gemieden wird.

Weist auf eine moglicherweise gefahrliche Situation hin, die zu geringfiigigen
oder leichten Verletzungen fiihren kann, wenn sie nicht gemieden wird.

2 VORSICHT!

VORSICHT!

Weist auf eine moglicherweise geféahrliche Situation hin, die zu Sachschaden fiih-
ren kann, wenn sie nicht gemieden wird.

o HINWEIS!

1 Hebt nutzliche Tipps und Empfehlungen sowie Informationen fir einen effizienten
und storungsfreien Betrieb hervor.
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1.4 Gewahrleistung und Haftung

Es gelten ausschlief3lich die "Allgemeinen Geschaftsbedingungen" der Firma Johannes Hibner
Fabrik elektrischer Maschinen GmbH. Diese stehen dem Betreiber spatestens mit der Auftrags-
bestéatigung bzw. mit dem Vertragsabschluss zur Verfigung. Gewahrleistungs- und Haftungsan-
spriche bei Personen- und Sachschaden sind ausgeschlossen, ebenso erlischt die Betriebser-

laubnis, wenn eine oder mehrere der folgenden Ursachen vorliegen:

Nichtbeachtung der Betriebs- und Montageanleitung.
Nicht bestimmungsgemaéalle Verwendung der Funktionsmodule.

Unsachgeméale Montage, Installation, Inbetriebnahme und Programmierung der
Funktionsmodule.

Betreiben der Funktionsmodule bei technischen Defekten.

Eigenméachtig vorgenommene mechanische oder elektrische Veranderungen an den
Funktionsmodulen.

Eigenméchtig durchgefihrte Reparaturen.

Katastrophenfélle durch Fremdeinwirkung und hdhere Gewalt.
Einsatz von nicht qualifiziertem Personal.

Offnen der Funktionsmodule.

1.5 Organisatorische Malinhahmen

e Die Betriebs- und Montageanleitung muss stéandig am Einsatzort der Funktionsmodule
griffbereit aufbewahrt werden.

e Erganzend zur Betriebs- und Montageanleitung sind die allgemeingultigen gesetzlichen und
sonstige verbindliche Regelungen zur Unfallverhiitung und Umweltschutz zu beachten und
mussen vermittelt werden.

e Die jeweils gultigen nationalen, ortlichen und anlagenspezifischen Bestimmungen und
Erfordernisse missen beachtet und vermittelt werden.

o Der Betreiber hat die Verpflichtung, auf betriebliche Besonderheiten und Anforderungen an
das Personal hinzuweisen.

o Das Typenschild und eventuell aufgeklebte Verbots- bzw. Hinweisschilder auf den
Funktionsmodulen missen stets in lesbarem Zustand erhalten werden.

e Reparaturen diirfen nur vom Hersteller, oder einer vom Hersteller autorisierten Stelle bzw.
Person vorgenommen werden.

1.6 Urheberschutz
HINWEIS!

i

Inhaltliche Angaben, Texte, Zeichnungen, Bilder und sonstige Darstellungen sind
urheberrechtlich geschitzt und unterliegen den gewerblichen Schutzrechten.
Vervielfaltigungen in jeglicher Art und Form, die nicht im Zusammenhang mit dem
Einsatz der Funktionsmodule stehen, sind ohne schriftliche Erklarung des Her-
stellers nicht gestattet. Zuwiderhandlungen verpflichten zu Schadenersatz.

1.7

Garantiebestimmungen

Die Garantiebestimmungen sind den Allgemeinen Lieferbedingungen des Herstellers zu ent-
nehmen.

1.8

Kundendienst

Fir technische Auskinfte stehen Ihnen Ansprechpartner per Telefon, Fax oder E-Mail zur Ver-
fugung. Siehe Herstelleradresse auf Seite 2.
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Grundlegende Sicherheitshinweise

VORSICHT!

Dieser Abschnitt gibt einen Uberblick tiber alle wichtigen Sicherheitsaspekte zum
Schutz des Personals und fiir einen sicheren und stérungsfreien Betrieb der
Funktionsmodule. Bei Nichtbeachtung konnen erhebliche Gefahren entstehen.

2.1 Verantwortung des Betreibers

Die Funktionsmodule werden im gewerblichen Bereich eingesetzt. Der Betreiber der Funktions-
module unterliegt daher den gesetzlichen Pflichten zur Arbeitssicherheit sowie den fir den Ein-
satzbereich der Funktionsmodule giltigen Sicherheits-, Unfallverhiitungs- und Umweltvorschrif-
ten.

2.2 Personalauswahl und — qualifikation; grundséatzliche Pflichten

e Alle Arbeiten an den Funktionsmodulen dirfen nur von qualifiziertem Personal durchgefiihrt
werden. Qualifiziertes Personal sind Personen, die auf Grund ihrer Ausbildung, Erfahrung
und Unterweisung sowie ihrer Kenntnisse Uber einschlagige Normen, Bestimmungen, Un-
fallverhiitungsvorschriften und Betriebsverhaltnisse, von dem fir die Sicherheit der Anlage
Verantwortlichen berechtigt worden sind, die jeweils erforderlichen Tatigkeiten auszufiih-
ren. Sie sind in der Lage, mdgliche Gefahren zu erkennen und zu vermeiden.

e Zur Definition von "Qualifiziertem Personal” sind zusatzlich die Normen
VDE 0105-100 und IEC 60364 einzusehen (Bezugsquellen z.B. Beuth Verlag GmbH, VDE-
Verlag GmbH)

¢ Die Verantwortlichkeit fir die Montage, Installation, Inbetriebnahme und Bedienung muss
klar festgelegt sein. Es besteht Beaufsichtigungspflicht bei zu schulendem oder anzuler-
nendem Personal.

2.3 Bestimmungsgemale Verwendung

Das SPN muss gemeinsam mit dem Basisgerat USL(H) 42 und dem UO-SCU eingesetzt wer-
den.

Vom Anlagen-Hersteller ist zu Uberpriifen, ob die Eigenschaften der Funktionsmodule seinen
applikationsspezifischen Sicherheitsanforderungen geniigen. Die Verantwortung, bzw. Ent-
scheidung Uber den Einsatz der Funktionsmodule, obliegt dem Anlagen-Hersteller. Die Funkti-
onsmodule sind fiir unbeaufsichtigten Dauerbetrieb ausgelegt.

Zur bestimmungsgemaflen Verwendung gehort auch:

e das Beachten aller Hinweise aus dieser Betriebs- und Montageanleitung,

e das Beachten der Typenschilder und eventuell angebrachter Verbots- bzw.
Hinweisschilder,

¢ das Beachten der Betriebsanleitung des Maschinen- bzw. Anlagen-Herstellers,

e das Betreiben der Funktionsmodule innerhalb der in den technischen Daten angegebenen
Grenzwerte,

e Unterlassung einer bestimmungswidrigen Verwendung.
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2.4  Nicht bestimmungsgemalle Verwendung

WARNUNG!
Gefahr von Tod, Korperverletzung und Sachschaden durch bestimmungswidrige

Verwendung der Funktionsmodule!
A Insbesondere sind folgende Verwendungen untersagt:
¢ die Verwendung in Umgebungen mit explosiver Atmosphére,

¢ die Verwendung in Umgebungen mit radioaktiver Strahlung,
¢ die Verwendung zu medizinischen Zwecken.

2.5 Sicherheitstechnische Hinweise

WARNUNG! VORSICHT!
Zerstorung, Beschadigung bzw. Funktionsbeeintrachtigung der Funktionsmodule!

Verdrahtungsarbeiten, Offnen und SchlieRen von elektrischen Verbindungen
nur im spannungslosen Zustand durchftihren.

Eventuell entstehende Gefahrdungen durch Wechselwirkungen mit anderen,
in der Umgebung installierten bzw. noch zu installierenden Systemen und
Geraten, sind zu uberpriufen. Die Verantwortung und die Ergreifung
entsprechender Mal3nahmen obliegen dem Anwender.

Die Spannungsversorgung muss mit einer dem Zuleitungsquerschnitt
entsprechenden Sicherung abgesichert sein.

Verwendete Kabel miissen fur den Temperaturbereich geeignet sein.
Ein defektes Funktionsmodul darf nicht betrieben werden.
Das Offnen der Funktionsmodule ist untersagt.

Die Typenschilder spezifizieren die technischen Eigenschaften der
Funktionsmodule. Sollte ein Typenschild nicht mehr lesbar sein, bzw. wenn
ein Typenschild génzlich fehlt, darf das Funktionsmodul nicht mehr in Betrieb
genommen werden. Der Hibner-Service (siehe Seite 2) ist zu kontaktieren.
Dieses Modul ist nicht dafiir vorgesehen, in Wohnbereichen verwendet zu
werden, und kann einen angemessenen Schutz des Funkempfangs in
solchen Umgebungen nicht sicherstellen. Das Gerat ist in Gruppe 1 und
Klasse A nach EN 55011 eingestuft und nur fiir den Betrieb im industriellen
Umfeld vorgesehen.

O HINWEIS!
1 Entsorgung:

Muss nach der Lebensdauer der Funktionsmodule eine Entsorgung vorgenom-
men werden, sind die jeweils geltenden landesspezifischen Vorschriften zu be-
achten.

UO-SPN1_ Manual-de_R6
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3 Montage
3.1 Sicherheitshinweise

WARNUNG!

e Die Montage bzw. Demontage darf nur von qualifiziertem Personal
durchgefiihrt werden. Die Sicherheitshinweise des Kapitels Fehler! V
erweisquelle konnte nicht gefunden werden. sind zu beachten.

e Generell sind fir den Anbau die Auflagen und Abnahmebedingungen der

Gesamtanlage zu berucksichtigen.

e Fir die gesamte Verarbeitungskette der Anlage missen Potentialausgleichs-
mafllnahmen vorgesehen werden. Eine unterbrechungsfreie, niederohmige
Maschinenerdung, tber alle Teile einer Anlage hinweg, ist sicherzustellen.
Auf elektrisch gut kontaktierende Verbindungen ist zu achten.

e Beim Verlegen der Kabel ist darauf zu achten, dass keine Stolperfallen
entstehen.

WARNUNG! VORSICHT!
Gefahr von Tod, schwerer Kérperverletzung und/oder Sachschaden durch
Aul3erkraftsetzen der Sicherheitsfunktionen, verursacht durch einen
unsicheren Wellenantrieb!
' Generell sind fiir den Anbau die Auflagen und Abnahmebedingungen der
i Gesamtanlage zu bertcksichtigen.

3.2 Grundsatzliche Regeln

HINWEIS!

e Die Verlegung von Versorgungs- und Signalleitungen muss im ausreichenden
Abstand zu Kraft- und Hochspannungsleitungen erfolgen.

e Schirmung der Kraftleitungen zwischen Frequenzumrichter und Motor gemarf
Herstellervorgaben.

e Zu Aktoren/ Systeme mit hoher Energiedichte bzw. elektromagnetischer
Emission (u. a. Schiitze, Relais, Umrichter, Motoren, Magnetventile,
Bremsen) sind gro3zligige Montageabstande einzuhalten.

e Induktivitaten (u. a. Relais, Schitze, Magnetventile, Bremsen) mit Entstor-
gliedern beschalten, leitungsgebundene als auch Uiber den Luftweg
eingekoppelte Stérungen sind dadurch zu minimieren.

e Weiterfuhrende Informationen Uber bewéhrte Installationspraxis sind der USL
Installationsanleitung Elektronik zu entnehmen.

—lo
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3.3 Elektrischer Anschluss

HINWEIS!

e Die Gleichstromverteilung fur ein oder mehrere USL-Systeme soll fur
Funktionsmodule, Basisgerate und Beschaltung sternformig ausgefthrt
werden. Auf symmetrische Leitungsfuihrung der Hin- und Ruckleiter, als

O Lwisted pair” oder Kabel, ist zu achten.

1 e FUr alle Versorgungs- und Signalleitungen, die auRerhalb eines
Schaltschranks verlegt werden, sind geschirmte Kabel zu verwenden. Die
Kabelschirme sind beidseitig an die Maschinenerdung anzuschlief3en.

e Im Schaltschrank sind fir eine flachige Kontaktierung der Kabelschirme
Schirmanschlussklemmen zu verwenden.

3.4

Austausch der Funktionsmodule

Beim Austausch der Funktionsmodule sind folgende Punkte zu beachten:

Das neue Funktionsmodul muss die gleiche Artikel-Nr. (ID) aufweisen wie das Altgerét.

Beim neu eingesetzten Mess-System ist sicherzustellen, dass die Uber Hardware-Schalter
eingestellte PROFIsafe-Zieladresse der bisherigen Adresse entspricht.

Da die F-Parameter und iParameter des Mess-Systems im Sicherheitsprogramm der Steu-
erung hinterlegt sind, wird das neu eingesetzte Mess-System in der Anlaufphase mit den
projektierten Einstellungen parametriert.

Unterstutzt die Projektierung keine Nachbarschaftserkennung, muss beim Austausch da-
rauf geachtet werden, dass der zuvor vergebene Geratename auch an das neue Mess-
System vergeben wird. Im Systemhochlauf wird der Geratenamen wieder erkannt und die
neue MAC-Adresse und IP-Adresse automatisch dem Geratenamen zugeordnet.

Bei der Wiederinbetriebnahme des ausgetauschten Funktionsmoduls muss die richtige
Funktion zuerst durch einen abgesicherten Testlauf Gberprift und sichergestellt werden.
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Technische Daten und Funktionen

4.1 Typenschild

Nachfolgende Abbildung zeigt ein Beispiel fur ein Typenschild.

JOHANNES

HUBNER
GIESSEN

PROFINET / PROFIsafe

UO-SPN-1

S/N: 123456 ID: 12345
Protection 1P20
Resolution S: 13 Bit/ M: 15 Bit
MAC 00:00:00:00:00:00

Power consumption  max. 4 W

Y: 2021

Siemensstr. 7

Das Typenschild befindet sich auRen am
Gehause und enthalt folgende Angaben:

o Hersteller

e Typ, Baujahr

e CE-Kennzeichnung
e Seriennummer (S/N)
e Schutzart

e Leistungsaufnahme
e ID-Nummer

N (RN - e * Auflésung
e MAC-Adresse
Abb. 4-1: Typenschild (Beispiel) e Zertifizierungshinweise

4.2 Typenbezeichnung

UO-SPN -1

SPN-Funktionsmodul

il

1: Variante 1

4.3 Elektrische Daten

Angabe
Versorgungspannung

zusatzliche Modulleistungsauf-
nahme UO-SPN-1

Schutzart nach DIN EN 60529

Gesamtauflosung

Singleturn funktional
Singleturn sicherheitsgerichtet
Multiturn

PROFINET IO Schnittstelle
PROFIsafe Profil

Zuséatzliche Funktionen

Wert

wird vom SCU-Modul tiber den Busverbinder versorgt
<4W

IP20 fur Schaltschrankeinbau
Schutzart des Schaltschrankes: = IP54

< 28 Bit

< 13 Bit (8192 Schritte/Umdrehung)
8 Bit (256 Schritte/Umdrehung)
<15 Bit (32768 Umdrehungen)
nach IEC 61158 und IEC 61784
3.192b nach IEC 61784-3-3

Preset

UO-SPN1_Manual-de_R6
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Angabe
Parameter
Integrationszeit Safe
Integrationszeit Unsafe
UberwachungsfenstergroRRe
Stillstandtoleranz Preset
Zahlrichtung
PROFINET-Spezifikation
Softwarestack

Conformance Class
Physical Layer

Ausgabecode
Zykluszeit
Ubertragungsrate
Ubertragung

Adressierung (parametrierbar
Uber PROFINET 10)

Zykluszeit

Nicht sicherheitsgerichtet
Sicherheitsgerichtet
Preset-Schreibzyklen
Anschlusstechnik
Anschlussplan

Einsatzhdhe uber NN

Wert

parametrierbar tiber PROFINET IO
50 ms...500 ms

5 ms...500 ms

50...4000 Inkremente

1...5 Inkremente/Integrationszeit Safe
Vorlauf, Rucklauf

V2.2

Vv3.2.0.1

Conformance Class B, C

PROFINET 100Base-TX, Fast Ethernet, ISO/IEC
8802-3

Binéar

>1ms (IRT/RT)

100 MBiIt/s

CAT-5 Kabel, geschirmt (STP), ISO/IEC 11801

Per Name (Namensvergabe Uber Projektierungssoft-
ware). Zuordnung Name-->MAC erfolgt beim Hochlauf

0,5 ms, Ausgabe Uber JHG-PROFIBUS Modul
5 ms, Ausgabe ber JHG-PROFIsafe Modul

> 4 000 000

M12 Stecker

PN165-413 (s. Kapitel 14.2)

< 3000 m

4.3.1 PROFINET IO Ubertragungstechnik, Kabelspezifikation
Die sicherheitsgerichtete PROFIsafe-Kommunikation, wie auch die PROFINET-Kommunikation,
wird Uber das gemeinsam genutzte Netzwerk Ubertragen.

PROFINET unterstitzt Linien-, Baum- oder Sternstrukturen. Die in Feldbussen eingesetzte Bus-
oder Linienstruktur wird damit auch fur Ethernet verfligbar. Dies ist besonders praktisch bei der
Anlagenverdrahtung, da eine Kombination aus Linie und Stichleitungen mdoglich ist. Da das

UO-SPN1_ Manual-de_R6
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USC 42-PROFINET-Modul bereits tber einen integrierten Switch verfugt, lasst sich die Linien-
Topologie auf einfache Weise realisieren.

Es sind ausschlielRlich Kabel und Steckverbinder zu verwenden, flr die der Hersteller eine
PROFINET Herstellererklarung abgegeben hat. Der Leitungstyp A/B/C, die mechanischen und
chemischen Eigenschaften, sowie die Ausfiihrungsform des PROFINET-Kabels, sind entspre-
chend der Automatisierungsaufgabe festzulegen. Die Kabel sind ausgelegt fiir Bitraten von bis
zu 100 MBit/s. Die Ubertragungsgeschwindigkeit wird vom USC 42-PROFINET-Modul automa-
tisch erkannt und muss nicht durch Schalter eingestellt werden.

Eine Bus-Adressierung tber Schalter wie beim PROFIBUS-DP ist ebenfalls nicht notwendig,
diese wird automatisch durch die Adressierungsmoglichkeiten des PROFINET-Controllers vor-
genommen, jedoch muss die PROFIsafe-Zieladresse ,F_Dest Add“ eingestellt werden, siehe
Kapitel 5.4.1.6.

Die Kabellange einschlie3lich Patchkabel bei Kupferverkabelung zwischen zwei Teilnehmern
darf max. 100 m betragen. Diese Ubertragungsstrecke ist als PROFINET-End-to-end-link defi-
niert. Innerhalb eines End-to-end-links ist die Anzahl der I6sbaren Verbindungen auf sechs
Steckverbinderpaare (Stecker/Buchse) begrenzt. Werden mehr als sechs Steckverbinderpaare
bendtigt, mussen fir die gesamte Ubertragungsstrecke die maximal zulassigen Dampfungs-
werte (Channel Class-D Werte) eingehalten werden.

HINWEIS!
O

Bei IRT-Kommunikation wird die Topologie in einer Verschaltungstabelle projektiert.
1 Dadurch muss auf richtigen Anschluss der Ports 1 und 2 geachtet werden.

Bei RT-Kommunikation ist dies nicht der Fall, es kann frei verkabelt werden.

4.4 Betriebszustande und Anzeigen
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4.41 Modul-Statusanzeige

Betriebszustand Status LED Buszustand
blinken gelb/grin nicht

Sl 2 Hz betriebsbereit

Normal grin betriebsbereit
blinken gelb/rot nicht

el 1Hz betriebsbereit

Warnung dliren gels betriebsbereit

1Hz
Fehler rot Fehler

Warnung:
Eine Warnung wird erzeugt, wenn das Gebrauchsdauerende (20 Jahre) des SPN erreicht ist.

4.4.2 Bus-Statusanzeige

B =n [] |Aus [mm] |BLINKEND

Device Status

Versorgung fehlt, Hardwarefehler

Betriebsbereit

Anwenderquittierung (Operator Acknowledgment)
gefordert, 3x 5 Hz

System- oder Sicherheitsfehler

Bus Status

Kein Fehler

Parameter- oder F-Parameterfehler; 0,5 Hz

Keine Verbindung zum IO-Controller

PORT 1

grian Ethernet Verbindung hergestellt

gelb Datenubertragung TxD/RxD

PORT 2

gran Ethernet Verbindung hergestellt

ON ON B0 N §D

gelb Datentibertragung TxD/RxD

Entsprechende MaRRnahmen im Fehlerfall siehe Kapitel 10.
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5 PROFINET 10 / PROFlsafe — Inbetriebnahme
5.1 PROFINET IO

Wichtige Hinweise zur Inbetriebnahme sind zu finden in der
PROFINET Inbetriebnahmerichtlinie, Best.-Nr.: 8.081

Diese und weitere Informationen zum PROFINET oder PROFIsafe sind bei der Geschéftsstelle
der PROFIBUS-Nutzerorganisation erhaltlich:

PROFIBUS Nutzerorganisation e.V.

Haid-und-Neu-Str. 7 Telefon: +49 721 96 58 590
D-76131 Karlsruhe Fax: +49 721 96 58 589
www.profibus.com E-Mail: germany@profibus.com

www.profisafe.net

5.1.1 Gerateklassen
In einem PROFINET IO — System werden folgende Geréateklassen unterschieden:

e |O-Controller
Zum Beispiel eine SPS, die das angeschlossene |0-Device anspricht.

e |O-Device
Dezentral angeordnetes Feldgeréat (Mess-System), das einem oder mehreren 10-Control-
lern zugeordnet ist und neben den Prozess- und Konfigurationsdaten auch Alarme tbermit-
telt.

e |0O-Supervisor (Engineering Station)
Ein Programmiergerat oder Industrie-PC, welches parallel zum 10-Controller Zugriff auf alle
Prozess- und Parameterdaten hat.

5.1.2 Geratebeschreibungsdatei (XML)
Die GSDML-Datei und die zughdrige Bitmap-Datei sind Bestandteil des Mess-Systems:
"GSDML-V2.3-HU-024A-AMPN(H)41-aktuelles Datum.xml".

Die Dateien befinden sich auf der Software and Support CD. Sie ist im Lieferzubehdr enthalten.

5.1.3 Gerateidentifikation
Jedes PROFINET IO-Gerat besitzt eine Gerateidentifikation. Sie besteht aus einer Firmenken-
nung, der Vendor-ID, und einem Hersteller-spezifischen Teil, der Device-ID. Die Vendor-1D wird
von der PNO vergeben und hat fir die Firma der Johannes Hubner - Fabrik elektrischer Maschi-
nen GmbH den Wert 0x024A, die Device-ID hat den Wert 0x03ES.

Im Hochlauf wird die projektierte Gerateidentifikation tGberpriift und somit Fehler in der Projektie-
rung erkannt.
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5.1.4 Adressvergabe

Parameter

Standardwert

Beschreibung

MAC-
Adresse

Das Mess-System hat standardmaRig im

Auslieferungszustand seine MAC-Adresse gespeichert. Diese ist
auf dem Typenschild des Gerates aufgedruckt,

z.B. ,00:03:12:04:00:60%, und ist nicht veranderbar.

Geratetyp

AMPN(H)41

Der Name fur den Geréatetyp ist ,AMPN(H)41“ und ist nicht
veranderbar.

Gerate-
namen

Bevor ein |0-Device von einem 10-Controller angesprochen
werden kann, muss es einen Ger&tenamen haben, da die
IP-Adresse dem Geratenamen fest zugewiesen ist. Der I0-Con-
troller weist die IP-Adressen beim Hochlauf gegebenenfalls den
IO-Devices entsprechend ihrer Geratenamen zu. Diese
Vorgehensweise hat den Vorteil, dass Namen einfacher zu
handhaben sind als komplexe IP-Adressen.

Das Zuweisen eines Geratenamens fur ein konkretes 10-Device
ist zu vergleichen mit dem Einstellen der PROFIBUS-Adresse bei
einem DP-Slave.

Im Auslieferungszustand, sowie nach einer Ricksetzung, hat das
Mess-System keinen Geratenamen gespeichert. Erst nach der
Zuweisung eines Geratenamens mit dem Engineering Tool ist
das Mess-System fiir einen 10-Controller adressierbar, z. B. flr
die Ubertragung der Projektierungsdaten (z.B. die IP-Adresse) im
Anlauf oder fir den Nutzdatenaustausch im zyklischen Betrieb.

Die Namenszuweisung erfolgt vor der Inbetriebnahme vom
Engineering Tool Uber das standardmaRig bei PROFINET 10 -
Feldgeraten benutzte DCP-Protokoll.

IP-Adresse

0.0.0.0

Im Auslieferungszustand, sowie nach einer Ricksetzung, hat das
Mess-System keine IP-Adresse gespeichert.
Standardwert: ,0.0.0.0¢

Subnetz-
maske

0.0.0.0

Im Auslieferungszustand, sowie nach einer Riicksetzung, hat das
Mess-System keine Subnetzmaske gespeichert.
Standardwert: ,0.0.0.0“

Ablauf der Vergabe von Geratenamen und Adresse bei einem I0-Device:

» Geratenamen, IP-Adresse und Subnetzmaske festlegen. Dies kann je nach Konfiguration
des 10-Controllers aber auch automatisch geschehen.

» Geratename wird einem 10-Device (MAC-Adresse) zugeordnet
— Geratename an das Gerat Ubertragen

» Projektierung in den 10-Controller laden

» 10O-Controller vergibt im Anlauf die IP-Adressen an die Gerdtenamen. Die Vergabe der IP-
Adresse kann auch abgeschaltet werden, in diesem Fall wird die vorhandene IP-Adresse
im 10-Device benutzt.

UO-SPN1_ Manual-de_R6
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5.2 Anlauf am PROFINET IO

Bei erfolgreichem Hochlauf beginnen die 10-Devices selbststandig mit der Datenlbertragung.
Eine Kommunikationsbeziehung bei PROFINET IO folgt immer dem Provider-Consumer-Modell.
Bei der zyklischen Ubertragung des Mess-Wertes ist das 10-Device der Provider der Daten, der
I0-Controller (z.B. eine SPS) der Consumer. Die Ubertragenen Daten werden immer mit einem
Status versehen (gut oder schlecht).

5.3 Konfiguration
Es gilt folgende Festlegung:
e Datenfluss der Eingangsdaten: F-Device - F-Host
o Datenfluss der Ausgangsdaten: F-Host - F-Device

5.3.1 Sicherheitsgerichtete Daten, Modul ,,AMPN(H)41 E/A safety*
Struktur der Eingangsdaten

Byte Bit Eingangsdaten
X+0 28-215

Nocken Unsigned16
X+1 20-27
X+2 28-215

Status Unsigned16
X+3 20-27
X+4 28-215

Geschwindigkeit Integer16
X+5 20-27
X+6 28-215

Istwert, Multi-Turn, 15 Bit Integerl6
X+7 20-27
X+8 28-215

Istwert, Single-Turn, 13 Bit | Integer16
X+9 20-27
X+10 | 20-27 Safe Status Unsigned8
X+11 | 216-2%
X+12 | 28-2%° CRC2 3 Bytes
X+13 | 20-27
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Struktur der Ausgangsdaten

Byte Bit Ausgangsdaten
X+0 28-215

Controll Unsigned16
X+1 20-27
X+2 28-215

Control2 Unsigned16
X+3 20-27
X+4 28-215

Preset, Multi-Turn Integer16
X+5 20-27
X+6 28-215

Preset, Single-Turn Integer16
X+7 20-27
X+8 20-27 Safe Control Unsigned8
X+9 21623
X+10 28-215 | CRC2 3 Bytes
X+11 20-27

5.3.1.1 Eingangsdaten

Nocken: Unsigned16

Byte X+0 X+1
Bit 15-8 7-0
Data 21528 2720
Bit Beschreibung
20 Geschwindigkeitsu_berlauf — Das Bit wird gesgtzt, wenn der Geschwindigkeitswert
aul3erhalb des Bereiches von —32768...+32767 liegt.
21...2%5 | reserviert
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Status: Unsigned16
Byte X+2 X+3
Bit 15-8 7-0
Data 215 _ 28 2720
Bit Beschreibung

20

Preset_Status — Das Bit wird gesetzt, wenn der F-Host eine Preset-Anfrage
ausldst. Nach Beendigung der Preset-Ausfiihrung wird das Bit automatisch
zurlickgesetzt, siehe auch Kapitel 9.

2.2 | reserviert

215

Error — Das Bit wird gesetzt, wenn eine Preset-Anfrage aufgrund einer tiberhéhten
Geschwindigkeit nicht ausgefiihrt werden konnte. Die momentane Geschwindigkeit
muss im Bereich der unter Stillstandtoleranz Preset eingestellten Geschwindigkeit
liegen. Das Bit wird zurlickgesetzt, nachdem vom F-Host die zum Steuerbit 2°
iPar_EN zugehorige Variable geléscht wurde, siehe auch Kapitel 9.

Geschwindigkeit: Integerl6

Byte X+4 X+5
Bit 15-8 7-0
Data 215 — 28 2720

Die Geschwindigkeit wird als vorzeichenbehafteter Zweierkomplement-Wert ausgegeben.
Einstellung der Drehrichtung = Vorlauf
» Mit Blick auf die Anflanschung, Drehung der Welle im Uhrzeigersinn:

- positive Geschwindigkeitsausgabe
Einstellung der Drehrichtung = Ricklauf
» Mit Blick auf die Anflanschung, Drehung der Welle im Uhrzeigersinn:

- negative Geschwindigkeitsausgabe
Uberschreitet die gemessene Geschwindigkeit den Darstellungsbereich von -32768...+32767,
fuhrt dies zu einem Uberlauf, welcher im Nockenregister iiber Bit 2° gemeldet wird. Zum Zeit-
punkt des Uberlaufs bleibt die Geschwindigkeit auf dem jeweiligen +/- Maximalwert stehen, bis
sich die Geschwindigkeit wieder im Darstellungsbereich befindet. In diesem Fall wird auch die
Meldung im Nockenregister geléscht. Die Geschwindigkeit wird in Inkrementen pro Integ-
rationszeit Safe angegeben.

UO-SPN1_Manual-de_R6
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Multi-Turn / Single-Turn

Multi-Turn, Integer16 Single-Turn, Integer16
Byte X+6 X+7 X+8 X+9
Bit 15-8 7-0 15-8 7-0
Data 215 28 2120 215 _ 28 27120

Im Register Multi-Turn ist die Anzahl der Umdrehungen notiert und im Register Single-
Turn die aktuelle Single-Turn-Position in Schritten. Zusammen mit der Auflésung des Mess-
Systems, max. Anzahl Schritte pro Umdrehung laut Typenschild, lasst sich daraus die Position
errechnen:

Position in Schritten =
Schritte/Umdrehung x Anzahl der Umdrehungen + Single-Turn-Position

Schritte pro Umdrehung: 8192 & 13 Bit Anzahl Umdrehungen: 0...32767 & 15 Bit
Die ausgegebene Position ist nicht vorzeichenbehaftet.

Safe-Status: Unsigned8

Byte X+10
Bit 7-0
Data 2720
Bit Beschreibung

iPar_OK: Dem F-Device wurden neue iParameter Werte zugeordnet.

2° Das Bit wird gesetzt, wenn eine Preset-Anfrage liber den F-Host (Bit iPar_EN) er-
folgreich abgeschlossen werden konnte, Siehe auch Kapitel 9.

Device_Fault: Fehler im F-Device bzw. F-Modul

Das Bit wird gesetzt, wenn der unter den iParametern eingestellte Wert fir die
Fensterinkremente tberschritten wurde und/oder das intern errechnete PROFIsafe-
2 Telegramm fehlerhaft ist. Das Mess-System wird daraufhin in den fehlersicheren
Zustand Uberfiihrt und gibt seine passivierten Daten aus. Dieser Zustand kann nur
durch Beheben des Fehlers und Versorgungsspannung AUS/EIN verlassen wer-

den.

UO-SPN1_ Manual-de_R6
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Bit

Beschreibung

22

CE_CRC: Priufsummenfehler in der Kommunikation

Das Bit wird gesetzt, wenn das F-Device einen F-Kommunikationsfehler erkennt
wie z.B. eine fehlerhafte fortlaufende Nummer (erkannt tiber einen CRC2 Fehler im
V2 Mode) oder die Datenintegritat verletzt wurde (CRC Fehler). Der F-Host wird da-
raufhin veranlasst, alle fehlerhaften Nachrichten innerhalb einer bestimmten Zeit-
dauer T zu zahlen und bei Uberschreitung der maximal zulassigen fehlerhaften
Nachrichten einen konfigurierten sicheren Zustand einzunehmen.

Dieser Fehler kann auch durch fehlerhafte CRC-Werte in den iParametern (F_i-
Par_CRC) bzw. F-Parametern (F_Par_CRC) in der Parametrierungssequenz aus-
gelost werden. Das Mess-System meldet Uber die PROFINET Normdiagnose einen
Parameterfehler und l&uft nicht an.

23

WD_timeout: Watchdog-Timeout in der Kommunikation

Das Bit wird gesetzt, wenn die eingestellte Watchdog-Zeit F WD_Time in den
F-Parametern Uberschritten wurde. Innerhalb dieser Zeit muss ein gultiges aktuel-
les Sicherheitstelegramm vom F-Host ankommen, andernfalls wird das Mess-Sys-
tem in den fehlersicheren Zustand Uberfihrt und gibt seine passivierten Daten aus.
Dieser Zustand kann nur durch Beheben des Fehlers und Versorgungsspannung
AUS/EIN verlassen werden. Siehe auch Kapitel 5.4.1.7.

24

FV_activated: Fehlersichere Werte aktiviert

Das Bit wird gesetzt, wenn sich das Mess-System im fehlersicheren Zustand befin-
det und seine passivierten Daten ausgibt.

25

Toggle_d: Toggle-Bit

Das Toggle-Bit ist Gerate-basierend und veranlasst die Inkrementierung der virtuel-
len fortlaufenden Nummer innerhalb des F-Hosts. Das Toggle-Bit wird benutzt, um
die Zahler im Mess-System/F-Host fur die Generierung der virtuellen fortlaufenden
Nummer zu synchronisieren.

26

cons_nr_R: Virtuelle fortlaufende Nummer wurde zurlickgesetzt.

Der Zahler wird zurtickgesetzt, wenn der F-Host einen F-Kommunikationsfehler er-
kennt (CE_CRC).

27

reserviert

HINWEIS!

Auf den Safe-Status kann nur indirekt mit Hilfe von Variablen aus dem Sicherheits-

programm heraus zugegriffen werden, siehe auch Kapitel 8

Eine nahere Beschreibung der Zustandsbits kann dem PNO Dokument ,PROFIsafe
— Profile for Safety Technology on PROFIBUS DP and PROFINET IO¢, Bestell-Nr.:

3.192b entnommen werden.




HUBNER JO-SPN-1

ciessen Betriebs- und Konfigurationsanleitung

5.3.1.2 Ausgangsdaten

Controll: Unsignedl16

Byte X+0 X+1
Bit 15-8 7-0
Data 215 28 2720
Bit Beschreibung

Preset_Request

Das Bit dient zur Steuerung der Preset-Funktion. Mit Ausfiihrung dieser Funktion
20 wird das Mess-System auf den in den Registern Preset Multi-Turn/Preset
Single-Turn hinterlegten Positionswert gesetzt. Zur Ausfitlhrung der Funktion
muss ein genauer Ablauf eingehalten werden, siehe auch Kapitel 9.

21...215 | reserviert

Control2:
Reserviert.

Preset Multi-Turn / Preset Single-Turn

Preset Multi-Turn, Integer16 Preset Single-Turn, Integer16

Byte X+4 X+5 X+6 X+7
Bit 15-8 7-0 15-8 7-0
Data 21> 28 27— 2° 21528 27— 2°

Der gewilinschte Preset-Wert muss sich im Bereich von 0 bis 268 435 455 (28 Bit) befinden. Zu-
sammen mit der Auflosung des Mess-Systems, max. Anzahl Schritte pro Umdrehung laut Ty-
penschild (8192) lassen sich daraus die entsprechenden Werte flr Preset Multi-
Turn/Preset Single-Turn errechnen:

Anzahl der Umdrehungen = gewtinschter Preset-Wert / Schritte pro Umdrehung

Der ganzzahlige Anteil aus dieser Division ergibt die Anzahl der Umdrehungen und ist in das
Register Preset Multi-Turn einzutragen.

Single-Turn-Position =
gewtunschter Preset-Wert — (Schritte pro Umdrehung * Anz. der Umdrehungen)

Das Ergebnis dieser Berechnung wird in das Register Preset Single-Turn eingetragen.

Der Preset-Wert wird als neue Position gesetzt, wenn die Preset-Funktion ausgefihrt wird,
siehe auch Kapitel 9.




JOHANNES

HUBNER

GIESSEN

UO-SPN-1
Betriebs- und Konfigurationsanleitung

Safe-Control: Unsigned8

Byte

X+8

Bit

7-0

Data

27— 2°

Bit

Beschreibung

20

iPar_EN: iParameter Zuordnung entriegelt

Das Bit muss indirekt Uber eine Variable vom F-Host gesetzt werden, um die
Preset-Funktion ausfuhren zu kénnen, Siehe auch Kapitel 9.

21

OA_Req: Bediener-Bestatigungsanfrage gefordert

Das Bit wird Uber den F-Host-Treiber gesetzt, wenn ein Fehler in der sicherheits-
gerichteten Kommunikation erkannt worden ist und dieser beseitigt werden
konnte. Das Bit wird auch gesetzt, wenn beim Anlauf des F-Systems das Mess-
System/F-Host nicht synchron in den Busbetrieb eingebunden werden konnten.
In Bezug auf das Mess-System wird eine Bediener-Bestéatigungsanfrage tber
die griine LED angezeigt (3x mit 5 Hz). In diesem Fall muss eine Anwenderquit-
tierung (Operator Acknowledgment) der im Sicherheitsprogramm enthaltenen
Funktionsbausteine vorgenommen werden. Auf diese Weise werden die im F-
Host und F-Device enthaltenen Zahler fir die virtuelle fortlaufende Nummer syn-
chronisiert. Das Mess-System wird daraufhin vom sicheren Zustand, Ausgabe
der passivierten Daten, in den normalen Zustand, Ausgabe der zyklischen Da-
ten, Uberfihrt.

22

R_cons_nr: Zurticksetzung des Zahlers fir die virtuelle fortlaufende Nr.

Das Bit wird gesetzt, wenn der F-Host einen F-Kommunikationsfehler erkennt,
entweder Uber das Statusbyte oder durch sich selbst.

23

reserviert

24

activate FV: Aktiviere fehlersichere Werte

Das Bit wird gerateintern Uber die Firmware gesetzt, wenn das Mess-System
aufgrund eines Geratefehlers, Fehlern in der sicherheitsgerichteten Kommunika-
tion oder beim Anlauf des F-Systems keine fehlersicheren Daten mehr ausge-
ben kann. Das Mess-System gibt stattdessen seine passivierten Daten aus.

25

Toggle_h: Toggle-Bit

Das Toggle-Bit ist Host-basierend und veranlasst die Inkrementierung der virtu-
ellen fortlaufenden Nummer innerhalb des F-Device. Das Toggle-Bit wird be-
nutzt, um die Zahler im Mess-System/F-Host fiir die Generierung der virtuellen
fortlaufenden Nummer zu synchronisieren.

26-27

reserviert
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HINWEIS!

Auf das Register Safe-Control kann nur indirekt mit Hilfe von Variablen aus dem
O Sicherheitsprogramm heraus zugegriffen werden, siehe auch Kapitel 8.

1 Eine nahere Beschreibung der Steuerbits kann dem PNO Dokument

,PROFIsafe — Profile for Safety Technology on PROFIBUS DP and PROFINET
10%, Bestell-Nr.: 3.192b entnommen werden.

5.3.2 Nicht sicherheitsgerichtete Prozessdaten

Struktur der Eingangsdaten

Byte Bit Eingangsdaten
X+0 28-215

Nocken Unsigned16
X+1 20-27
X+2 28-215

Geschwindigkeit Integerl6
X+3 20-27
X+4 28-215

Istwert, Multi-Turn, 15 Bit Integer16
X+5 20-27
X+6 28-215

Istwert, Single-Turn, 13 Bit Integerl6
X+7 20-27

5.3.2.1 Eingangsdaten
Nocken: Unsigned16

Byte X+0 X+1
Bit 15-8 7-0
Data 215 _ 28 2720
Bit Beschreibung

Geschwindigkeitsiiberlauf
20 Das Bit wird gesetzt, wenn der Geschwindigkeitswert auf3erhalb des Bereiches von
—32768...+32767 liegt.

21...215 | reserviert
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Geschwindigkeit: Integer16

Byte X+2 X+3
Bit 15-8 7-0
Data 215 _ 28 2720

Die Geschwindigkeit wird als vorzeichenbehafteter Zweierkomplement-Wert ausgegeben.
Einstellung der Drehrichtung = Vorlauf

» Mit Blick auf die Anflanschung, Drehung der Welle im Uhrzeigersinn:

-> positive Geschwindigkeitsausgabe
Einstellung der Drehrichtung = Rucklauf
» Mit Blick auf die Anflanschung, Drehung der Welle im Uhrzeigersinn:

- negative Geschwindigkeitsausgabe
Uberschreitet die gemessene Geschwindigkeit den Darstellungsbereich von —32768...+32767,
fuhrt dies zu einem Uberlauf, welcher im Nockenregister iiber Bit 2° gemeldet wird. Zum Zeit-
punkt des Uberlaufs bleibt die Geschwindigkeit auf dem jeweiligen
+/- Maximalwert stehen, bis sich die Geschwindigkeit wieder im Darstellungsbereich befindet. In
diesem Fall wird auch die Meldung im Nockenregister gelscht.

Die Geschwindigkeit wird in Inkrementen pro Integrationszeit Unsafe angegeben.

Multi-Turn / Single-Turn

Multi-Turn, Integer16 Single-Turn, Integer16

Byte X+4 X+5 X+6 X+7
Bit 15-8 7-0 15-8 7-0
Data 215 28 2720 215 28 27— 2°

Im Register Multi-Turn ist die Anzahl der Umdrehungen notiert und im Register Single-
Turn die aktuelle Single-Turn-Position in Schritten. Zusammen mit der Auflésung des Mess-

Systems, max. Anzahl Schritte pro Umdrehung laut Typenschild, I&sst sich daraus die Istposi-
tion errechnen. Die ausgegebene Position ist nicht vorzeichenbehaftet.

Position in Schritten =
(Schritte pro Umdrehung * Anz. der Umdrehungen) + Single-Turn-Position

5.4

Schritte pro Umdrehung: 8192 2 13 Bit
Anzahl Umdrehungen:  0...32767 2 15 Bit

Parametrierung

Ublicherweise stellt das Konfigurationsprogramm fiir den 10-Controller eine Eingabemaske zur
Verfiigung, Uber die der Anwender die Parameterdaten eingeben, oder aus Listen auswéhlen
kann. Die Struktur der Eingabemaske ist in der Geratestammdatei hinterlegt.

JAN
!

WARNUNG! VORSICHT!

Gefahr von Tod, schwerer Korperverletzung und/oder Sachschaden durch Fehl-
funktion, verursacht durch eine fehlerhafte Parametrierung!

Der Anlagen-Hersteller muss bei der Inbetriebnahme und nach jeder Parame-
teranderung, die richtige Funktion durch einen abgesicherten Testlauf sicherstel-
len.

UO-SPN1_Manual-de_R6
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5.4.1 F-Parameter (F_Par)
Nachfolgend sind die vom Mess-System unterstitzten F-Parameter aufgefihrt.
Byte-Order = Big Endian

Byte Parameter Typ Beschreibung Seite
- Bit Bit 0 = O: nicht benutzt -
F_Check_iPar |Bit Bit 1 = 0: keine Uberprifung 27

x+0 o foei
F_SIL Bit-Bereich |Bit 3-2 10: SIL3 [default]

11: kein SIL 27

F _CRC_Length |Bit-Bereich [Bit 5-4 00: 3-Byte-CRC 27
F_Block_ID Bit-Bereich | Bit 5-3 001: 1 27

X F_Par_Version |Bit-Bereich [Bit 7-6 01: V2-Mode 28

X+2 |F_Source Add ([Unsigned16 |Quelladresse, Default =1, Bereich: 1-65534 28

X+4 |F_Dest Add Unsigned16 |Zieldresse, Default = 1, Bereich: 1-99 28

Watchdog-Zeit, Default = 125,

X+6 |F_WD_Time Unsigned16 Bereich: 125-10000 28
. . CRC der iParameter, Default = 1132081116,

X+8 |F_iPar_ CRC Unsigned32 Bereich: 0-4294967295 28

X+12 |F_Par CRC Unsigned16 CRC der F-Parameter, Default = 17033, o8

Bereich: 0-65535

5.41.1 F_Check_iPar

Der Parameter ist unveranderbar auf "NoCheck" eingestellt. Dies bedeutet, der Prifsummen-
wert aus den iParametern wird nicht ausgewertet.

541.2 F SIL

F_SIL gibt den SIL an, den der Anwender vom jeweiligen F-Device erwartet. Er wird mit der lo-
kal gespeicherten Angabe des Herstellers verglichen. Das Mess-System unterstitzt die Sicher-
heitsklassen kein SIL und SIL1 bis SIL3, SIL3 = Standardwert.

5.41.3 F_CRC_Length

Das Mess-System unterstiitzt die CRC-Lange von 3 Bytes. Dieser Wert ist voreingestellt und
nicht veranderbar.

5.4.1.4 F _Block ID
Da das Mess-System geratespezifische Sicherheitsparameter wie z.B. ,Integrationszeit Safe”
unterstitzt, ist dieser Parameter mit dem Wert ,1 = F_iPar_CRC bilden® voreingestellt und nicht
veranderbar.
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5.4.1.5 F_Par_Version
Der Parameter identifiziert die im Mess-System implementierte PROFIsafe-Version ,V2-Mode".
Dieser Wert ist voreingestellt und nicht veranderbar.

5.41.6 F_Source Add/F_Dest Add
Der Parameter F_Source Add definiert eine eindeutige Quell-Adresse innerhalb einer PROFI-
safe-Insel. Der Parameter F_Dest Add definiert eine eindeutige Ziel-Adresse innerhalb einer
PROFIsafe-Insel. Die PROFIsafe Ziel-Adresse muss der tber die im Mess-System implemen-
tierten Adress-Schalter eingestellten Adresse entsprechen.
Gultige Adressen: 1...99.

Standardwert ¥ Source Add =1, Standardwert ¥ Dest Add =1,
F Source Add#F Dest Add.

5.41.7 F_WD_Time
Der Parameter bestimmt die Uberwachungszeit [ms] im Mess-System. Innerhalb dieser Zeit
muss ein glltiges aktuelles Sicherheitstelegramm vom F-Host ankommen, andernfalls wird das
Mess-System in den sicheren Zustand versetzt.
Der voreingestellte Wert betragt 125 ms.
Die Watchdog-Zeit ist generell so hoch zu wéhlen, dass Telegrammlaufzeiten durch die Kom-
munikation toleriert werden, aber im Fehlerfall die Fehlerreaktionsfunktion schnell genug ausge-
fuhrt werden kann.

5.41.8 F_iPar_CRC
Der Parameter reprasentiert den Prifsummenwert (CRC3), welcher aus allen iParametern des
geratespezifischen Teils des Mess-Systems berechnet wird und stellt die sichere Ubertragung
der iParameter sicher. Die Berechnung erfolgt in einem von Johannes Hiubner Giel3en zur Ver-
fugung gestellten Programm ,JHG_iParameter®. Der dort ermittelte Prifsummenwert muss dann
manuell in das Engineering Tool des F-Hosts eingetragen werden, siehe Kapitel 6.

5419 F_Par_CRC

Der Parameter reprasentiert den Prifsummenwert (CRC1), welcher aus allen F-Parametern des
Mess-Systems berechnet wird und stellt die sichere Ubertragung der F-Parameter sicher. Die
Berechnung erfolgt extern im Engineering Tool des F-Hosts und muss dann hier unter diesem
Parameter eingetragen werden, bzw. wird automatisch generiert.

5.4.2 iParameter (F_iPar)

Mit den iParametern werden applikationsabhéngige Gerateeigenschaften festgelegt. Zur siche-
ren Ubertragung der iParameter ist eine CRC-Berechnung notwendig, siehe Kapitel 5.4.2

Nachfolgend sind die vom Mess-System unterstitzten iParameter aufgefihrt.
Byte-Order = Big Endian

Byte Parameter Typ Beschreibung Seite
Integrationszeit Safe _ Default = 2
X+0 ] ) Unsigned16 i 29
(Integration Time Safe) Bereich: 1-10
' i Default = 20
42 Integratlgnsze_lt Unsafe Unsigned16 . 29
(Integration Time Unsafe) Bereich: 1-100
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Byte Parameter Typ Beschreibung Seite
i Default = 1000
X4 Fensterlnkremente Unsigned16 _ 29
(Window Increments) Bereich: 50-4000
' Default = 1
X+6 Stillstandtoleranz Preset Unsigneds _ 29
(Idleness Tolerance Preset) Bereich: 1-5
. N . 0: Rucklauf
X+7 |Drehrichtung (Direction) Bit 1: Vorlauf [defaul] 30

5.4.2.1 Integrationszeit Safe (Integration Time Safe)
Der Parameter dient zur Berechnung der sicheren Geschwindigkeit, welche tber die zyklischen
Daten des AMPN(H)41 E/A safety-Moduls ausgegeben wird. Hohe Integrationszeiten ermaogli-
chen hochauflésende Messungen bei geringen Drehzahlen. Niedrige Integrationszeiten zeigen
Geschwindigkeitsdnderungen schneller an und sind gut geeignet fir hohe Drehzahlen und
groRRe Dynamik. Die Zeitbasis ist fest auf 50 ms eingestellt. Uber den Wertebereich von 1...10
kénnen somit 50...500 ms eingestellt werden. Standardwert = 100 ms.

5.4.2.2 Integrationszeit Unsafe (Integration Time Unsafe)
Der Parameter dient zur Berechnung der nicht sicheren Geschwindigkeit, welche Uber die Pro-
zessdaten des AMPN(H)41 E/A-Moduls ausgegeben wird. Hohe Integrationszeiten erméglichen
hochauflésende Messungen bei geringen Drehzahlen. Niedrige Integrationszeiten zeigen Ge-
schwindigkeitsanderungen schneller an und sind gut geeignet fir hohe Drehzahlen und grol3e
Dynamik. Die Zeitbasis ist fest auf 5 ms eingestellt. Uber den Wertebereich von 1...100 kénnen
somit 5...500 ms eingestellt werden. Standardwert = 100 ms.

5.4.2.3 Fensterinkremente (Window Increments)
Der Parameter definiert die maximal zuldssige Positionsabweichung in Inkrementen der im
Mess-System integrierten Master / Slave - Abtastsysteme. Das zulassige Toleranzfenster ist im
Wesentlichen von der maximalen im System vorkommenden Drehzahl abhangig und muss vom
Anlagenbetreiber erst ermittelt werden. Héhere Drehzahlen erfordern ein gréf3eres Toleranz-
fenster. Der Wertebereich erstreckt sich von 50...4000 Inkrementen.

Standardwert = 1000 Inkremente.
Je groRer die Fensterinkremente, desto grofRer der Winkel, bis ein Fehler erkannt wird.

5.4.2.4 Stillstandtoleranz Preset (Idleness Tolerance Preset)
Der Parameter definiert die maximal zuldssige Geschwindigkeit in Inkrementen pro Integ-
rationszeit Safe zur Durchfihrung der Preset-Funktion.
Die zulassige Geschwindigkeit ist vom Bus-Verhalten und der System-Geschwindigkeit abhan-
gig und muss vom Anlagenbetreiber erst ermittelt werden. Der Wertebereich erstreckt sich von
1 Inkrement pro Integrationszeit Safe bis 5 Inkremente pro Integrationszeit Safe.
Dies bedeutet, dass sich die Mess-System-Welle fast im Stillstand befinden muss, damit die
Preset-Funktion ausgefuhrt werden kann.

Standardwert = 1 Inkrement pro Standardwert Integrationszeit Safe.
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5.4.2.5 Drehrichtung (Direction)
Der Parameter definiert die gegenwartige Zéhlrichtung des Positionswertes mit Blick auf die An-
flanschung bei Drehung der Welle im Uhrzeigersinn.

Vorlauf = Zahlrichtung steigend
Rucklauf = Zahlrichtung fallend
Standardwert = Vorlauf

6 Festlegen der Parameter / CRC-Berechnung

Es ist zweckmalRig, die bekannten Parameter schon vor der Projektierung im F-Host festzule-
gen, damit diese bei der Projektierung bereits berticksichtigt werden kdnnen.

Nachfolgend wird die Vorgehensweise in Verbindung mit der SIEMENS Projektierungssoftware
SIMATIC Manager und dem Optionspaket S7 Distributed Safety beschrieben.

Die zur CRC-Berechnung erforderliche Software JHG iParameter ist Bestandteil der Soft-
ware und Support CD.

6.1 iParameter

Die iParameter sind in der Standardeinstellung bereits mit sinnvollen Werten voreingestellt und
sollten nur dann verandert werden, wenn die Automatisierungsaufgabe dies ausdrtcklich erfor-
dert. Zur sicheren Ubertragung
der individuell eingestellten Algemein | Adressen PROFIsafe |

iParameter ist eine CRC-Be-
rechnung erforderlich. Diese
muss bei Anderung der vorein-
gestellten iParameter Uber das F BlockID

Programm ,JHG_iParameter* g L

durchgefiihrt werden. Die so v e &
berechnete CheCksumme ent- F_iPar_CRC 1132081116 43742FDC
spricht dem F-Parameter F i-
Par CRC. Dieser muss bei der
Projektierung des Mess-Sys-
tems mit dem Hardware-Konfi-
gurator im Fenster Eigen-—
schaften - AMPN(H)41
E/A safety in das gleichna-
mige Feld eingetragen wer-
den, siehe Kapitel 7.3.1. Abbrechen Hilte

|\r:1\afecrth - | Hex | ‘wert dndern... |
alhnec

SIL3
3Bute-CRC
1

Aktueller F-Parameter-CRC [CRICT] hexadezimal:

|42




somanmEs UO-SPN-1
HUBNER Betriebs- und Konfigurationsanleitung

6.1.1 CRC-Berechnung Uber die iParameter
Fir das nachfolgende Beispiel einer CRC-Berechnung werden die voreingestellten Standard-
werte verwendet. Diese konnen Uber eine XML-Vorlagendatei in das Programm JHG iPara-
meter geladen werden. Sind davon abweichende Werte erforderlich, kénnen diese mit Doppel-
klick auf den entsprechenden Eintrag uberschrieben werden. Die so geanderten Parameter
kénnen als kompletter Parametersatz gespeichert, bzw. wieder als Vorlage gedffnet werden.
> JHG iParameter Uber die Installationsdatei ,JHG_iParameter_Setup.exe® installieren.

> JHG iParameter uber die Startdatei ,JHG_iParameter.exe® starten, danach tber Menu
File -> Open XML template die zum Mess-System mitgelieferte Vorlagendatei
(hier als Beispiel: AMPN41_001.xml) 6ffnen.

H JHG_iParameter

Integration time For the speed in the PROFIsafe area; unit [xS0ms] {1 ... 10}
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Falls erforderlich, die entsprechenden Parameter anpassen, danach zur ¥ _iPar CRC-Berech-
nung den Schalter Generate CRC klicken. Das Ergebnis wird im Feld ¥ iPar CRC wahl-
weise als Dezimal- oder Hex-Wert angezeigt.

H JHG_iParameter <AMPN41 PROFINET/PROFlsafe> Release 1.0 == E3

File |nfo

Feature | ¥Yalue |ﬂ
Integration Time Safe 2z

Integration Time Lnsafe 20

Window Increments 1000

Idleness Tolerance Preset 1

Direction Farward

ke

Tool information:

Integration time for the speed in the PROFIsafe area; unit [x50ms] {1 ... 10}

Parameter set descripkion

F_iPar_CRC
[pec =] 132081116

|Template: AMPMAT_001.«ml / Parameter set:

Jede Parameteranderung erfordert eine erneute ¥ iPar CRC-Berechnung, welche dann bei
der Projektierung zu berlcksichtigen ist. Ist bereits ein Sicherheitsprogramm vorhanden, muss
dieses neu generiert werden.

Weitere Informationen zur Bedienung von JHG iParameter finden Sie in der Hilfedatei tber
Menl Info - Help.

6.2 F-Parameter

Die F-Parameter sind in der Standardeinstellung bereits mit sinnvollen Werten voreingestellt
und sollten nur dann verandert werden, wenn die Automatisierungsaufgabe dies ausdriicklich
erfordert. Zur sicheren Ubertragung der individuell eingestellten F-Parameter ist eine CRC erfor-
derlich, welche vom SIMATIC Manager automatisch berechnet wird. Diese Checksumme ent-
spricht dem F-Parameter F_Par CRC, welcher bei der Projektierung des Mess-Systems mit
dem Hardware-Konfigurator im Fenster Eigenschaften - AMPN (H) 41 E/A safety unter
der Uberschrift Aktueller F-Parameter-CRC (CRC1) als hexadezimaler Wert angezeigt
wird: Der im Beispiel unten eingetragene Wert B42 ist fiir die hier dargestellte Standardeinstel-
lung gultig, siehe Kapitel 7.3.2.
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Eigenschaften - AMPH[H])41 E/A safety - [R-/51) B

Allgemeinl Adreszen  PROFlzafe |

Parametername | wrert | Hex | ‘Wert dndem... |
F Lheck iPar MolCheck

F_SIL SIL3

F_CRC_Length 3-Byte-CRC

F_Block_ID 1

F_Par_ersion 1

F_Source_sAdd 2000

F_Dest_add 93 B3
F_wD_Time 128

F_iPar_CRC 1132081118 43742F0C

Aktueller F-Parameter-CRC [CRCT | hexadezimal:

|p42

Abbrechen Hilfe

6.2.1 Nicht einstellbare F-Parameter

Die nachfolgend aufgefuhrten F-Parameter werden entweder vom Mess-System bzw. vom
F-Host verwaltet und kénnen deshalb nicht manuell verandert werden:

e F_Check_iPar: NoCheck

e F_CRC_Length: 3-Byte-CRC

e F_Block_ID: 1

e F_Par_Version: V2-mode

e F_Source_Add: 2002 (Beispielwert, wird vom F-Host vorgegeben)

6.2.2 Einstellbare F-Parameter

Bei den folgenden Parametern wird davon ausgegangen, dass diese mit ihren Standardwerten
belegt sind:

e F_SIL:SIL3

o F_Dest Add: 513 (Adress-Schalter)

e F WD Time: 125

o F _iPar_CRC: 1132081116 (Berechnung mittels JHG-Tool ,JHG_iParameter®)

Jede Parameteranderung ergibt einen neuen F_Par CRC-Wert, welcher wie oben dargestellt,

angezeigt wird. Ist bereits ein Sicherheitsprogramm vorhanden, muss dieses neu generiert wer-
den.
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7

Sicherheitsprogramm erstellen - Konfigurationsbeispiel
Dieses Kapitel beschreibt die Vorgehensweise bei der Erstellung des Sicherheitsprogramms mit
Verwendung der SIEMENS Projektierungssoftware SIMATIC Manager und dem Optionspaket
S7 Distributed Safety.

Das Sicherheitsprogramm wird mit dem FUP/KOP-Editor in STEP 7 erstellt. Die Programmie-
rung der fehlersicheren FBs und FCs erfolgt in der Programmiersprache F-FUP oder F-KOP,
die Erstellung der fehlersicheren DBs in der Erstellsprache F-DB. In der von SIEMENS mitgelie-
ferten F-Bibliothek Distributed Safety stehen dem Anwender fehlersichere Applikations-
bausteine zur Verfiigung, welche im Sicherheitsprogramm verwendet werden kdnnen.

Bei der Generierung des Sicherheitsprogramms werden automatisch Sicherheitsprifungen
durchgefuhrt und zuséatzliche fehlersichere Bausteine zur Fehlererkennung und Fehlerreaktion
eingebaut. Damit wird sichergestellt, dass Ausfalle und Fehler erkannt werden und entspre-
chende Reaktionen ausgeldst werden, die das F-System im sicheren Zustand halten oder es in
einen sicheren Zustand Uberfuhren.

In der F-CPU kann auf3er dem Sicherheitsprogramm ein Standard-Anwenderprogramm ablau-
fen. Die Koexistenz von Standard- und Sicherheitsprogramm in einer F-CPU ist mdglich, da die
sicherheitsgerichteten Daten des Sicherheitsprogramms vor ungewollter Beeinflussung durch
Daten des Standard-Anwenderprogramms geschutzt werden.

Ein Datenaustausch zwischen Sicherheits- und Standard-Anwenderprogramm in der F-CPU ist
Uber Merker und durch Zugriff auf das Prozessabbild der Ein- und Ausgéange mdglich.

Zugriffschutz

Der Zugang zum F-System S7 Distributed Safety ist durch zwei Passwortabfragen gesi-
chert, das Passwort fiir die F-CPU und das Passwort fur das Sicherheitsprogramm. Beim Pass-
wort fUr das Sicherheitsprogramm wird zwischen einem Offline- und einem Online-Passwort fur
das Sicherheitsprogramm unterschieden:
o Das Offline-Passwort ist Teil des Sicherheitsprogramms im Offline-Projekt auf dem Pro-
grammiergerat.

e Das Online-Passwort ist Teil des Sicherheitsprogramms in der F-CPU.
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7.1 Voraussetzungen

WARNUNG!
A Gefahr der AulRerkraftsetzung der fehlersicheren Funktion durch unsachge-
male Projektierung des Sicherheitsprogramms!

o Die Erstellung des Sicherheitsprogramms darf nur in Verbindung mit der von SIE-
MENS zur Software bzw. Hardware mitgelieferten Systemdokumentation erfolgen.

¢ Eine umfassende Dokumentation zum Thema ,Projektieren und Programmieren®
einer sicheren Steuerung liefert die Fa. SIEMENS in inrem Handbuch S7 Distribu-
ted Safety - Projektieren und Programmieren, Dokumentbestellnummer:
A5E00109536-04. Diese Dokumentation ist Bestandteil des Optionspakets S7
Distributed Safety.

¢ Nachfolgende Beschreibungen beziehen sich auf den reinen Ablauf, ohne dabei
die Hinweise aus dem SIEMENS Handbuch mit zu bericksichtigen.
Die im SIEMENS Handbuch gegebenen Informationen, Hinweise, insbesondere
die Sicherheitshinweise und Warnungen, sind daher zwingend zu beachten und
einzuhalten.

¢ Die aufgezeigte Projektierung ist als Beispiel aufzufassen. Der Anwender ist daher
verpflichtet, die Verwendbarkeit der Projektierung fur seine Applikation zu tber-
prifen und anzupassen. Dazu gehdren auch die Auswahl der geeigneten sicher-
heitsgerichteten Hardwarekomponenten, sowie die notwendigen Softwarevoraus-
setzungen.

Firdas s7 Distributed Safety Konfigurationsbeispiel benutzte Software-Komponenten:
e STEP 7V5.5 + SP2

e S7 Distributed Safety Programming V5.4 + SP5

e S7 F ConfigurationPack V5.5 + SP9

Fir das s7 Distributed Safety Konfigurationsbeispiel benutzte Hardware-Komponenten
der SIMATIC 300er Serie:

e Hardwareschiene

e Spannungsversorgung ,PS307 2A“ (307-1BA00-0AA0)

e F-CPU-Einheit ,CPU317F-2 PN/DP* (317-2FK13-0AB0)

¢ Digitalausgabebaugruppe ,SM 326F DO 10xDC24V/2A* (326-2BF01-0ABO), wird im nach-
folgenden Sicherheitsprogramm nicht aktiv verwendet und ist fiir kundenspezifische Ausga-
ben vorgesehen, z.B. um die Variablenzustande des F-Peripherie-Bausteins anzuzeigen:
PASS_OUT, QBAD, ACK_REQ, IPAR_OK etc.

¢ Digitaleingabebaugruppe ,.SM 326F DI 24xDC24V* (326-1BK01-0AB0),
wird verwendet um die Anwenderquittierung (Operator Acknowledgment) vorzunehmen.
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7.2 Hardware-Konfiguration

» SIMATIC Manager Starten und ein neues Projekt anlegen.

Meues Projekt x|

Arwenderprojskte | Bibliotheken | Multiprajekte |

Mame

| Ahblagepfad

a

% AMP41 PROFIzafe  C:\ProgrammetSiemenshSteprhsfprofvdmpdT_pr

| 2]

=1 [ akebeles b wtiprejeks eiffiigen

Marme:

|AMPN41 PROFlsafe

Ablageort [Pfad] :

IE:'\F'mgramme'\S iemenzhStep? e Tpro|

Tvp:
IF'ru:uiekt j
I | EBitifiathek
Durchzuchen... |
T —— Hire |

4

» Mit der rechten Maustaste im Projektfenster die SIMATIC 300-Station als neues
Objekt einfugen.

2 AMPN41 PROFlsafe - C:\Programme\Siemens\Step7\s7proj\Ampn41_p

st el - T Symbolizcher Mame Grofe | Autor Anderungzdatum
Kopigren e Pl 25984 14.07.2014 16:34.339
Elnfiigen St
[leschern el
Meues Objekt einfiigen SIMATIC 400-Statio
Zielspstem SIMAT on
SIMATIC H-Station
g:.bz:“’f""e” i ;ﬁm : SIMATIC PT-Statian
[HH G EI - Sumn SIMATIC HMIStation
Andere Station
SIMATIC 55
FG/PC
Pl
FROFIEUS
Industrial Ethermet
FTP
Foundation Fieldbus
S 7-Programm
14 7-Programm
4] | i

UO-SPN1_Manual-de_R6
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» Auf die gleiche Weise einen Industrial Ethernet fur PROFINET als neues Objekt
einfligen.

MPN41 PROFlzafe \Programme\Siemens\Step7\s7proj\Ampndl_p

usshneiden e Symbolizcher Mame Typ Grofe | Autor Anderungsdatum
Kopieren CHl+E MPI 2584 14.07.2014 16:34:39
Einfilen ey SIMATIC 300-Station 15.07.2014 08:22:43
LLasehien [E]
Meues Objekt einfligen SIMATIC 400-5tation
Zielzystern 3 SIMATIC 300-Station
SIMATIC H-5tation
g;’.b:?"?me” i ;ﬁ fet SIMATIC PC-Station
jekieigenschaften..  Al+Return CIMATIC HMI-Station
Andere Station
SIMATIC 55
FGAPC
MFI
PROFIEUS
strial Ethermnet
PTP
Foundation Fieldbus
S 7-Programm
M 7-Programm
1 | |

» Mit Doppelklick auf den Eintrag Hardware den Hardware-Konfigurator HW Konfig starten.

I SIMATIC Manager - AMPN41 PROFIsafe _[o]x]

Datei Bearbeiten Einfiigen Zikystem Ansicht Estras Fenster Hiffe

AR

|] < keein Fiter>

S | veEBEm

Z AMPN41 PROFIsafe — C-\Programme\Siemens\Step7ss7proj\Ampnd1_p:

= B AMPN41 FROFlsals Symbolischer Name
T 4 5 atio

SIMATIC 30001

ation

Driicken Sie F1, um Hille 2u erhalten.

[IS0 Ind. Ethemet -» ASI 488173 USE | v
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» Wird rechts der Hardware-Katalog nicht angezeigt, kann dieser tber das Menl Ansicht
- Katalog eingeblendet werden.

[EHW Konfig - [SIMATIC 300(1] (Konfiguration) - AMPN41 PROFIsafe]
By Station Bearbeiten Eirfiigen Zielsystem Arsicht Estas Fenster Hife

D=2 %/g- e smdalmea e

= ol
Suchen: | vt
Brofil: [Standard =l
PROFIBUSDP

128 PROFBUS P
22 PROFINET ID

— SIMATIC HMI Station
E-Fl SIMATIC PC Based Contral 3004400
B SIMATIC P Station

< ] _’ILI

== | sivaTic 300

Steckplatz | Bezeichnung |
T

» Zur Aufnahme der Hardware-Komponenten eine Profilschiene in das Projektfenster
ziehen.

[ Hw Konfig - [SIMATIC 200(1) Kenfiguration) -- AMPN41 PROFlsafe]
@) Sttion Bearbeiten Einfiigen Ziekystem Ansicht Extias Fenster Hile NEE|

D" &S| dal@o%8 e

a =T
s | e
—12 = Fiofl:  [Standard 5l
: 3% PROFIBUS-OF
2 222 PROFIBUS-Pa
5 -2 PROFINET 10
2 B SIMATIC 300
2 e Gcr
= {3 cPam
{3 cPU-3m
@1 FM-300
- IM-300

{0 MPEXTENSION
{1 Netzibergang
-1 PS-300
=3 RACK-300

1ol Nene:

J | o

& SIMATIC 400
- SIMATIC HMI Station
oy UR [ SIMATIC PC Based Cantrol 3004400
Steckplatz Baugiuppe Bestelnummer Fimware | MPl-Adiesse | E-ddiesse | Addesse | Kommentar | -8, SIMATIC PL Station
1
2
3
4
5
5
7
8
3
10
i
ES7 3301 77700840 ﬂ
In verschiedenen L angen lisferbar 2

Driicken Sie F1, um Hife zu erhalten. [ [ [Bnd

» Spannungsversorgung PS 307 2A im Katalog Uber SIMATIC 300 - PS-300
- PS 307 2A auf die Position 1 des Baugruppentragers ziehen.

» CPU 317Fr-2 PN/DP im Katalog Uber SIMATIC 300 => CPU-300 =
CPU 317F-2 PN/DP > 6ES7 317-2FK13-0AB0 -> V2.6 auf die Position 2 des
Baugruppentragers ziehen. Gegebenenfalls sind hier noch die Eigenschaften der
Ethernet Schnittstelle anzugeben.

» Digitalausgabebaugruppe sM 326F DO 10xDC24V/2A im Katalog Gber
SIMATIC 300 = SM-300 = DO-300 = SM 326F DO 10xDC24V/2A
(6ES7 326-2BF01-0ABO0) auf die Position 4 des Baugruppentragers ziehen.
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» Digitaleingabebaugruppe sM 326F DI 24xDC24V im Katalog Uber
SIMATIC 300 - SM-300 - DI-300 = SM 326F DI 24xDC24V
(6ES7 326-1BK01-0ABO0) auf die Position 5 des Baugruppentragers ziehen.

E{;‘HW Konfig - [SIMATIC 300(1) {Konfiguration] -- AMPN41 PROFlsafe]
Ol Ststion Bearbeien Einfiigen Zielsystem Ansicht Estras Fenster Hilfe

(o]
=ls|x|

N =

B EnT

PS 307 24 N
CPU 317F-2 PN/DP
MEAOA
PO

AT Port ¥

; FD 01080 C24V 726

=)

]

<

o

- m R

Steckplatz Baugiuppe

Firmware

WPl-Adiesse

E-Adiesse

Atdiesse

Kommentar |

V2. 6

1 PS5 307 28 BES7 307-1BAOC-0AA0
2 CPU 317F-2 PN/DP__ |BES7 317-2FK13-0AB0
T AERDF

2

18-

e |f

e

HEAT At ]

Pl

FDO10:DC24Y/24

8.13

8..15

FDI24:DC24V

BES7 326-2BF01-04B0
EES7 326-1BR01-04B0

1625

1615

Driicken Sie F1, um Hilfe zu ethalten

[

_—olx

Suchen avt| i
Biofl:  [Stendd =l

SM 321 DIEXDC24Y ;I
5M 321 DITERDC24Y

SM 321 DIEXDC24Y

5M 321 DITERDC24Y

SM 321 DIEXDC24Y

5M 321 DITBRDC24Y

SM 321 DIEXDC24Y

SM 321 DNEXDC24V, Alarm
SM 321 DIEXDC24V, Alamn
SM 321 DNEXDC24V, Alarm
SM 321 DITEXDCA8-1254
SM 321 DITExDCAE-125%
SM 321 DI ExMAMUR

SM 321 DITesUC24/48Y
Sh 321 DIZ2wAC1 200

SM 321 DIZ2«DC24V

SM 321 DI32«DC24V

SM 321 DMNAMUR, Ex
SM 321 DIE4DC24Y

SM 321 DIgwa 1207230
St 321 DIBwaC120/2300
SM 321 DISwaC230v

St 321 DIBwaC230

247

St 326F DIBsHamur

-0 DI/D0-300

-1 Do-300

-0 10-5EMSE -
-] Speziak300

HE SMATIC 400 =

BES? 326-1BRON-04BO ¢
St 326F. DI 24:DC24Y. sicherheitsgerichtet. mit Diagnosealarm —

I I [End z

Die Hardware-Komponenten zur Aufnahme in den Baugruppentrager sind nun vollstandig.

Im nachsten Schritt muss die zum Mess-System passende GSDML-Datei installiert werden.
Diese wird mit der dazugehorigen Bitmap-Datei in das entsprechende Installationsverzeichnis
des SIMATIC Managers kopiert. Es ist zu beachten, dass die Verzeichnisstruktur variieren

kann.

» GSDML-Datei im abgelegten Verzeichnis tber Menl Extras -=> GSD-Dateien

installieren.. installieren.

Das Mess-System erscheint nun im Katalog als neuer Eintrag: PROFINET I0 > Weitere
FELDGERATE —> Encoders —> HUEBNER AMPN (H)41 —> AMPN (H) 41

UO-SPN1_ Manual-de_R6
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[AHW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- AWPN41 PROFIsafe]
Bl Station Bearbeiten Einfiigen Zickysiem Ansicht Extias Fenster  Hile - @] =
D@ 8a) 2o waBo %2 e
- ozl
Suchen | ]
1 PS5 307 24 -
Profit  |[Standad
2 CPU 317F-2 PN/DP et | [
X1 PP - 2 PROFIEUSDP
2 T 32 PROFIBUS P&
X2P7 Poit T =% PROFINET IO
3 {1 Gateway
4 FDO10DC24v/28 -0 HMI
5 FOIZ4DC24V Lo
& (-0 Network Components
7 {21 Schaligerite
(] -0 Sensors
a H E-{ weiters FELDGERATE
in =3 Encoders
=+{3 Huebrner AMPNH)
O
=] | =@ SIMATIC 200
| | v = SIMATIC 400
- SIMATIC HMI Station
0 UR & SIMATIC PC Based Control 300,400
:I:I o -8, SIMATIC PC Station
Steckplatz Baugruppe I Bestellnummer Firmware MPl-adiesse E-. A... | Kommentar |
1 S 307 28 [EES7 207 1BAD00AAD
2 CPU 317F-2 PN/DP__[GES7 317-2FK13-0AB0 v2.6 2
w7 MEGF Z FE7"
wF PR aran
HEFT A Awr e
3
4 FDOT0:DC24/25 BES7 326-2BF01-0AB0 5.13 [8.15
5 FDI24xDC24Y BES7 326-1BKOT-0480 16..25[16..1
3
7
[
9
10
1 [BMPN(H] N
Husbrer/Giessen =
S afe/Unsate: Multitum [15 Bit), Singleturn [13 Bit),
Geschwindigkeit (16 Bit / signed] LI
Driicken Sie F1, um Hilfe 2u erhalten. [ [ [ A

7.2.1 Eigenschaften der Hardware-Konfiguration festlegen
Die Objekteigenschaften der einzelnen Hardware-Komponenten werden mit Klick tber die
rechte Maustaste auf die entsprechende Position im Baugruppentrager oder Steckplatz festge-
legt:
» Fir die CPU muss im Register Schutz die Schutzstufe 1 und ein PaRwort projektiert
werden. Das Feld Betrieb ist flr den Sicherheitsbetrieb nicht relevant.

Eigenschaften - CPU 317F-2 PN/DP - [R0/52) %]

Allgemein I Anlauf I T aktgynchionalarme I Zyklug / Taktmerker I Remanenz I Alarme
Uhrzeitalarme | Weckalarme | Diagnose / Uk Schutz I Ku:ummunikatiu:unl F-F'arameterl Web

— Schutzst(le
& 1 Zuan
v Durch Pafwort aufhebbar

— Betieb

" Prozefibetieb
slllassiae Zpkluszeterthahung

" 2 Schreibschuiz dureh Testinktionsn: |—5 -
& 3 Schreib-/Leseschutz
Paliwart: ' Tecthetich

Ixxxxxxx

Hoch@
|,1

¥ CPL enthél:
Sicherheitzprogramm

» Fur die CPU im Untereintrag PN-I0, Register Al1gemein = im Feld Schnittstelle
den Typ Ethernet auswahlen.

» Im Eigenschaftsfenster der Ethernet Schnittstelle PN-IO muissen die
Ethernet-Einstellungen der Steuerung (SPS) eingetragen werden:
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» |IP-Adresse der SPS

» Subnetzmaske der SPS

» Subnetz: Ethernet

Eigenschaften - PN-10 [RD/52.2] x|

Allgemein |.&dressen| PROFINET | Spnchionisation | Uhrzeitspnchronisation |

Kurzbezeichnung: PHA0 Eigenschaften - Ethernet Schnittstelle PN-10 (R0/522] | x|

Gerdtename: IF'N-ID &llgemein ~ Parameter |

Bei Arwahl eines Subnetze: werden die
nachzten frieien Adrezszen vorgezchlagen

 Schnittstelle
Tup: Etherret 29
; _ |P-tdiesse: [192 168.01 Netziibergang
Geraterummer: 0 I ¥ Keinen Fouter venwenden
Subnetzmaske: 280 285.255.0
Adreses: 192168.01 = " Router venwenden
Wernetzt: nEin Adrezse: I
Kommentar: Subnetz:
| - nicht vernetzt --- Heu...

Eigenzchaften... |
Lozchen |

Abbrechen | Hife |

» PROFINET IO — System hinzufiigen: Rechter Mausklick auf den Eintrag ,PN-10" und dann
,PROFINET IO-System einfiigen“auswahlen.

[ HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) - AMPN41 PROFIsafe] _ (o] x]
Bl Station Bearbeiten FEinfiigen Zielsystem  Ansicht Extras Fenster Hife

=131 x|
D25 %50 e ||dadame B8 ke

Al _inlx
swres | n:|. nj
Profl:  [Standard =1
¥ PROFIELS DP

i 8 PROFIBUS-PA
PROFINET 10
Eirfiiger Gl

[H Ps 30724 =

[
2 I
X7

[#] cPu 317F-2 PN/DP

Reseen

SIMATIC 300

SIMATIC 400

SIMATIC HM| Station

o -l SIMATIC PC Based Conrol 3007400
B SIMATIC P Station

FDOT0:DC2

) il
FDI294DC24

Siifigen

5 PROFINET 10-5;

PROFINET 10 Domain Management.
PROFINET 10 Topologie.
PREFINET 1 =hisyretrnisstion

e Bauanippe speafissen L'_I
(SGEsher [
=l
Gehe zu 3
Steckplatz Baugnppe Adesse |- | A | Kommertar |
9 S Zugeordhete Baugrippen ftem
B CPU SIZFZPNL  Geonnchien/bieiern
N LA ki
s T Gybiole beartetern VT
I et Obiekeigenschaften... AlFetum oo
W BiEROGH e i (il EI
FDO10:DC24v/ 28 Zogritiendenn: 2 58.13 [8.15
FDIZ4DC24) e —— 16...25]16..1
CukF2
Fals ClikFT
Handbuch-Suche ChikFB
a
1 Device oollstatter PROFNET 10 System %
Fiict sin PROFINET I0-System an der makierten Ethernet Schnitstsle e [End

» An die jetzt vorhandene Buslinie das Mess-System AMPN (H) 41 aus dem Katalog Uber
Drag&Drop an das PROFINET I0-System anbinden.
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@‘;H\V Konfig - [SIMATIC 300(1) [Kenfiguration) -- AMPN41 PROFIsafe] _ [l x|
Bl Station Bearbelen Eirfiigen Zielystem Ansicht Estias Fenster Hife

=181x|
DB &g & e || dalmm| %8

_— i 8lx|

swhen: [ |l

1 PS 307 28 P

Proii o
2 CPU 317F-2 PN/DP. Broft:[Standand =
X MPLDP 3% PROFIELS-DP
@ PO . S8 PROFIRLS-PA
\opr Vo Ethemet{1} PROFINET I0-System [100]

=52 PROFINET 10

-0 Gateway

3 HM

o

{23 Metwork Companents
{11 Schaltgerdte

-0 Sensars

FDOT0xDC24V/28,
FDI24:DC24Y

@

o

& - Weitere FELDGERATE
an 11 Encoders
=23 Huebrer AMPN[H}1
&
IMATIC 300
41 | IMATIC 400
IMATIC Hil Stafion
IMATIC P Based Cartrel 3007400
ﬂ!l 1) AMPHAT -8, SIMATIC PC Station
Steckplatz Baugnppe Eddesse | dddesze | D Ko |
7 AMPNAT ARFREHT FIE
A7 niestoce F1GE
1 45 M a78E
Vol 5 T MR G
7 AN E ot R
7 AR EA &7

S afe/Unsafe: Mulitum [15 Bitl. Singletun (13 Bi.
Geschuindigkeit (16 B / signed)

[EMPNIHIAT = 3
Hugbrer/Giessen -
7]

Driicken Sie F1, um Hilfe 2u erhalten.

[ [ find 7

» Mit Anbindung des Mess-Systems an das Mastersystem muss nun im Eigenschaftsfenster
im Register Allgemein der Geratename eingetragen und die Check-Box ,IP-Adresse
durch IO-Controller zuweisen“ markiert werden.

Eigenschaften - AMPN41

Lllgemein |

Furzbezeichnung: AMPH41

Safednzafe: Multiturm [15 Bit), Singletum [13 Bit), Geschwindigkeit (16 Bit / ;I
zigned)

Bestel-Mr. / Firmware:  AMPR[H]41 /41,06
Familie: Huebner AkPH[H]41

Geratename:

GSD-Dater: GSDMLAZ 3-HU-0244-AMPH[H]41-201 30418, kil

Aegatestand anderr .. |

— Teilnehmer PROFINET [Q-System

Gerdtenummer: /1 =] |PROFINET-I0-Gystem (100)

IP-&dresze: 192168.0.2 Etherngt... |

rd |P-&dresze durch |0-Contraller zuweisen

Kommentar:

-
-
Abbiechen | Hile |

» Geratenamen per DCP zuweisen:
>

Im Fenster ,HW Konfig“ das Menl ,zielsystem > Ethernet > Gerdtenamen
vergeben® aufrufen.
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» Das im Netzwerk angeschlossene und bestromte Mess-System sollte nach dem Bestétigen
der ,Aktualisieren“-Schaltflache in der Liste zu sehen sein.

Geratenamen vergeben

Geratename:

Geratetyp: IHuebnerﬁMF‘N[H]ﬂ

Worhandene Gerdte:

| Mame zguweizen |

— Teilnebmer-Blinktest

IF'-.f'-\.dlessel MAC-Adiesze | Gerdtetyp | Gerdtename

00-03-12-EF-DC-EE  Huebner AMPR[H]41

e

Dauer [Sekunden):

Blinken ein | Blinken aus |

™ nur Gerdte gleichen Typs anzeigen [ mur Gerdte ohne Namen anzeigen

Aktualizieren | Exportieren... |

Schliefen | Hilfe |

Wenige Sekunden nach dem Bestatigen der ,Namen zuweisen®-Schaltflache aktualisiert sich
die Liste und der neue Geratename wurde ibernommen.

Gerdtenamen vergeben x|

Gerdtename: I,&MPNM

Waorhandene Gerate:

j Geratetyp: IHuebnemMF’N[H]d‘I

IF'-Adressel MAC-Adresze

| Geratetyp

| Geratename

| [£ ame zuweien ]

00-03-12-EF-DC-EE  Huebner AMPRHIH)41

AMPH41

r— Teilnehmer-Blinktest

Draver [Sekunden):

[l

Blinken ein |

Blinken aus |

™ nur Gerte gleichen Typs anzeigen [ mur Gerdte ohne Namen anzeigen

Aktualizieren | Expaortieren. .. |

Schliefen |

Hilfe: |

HINWEIS!

Geratenamen gespeichert.

Im Auslieferzustand, sowie nach einer Ricksetzung, hat das Mess-System keinen

UO-SPN1_ Manual-de_R6




Zoranncs UO-SPN-1
HUBNER Betriebs- und Konfigurationsanleitung

» Fur die Digitalausgabebaugruppe muss im Register Parameter die Betriebsart >
Sicherheitsbetrieb gemaB SIL3/AK5, 6 projektiert werden. Das nachfolgende
Fenster ist mit SchlieBen zu bestatigen.

Eigenschaften - FDO10xDC24V /24 - [RD/S54) B3

.-’-‘«Ilgemeinl Adiessen  Parameter I

Pararmeter | fert | |

= Parameter . .
GEI Batrishsart Dbiekteigenschaften
(7] F-Parameter .
5 " Lizte der Meldunger:

Achtung, Sie haben eine sicherheitsrelevante Projektisrung geandert, wenn sie die Anderung Ub

4| | ]

— Meldung

IEII:uiekteigen&c:haften [2988: 2075) Hilietexs |

Achtung, Sie haben eine sicherheitsrelevante -
Projektierung geandert, wenn zie die Andemning

Libemehmen izt ging Meugenenisming des j [Feke &0 |

A

Schlieen | Speichem | Hilfe |

» Fur die Digitaleingabebaugruppe muss im Register Parameter in der Ordnerstruktur
Parameter = Baugruppenparameter = Versorgungsgruppe 1Vs/3Vs in den
Eintrdgen Geberversorgung tber Baugruppe und Kurzschlusstest ein Hakchen
gesetzt werden.

Eigenschaften - FDIZ4xDC24Y - [R0/55])

Allgemeinl Adregzen  Parameter |

Parameter Wiert
=1 £ Parameter

[Z] Betriebzart Standardbetrieb
7] F-Parameter

-y Bauguppenparameter
—(Z] Diagnasealarm ]
—(Z] Verhalten nach Kanalfehlem
EH=5] Versorgungsguppe 14s / 3vs
[£] Geberversargung Liber Bau...
[E] Kurzschlusstest

Kanal 0,12

Kanal 1,13

Kanal 2, 14

Kahal 3,15

Kanal 4,16

Kanal 5,17

EH_] Wersorgungsgiuppe 2vs /s
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» Die Einstellungen fur die Kanéle 0,12 und 1,13 bleiben unberihrt. Fir die Kanale
2,14 / 3,15 / 4,16und 5,17 muss jeweils das Hakchen unter dem Eintrag
Aktiviert entfernt werden.

Eigenschaften - FDI24xDC24Y - [RD/55]) B3

.&Ilgemeinl Adieszen  Parameter I

Parameter et :I
] Kanal 0,12
] Kanal 1,13
-5 Kanal 2,14
-[Z] Aktiviert 1

(2] Auswertung der Geber
-[Z] Art der Geberverschaltung
-[Z] Diskrepanzverhalten
L[Z] Diskrepanzzeit [ms)
EHEH Kanal 3,15

H[E] Aktiviert 1
—[Z] Auswertung der Geber
(2] At der Geberverschalung
-[Z] Diskrepanzverhalten
L[Z] Diskrepanzzeit [ms)
EHEA Kanal 4, 16

H[E] Aktiviert 1
—[Z] Auswertung der Geber
—[Z] Art der Geberverschaltung
(2] Diskrepanzverhalten
L[Z] Diskrepanzzeit [mz) ;I

fbbrechen | Hire |

» Im Unterordner Versorgungsgruppe 2Vs/4Vs muss ebenfalls fir alle Kanéle
6,18 / 7,19 / 8,20 / 9,21 / 10,22und 11,23 jeweils das Hakchen unter dem
Eintrag Aktiviert entfernt werden.
Eigenzchaften - FDI24xDC24Y - [RD/S55])

.ﬁllgemeinl Adieszen  Parameter |

meter et :I
é—va Versorgungsgruppe s / AVs
[E] Geberverzargung liber Baugrppe
[Z] Kurzschlusstest

= F.anal 5,18
H[E] Aktiviert
H[E] Auswertung der Geber
|-[Z] At der Geberverschaltung
-[E] Diskrepanzverhalten
L[] Diskrepanzzeit (ms)
EHIy Kanal 7. 19
H[E] Aktiviert 1
H[E] Auswertung der Geber
[Z] Art der Geberverzchaltung
-] Diskrepanzverhalten
L[Z] Diskrepanzzeit [ms) T
A Kanal 8, 20
=] Akbiviert ]
H[E] Auswertung der Geber
[Z] Art der Geberverzchaltung ;I

[+ [
pbbiechen | Hile |

Fur die F-Peripherie - Anwenderquittierung (Operator Acknowledgment) wird ein RESET-Sym-
bol fir den Digital-Eingang E 16.0 bendtigt.

» Hierzu mit der rechten Maustaste auf den Eintrag FDI24xDC24V im Baugruppentrager
oder Steckplatz klicken und Symbole bearbeiten... auswahlen. Unter der Spalte

O
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Symbol wird der Symbolname Reset eingetragen, der Datentyp BOOL wird daraufhin

automatisch tibernommen.

» Die Aktualisierung erfolgt mit OK.

I Symbole bearbeiten - FDI24xDC2AY

Adresze /

Datentyp

Kommentar

16.0

BOOL

16.1

16.2

16.3

16.4

16.5

16.6

16.7

17.0

1741

17.2

l»—lE\DUJ'H-JU\U'I-B-LAJI\Jl—'-
immmmmMmmmmmmMmm

1

Sumbaole erganzen |

Syt [Eschen |

Mit ‘0K baw. Ubemehmen’ wird die Symbolabelle akiualizient

|

Sortierung: I.-’-‘«dlesse aufsteigend

[~ Spalten (], B. M. K. BK anzeigen

Ubemehmen |

Abbrechen

7.3

7.3.1

Parametrierung

Einstellen der iParameter

» Die iParameter kdnnen eingestellt werden Uber Markieren des Symbo1ls fur das
Mess-System - Doppelklick auf den Steckplatz-Eintrag AMPN (H) 41 E/A - Auswahl des
Registers Parameter.

Eigenschaften - AMPN[H]41 E/A - [R-752)

Allgemeinl Adiessen  Parameter |

=8
L1 iParameter
[Z] Integrationszeit Safe
[Z] Integrationszeit Unzafe
[Z] Fensterinkremente
[Z] Stillstandtoleranz Preset
[Z] Drehrichtung

et

1000

Yorlauf

Abbrechen I

Hife |

Werden wie oben dargestellt davon abweichende Parameterwerte benétigt, muss fur diesen
neuen Parameterdatensatz eine F_iPar CRC-Berechnung erfolgen, siehe Kapitel 6.

Der dort errechnete Wert ist dann im Parameterdatensatz der F-Parameter unter F_iPar CRC
einzutragen, siehe Kapitel 7.3.2.

UO-SPN1_Manual-de_R6
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7.3.2 Einstellen der F-Parameter
» Die F-Parameter konnen eingestellt werden tber Markieren des Symbols fur das Mess-
System -> Doppelklick auf den Steckplatz-Eintrag AMPN (H) 41 E/A safety -> Auswahl
des Registers PROFIsafe

Eigenschaften - AMPM[H]41 E/A safety - [R-/51] x|

.t’-‘«llgemeinl Adreszen  PROFIzafe |

Parametername | et | Hex | Wt Snderm... |
_Lheck_iFa MoCheck

= SIL3
F_CRC_Length 3-Byte-CRC
F_Black_ID 1
F_Par_‘Yersion 1
F_Source_sdd 2000
F_Dest_add 99 £32
F_wD_Time 125
F_iPar_CRC 1132081118 43TAZFDC

Aktueller F-Parameter-CRC [CRC1) hexadezimal:

|p42

Aibbrechen Hilre

O HINWEIS!
l Der F_Dest_Add-Eintrag und die Einstellung der Adressschalter des SPN mussen
Ubereinstimmen!

Der Parameterwert fir den Parameter F_iPar CRC ergibt sich aus dem eingestellten Parame-
terdatensatz der iParameter und dem daraus berechneten CRC-Wert, siehe Kapitel 7.3.1.

Damit das Sicherheitsprogramm automatisch erzeugt werden kann, muss jetzt tiber das Menu
Station = Speichern und iibersetzen die Ubersetzung der Hardware-Konfiguration

vorgenommen werden.
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» AbschlieBend muss nun noch die HW-Konfiguration tber das Menl “Zielsystem >
Laden in Baugruppe” in die Hardware geladen werden.

E{;HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- AMPN41 PROFIsafe]

Stafion Beabeiten Einfiigen | Zielspstem Ansicht Exiras Fenster Hilfe EIES
2
D=8 % & Laden in Baugiuppe. CtileL
-7 F W= " LadennPG
- k|
Baugpper Bttt (Ader.. N ———
=0 UR Baugruppere dentfikation aden in PG Suchen ﬂﬂ; ﬁg]’
1 P5 307 24
3 EPU 317F3. Gessibauaien Brofi:  [Standard =l
X1 MPDP Baugruppenzustand CtikD T PROFIBUS-DF
A2 Liilale) Betiebseustand), Lol |ET0-System (00) 28 PROFIBUS PA
;QFJ Poi T ke | -4 PROFINET 10
Whrezett stellen. il SIMATIC 300
] FDO10:DC24 Du'uzj‘ e AMPH SIMATIC 400
5 FDI24:DC24Y . SIMATIC HMI Station
5 Fliniiars sl SIMATIC PC Based Control 300/400
P B SIMATIC PC Station
Ethemet 3
PROFIBUS 3

Servicedsen spethen

’ ] o

-

=

i}

Steckplatz | 3 Bestelnummer Fimware | MPLAdresse
il [
2 [8] CPU 317F-2 PN/DP__|6ES7 317-2FK13-0ABO
P e £ FI57"
A AW A
B s P ] B
FDO10:DC2AV/20 BES7 326 ZBFOT-0ABO 513 [5.15
FDI24:DC24Y BES7 326-1BKOT 0GB0 16.25[16..13
7
F]
3
10
il
[FROFIEUS DFSlaves der SIMATIC 57, M7 und C7 £
[dezenraler Aufbau) =
Orlinefunktionen der aktuellen Station. [ [ 4

Der HW Konfig kann jetzt geschlossen werden.

7.4  Erstellen der fehlenden (F-)Bausteine
Die bisher automatisch angelegten Bausteine kdnnen im Projektordner des STMATIC Mana-
gers eingesehen werden, unter:

AMPN41 PROFIsafe > SIMATIC 300(1) - CPU 317F-2 PN/DP > S7-Programm (1)
- Bausteine.

Alle fehlersicheren Bausteine werden zur Unterscheidung von Bausteinen des Standard-An-
wenderprogramms gelb hinterlegt dargestellt.

QSIMATIC Manager - AMPN41 PROFlsafe (Ol =]
Diatei  Bearbeiten Einfiigen  Zielsysten  Ansicht  Eatras  Fenster  Hilfe

D |26 | 4% B |2 25 % =

&1 [« Kein Fiter > T %0 @ E | =B M2

Z3 AMPN41 PROFlsafe -- C:\Programme\Siemens\Step7\s7proj\Ampn41_p
- AMPMA1 PROFIzafe Objektname Symbolischer Mame Erstellsprache GroRe im Arbeitsspei.. | Twp
E" SIMATIC 300(1) 25 Systemdaten - SDE
Bt CPU 317F-2 PN/DP 4 0B1 38 Drganizationsbaustein
&l (e 57Pragramm(1) F_I0_CGP FAwiL 15744 Funklionsbaustein
F_CTRL_1 F-alail 9334 Funklionsbaustein
F_CTRL_2 F-8wL 8552 Funklionsbaustein
F_GLOEDE F-DB 230 Datenbaustein
FODOZE_AMPM_H_41_E_a_sal F-DE BE4  Instanzdatenbaustei...
FODOOE_FOO10xDC24W_24 F-DE BE4  Instanzdatenbaustei...
Driicken Sie F1. um Hilfe zu erhalten. [ /IS0 Ind. Ethemet -» AS[ AX58179 USE| [ v
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7.41 Programmstruktur
Der Einstieg in das Sicherheitsprogramm erfolgt mit dem Aufruf des F-CALLs aus dem Stan-
dard-Anwenderprogramm heraus. Der F-CALL wird direkt z.B. im Weckalarm-OB OB 35 aufge-
rufen.
Weckalarm-OBs haben den Vorteil, dass sie die zyklische Programmbearbeitung im 0B 1 des
Standard-Anwenderprogramms in festen zeitlichen Abstanden unterbrechen, d. h. in einem
Weckalarm-OB wird das Sicherheitsprogramm in festen zeitlichen Abstanden aufgerufen und
durchlaufen.
Nach der Abarbeitung des Sicherheitsprogramms wird das Standard-Anwenderprogramm wei-
terbearbeitet.

7.4.2 F-Ablaufgruppe
Zur besseren Handhabung besteht das Sicherheitsprogramm aus einer ,F-Ablaufgruppe®. Die
F-Ablaufgruppe ist ein logisches Konstrukt aus mehreren zusammengehdorigen F-Bausteinen,
welches intern vom F-System gebildet wird.

Die F-Ablaufgruppe besteht aus:

e einem F-Aufrufbaustein F-CALL, ,FC1*

e einem F-Programmbaustein, welchem der F-CALL zugewiesen wird, ,FC2"
e weiteren F-FBs

e mehreren F-DBs

e F-Peripherie-DBs

o F-Systembausteinen F-SBs

e automatisch generierten F-Bausteinen

7.4.3 Generieren der Objektbausteine (OBs)
Nachfolgend werden die erforderlichen Organisationsbausteine OB35 und OB82 bis OB86 er-
stellt.

» Die Organisationsbausteine werden eingefligt tiber die rechte Maustaste im Projektfenster
Neues Objekt einfiigen = Organisationsbaustein.

Die Erstellsprache ist fir alle Organisationsbausteine AWL .

QSIMATID Manager - AMPN41 PROFlsafe _ O] x]
Datei Beabeiten Enfugen Zielsystem  Ansicht Ewtras  Fenster  Hilfe

0|8 4 B2 ein|[2 2% = (& [ < Kein Fiter > ﬂ?ﬂ\%|%gm|\?‘
Zx AMPN41 PROFIsale -- C:\Programme\Siemens\Step7\s7proj\Ampnd1_p

AMPNAT PROFIsate
E-EJ SIMATIC 30001)
- CPUS17F2PN/DR

[=1-{g7] 57-Progiammi1)

iektname rofe im Arbeitsspei.. sl
Obijek Grabe im Arbeitsspei.. | T
[E59 Systemdaten SDB

i3 0B1 38 Organisationsbaustein

Surnboligcher Mame

Erstellsprache

FB1E38 F_IO_CGF Fdiwil 15744 Funkhionsbaustein
|

g Clulen &3 FE1639 FCTRL FowiL 9334 Funktionsbaustein
Arseehmein i CTRL_ 2 F-2hwiL 5552  Funklionsbaustein
Kopieren ChkC GLOBDE FDB 230 Datenbaustein
Eirfligen CHl 0026_&aMPM_H_41_E_A_saf F-DB BE4  Instanzdatenbaustei

0008_FDO710:0C24_24, F-DB BE4  Instanzdatenbaustei...

Laschen Del

Meues Objekt einfligen Organizationsbaustein
Zielspstemn 3 Funktionsbaustein

Umwerdrahten Funktion

. . Datenbaustein
Bausteine vergleichen,

Datentyp
Relerenzdat 4
eterenzdaten Vanablentabele

Bausteinkonsistenz prufen ...

Drucken »
Umbenennen F2
Objekteigenschaften... Alt+Return
. o ,
e D A A uEta Speziele Objekteigenschaften i
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Eigenschaften - Organizationshaustein x|

Aligemein - Teil 1 | Allgemein - Teil 2| Aufrufe | Attibute |

Eigenschaften - Organisationshaustein
Name: OB3s

:

_ Aligemein - Tei 1 | Allgemein - Teil 2 | Aufufe | Attribute |
Syrnbolizcher Mame;

Symbolkarmmentar: || Hare: IDEB2

Erstellsprache: IAWL Symboizcher Name: I

Eigenszchaften - Organizationshaustein B
Projektpfad: I — Symbolk

——  Estelsp | Allaemein - Teil 1 | Allgemein - Tell 2| Aufifs | Attibute |
Speicherart des Praojekts: IE-\‘P'DQ'C |

Code Prajgktn  Name: IDBSH

Erstellt am: 15.07.201 Speiche Syrnbalischer Marne: I
Zuletzt geandert am: 15.07.201

Symbolkommentar: I
Kgmnentar. Erstellt =
Zuletzt ¢ Erstellzprache: Bl =
Kommer ~ Praiektpfad: |

Code

Speicherort des Projekts: |C:\Programme'\siemens'\Step?‘\s?proi\.&mpnd'l_p

Schnittztelle

15.07.2014 11:37:43

[ Erztellt am: 15.07.201411:37:49
a4 Zuletzt geandert am: 15.07.201411:37:49
_ K.ommentar:

]
-]

Abbrechen | Hife |

7.4.4 Generieren der Funktionen (F-FCs)

Nachfolgend werden die erforderlichen Funktionen FC1 und FC2 erstellt.
» Die Funktionen werden eingefligt Gber die rechte Maustaste im Projektfenster

Neues Objekt einfligen > Funktion.
Die Erstellsprache fur FC1 ist F-CcALL, fir FC2 F-FUP.

HSIMATIC Manager - AMPN41 PROFlsafe
Datei Bearbeiten Einfigen Zielsystem  Ansicht Extras  Fenster  Hilfe

O 82| & B i ||l Be |2 = (&1 [[ < Kein Fiter>

I vEE

=3 MmN

Z:; AMPN41 PROFlsafe -- C:\Programme\Siemens\Step?\s7proj\ampnd1_p
AMPMA1 PROFIsafe

Objektname Symbolizcher Mame

Gridlbe im Arbeitzzpei..

- Erstellsprache
E-E SIMATIC 30001)

- [ cPU NTF2PNADP

57-Pragrarmm{1)

59 Systemdaten

- o 0B35 CYC_INTS AN
@ Huelen o} DBE2 1/0_FLT1 Al
e — Chls | FLT2 AL
Kopieren Cir+C LI_FLT Al
Eirfiiger Lot L_FLT AN
. K_FLT Al
Lidschen Del b coP FofiwiL
Meues Objekt einfiigen Organisationsbaustein F-awiL
Zielsystem 3 Funktionsbaustein F-awiL
Fos
Ureverdrahten. . "
B austeine vergleichen... DefestbarE FoB
Datentyp FDE

Referenzdaten 3

; b . “ariablentabelle
B austeinkonsistenz prifen ..

Dirucken 3

Urnbenennen F2

Objekleigenschatten... Alt+Return

Speziele Objekteigenschaften 3
Fiigt Funktion an der Cursorps -

- 5DB

38 Organizationsbaustein
38 Organizationsbaustein
38 Organisationsbaustein
38 Organisationzbaustein
38 Organisationsbaustein
38 Organizationsbaustein
38 Organizationsbaustein

16744 Funktionsbaustein

9334 Funklionsbaustein

5552 Funklionsbaustein

230 Datenbaustein

EBd  Irstanzdatenbaustei..
EE4  Irstanzdatenbaustsi..
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Eigenschaften - Funktion

Aligemein - Teil 1 | allgemein - Teil 2 | Auinufe | Atiibute |

Mame: FC1

Elpbalisat=y e I Eigenzchaften - Funkhion ER

Swmbolkomrmentar: . .
e Aligemein - Teil 1 | Algemein - Teil 2| Aufiufe | Atibute |

Erstellzprache:
Mame: FC2

Projektpfad:
Sumbolizcher Mame: I

Speicherort des Projekts:
peicherart des Projekts: Sumbolkormmentar: I

Erzstellzsprache: -

[
Erstellt am: 1
Zuletzt geandert am: 1 Projektpfad: I

Senneni Speicherort des Projekts: |E:\Prugramme\ﬁiemens'\Step?\s?pmik&mpnﬂ_p
Code Schrittztelle
Erstellt am: 15.07 2014 11:41:56
Zuletzt geandert am: 15.07.2014 11:41:56 15.07.2014 11:41:56
K.ommentar: :I

[
Abbrechen | Hire |

7.4.5 Programmieren der F-Bausteine
Nachfolgend werden die Programmierungen bzw. Anpassungen fur die Bausteine 0B35, FC1
und FC2 vorgenommen.

» Der Aufruf des Sicherheitsprogramms wird im 0835 implementiert Gber Doppelklick auf den
Objektnamen-Eintrag 0B35 im Projektfenster. Im gedffneten KOpP/AWL/FUP-
Programmfenster muss die Anweisung CALL FC1 eingetragen werden. AbschlieRend den
Eintrag speichern und Fenster wieder schlie3en.

OE3E : "Cyclic Interrupt”
Eommentar :
Eommentar :

CALL FC 1

Fur die Anwenderquittierung (Operator Acknowledgment) der F-Peripherie nach Behebung von
Fehlern, muss die Variable ACK REI des F-Peripherie-DBs mit dem Digital-Eingang E 16.0
RESET der Digitaleingabebaugruppe verschaltet werden. Hierzu muss die Funktion FC2 ent-
sprechend programmiert werden.
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» Aus der Symbolleiste wird eine Und-Box eingefligt, ein Eingang geldscht und dem zweiten
Eingang das Symbol Reset zugeordnet.

FCZ : Titel:

Hommentar:
m: 1 = Acknowledgement for re-integration
Hommentar:
IIIIIIFIIHII*>
r
e @FDDDDS_FDDleDCZQV_ZA FE 1E38 LE
L% @ rooozs_zo3 FE 1638 DB
# (@ F_cLOBDE DE 1637 DE

oo 5]
4] | I

» Aus der Symbolleiste werden zwei Zuweisungen eingeflgt, einer Zuweisung wird die
Variable "F00008...".ACK_RETI zugeordnet, der anderen die Variable
"F00026..." .ACK REI.

FCZ : Titel:

Hommentar :
m: 1 = Acknowledgement for re-integration
Fommentar:
"FOOOOS_
FDOLl0xDCZ4
v_za
ACK_REI
. 2 =
- [TEEEEE
"FOOOOS_FDOL0xDCZ4V_ZA" ACE BET
"FOO0Z6_ & (@ Fooons_FDOL10XDCZAV_ 23 FE -
202", '@ FO0003_FDOL0xDCZ4V_2A. ACK_NEC Bool
ACK_BET = A R
2P

= Fo 2 (@ Fooozs_zo3
<] B FO00Z6_z03. ACK_NEC Beool

B FOO0Z6_Z03 . ACKE_REQ Eool

mFDDUZG_ZDS_IPAR_EN EBool |«
1] | ol
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» Zum Abschluss wird die noch nicht verschaltete Zuweisung mit dem Ausgang der
Und-Box Uber einen Abzweig verschaltet. Die Programmierung speichern und Fenster
schlie3en.

FCz : Titel:

Homment ar :

M: 1 = Acknowledgement for re-integration

Homment ar :

"FO0D0E_
FDOLl0xDCZ4
V_2A".
ACE_RET

oo | |

"FOODZ6_
Z0z3".
ACE _REI

» Die Festlegung der Ablaufgruppe wird Uber die Funktion FC1 vorgenommen. Im Feld
Max Zykluszeit der F-Ablaufgruppe in ms: wird der Wert 400 eingetragen und mit
OK bestétigt. Das darauf folgende Fenster F-Ablaufgruppen bearbeiten ebenfalls mit
OK bestatigen.

=4 Meue F-Ablaufgruppe festlegen

F-CALL B austein: FC1 -

F-Brogrammbaustein: FC2 -

[-0'B fur F-Programmbauistein: I
b ax. Zukluzzeit der F-Ablaufgruppe in ms: Im
DB fiir F-ablaufgruppenkommmunik atiomn: I vI

Abbrechen | Hire |

Die Programmierungen bzw. Anpassungen sind damit vollstdndig abgeschlossen.
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7.5 Generieren des Sicherheitsprogramms

» Zur Erstellung des Sicherheitsprogramms wird im SIMATIC Manager Uber Menil Extras
- Sicherheitsprogramm bearbeiten der Dialog Sicherheitsprogramm geotffnet.
Uber den Schalter Generieren wird das Sicherheitsprogramm tbersetzt und generiert.

#3 Sicherheitsprogramm - AMPN41 PROFIsafe\SIMATIC 300(1)\CPU 317F-2 PN/DP\S 7 Programm(1)

Dffline |Dn|ine |

Baugruppentrager: 0 Steckplatz: 2 Aktueller Modus:
Gesamtsignatur aller F-B austeine mit F-Atribut des Bausteincontainers: Co202404 nicht bekannt
Gezamtsignatur des Sicherheitsproaramme: CR303404

Aktuele Generierung: 15.07.2014 11:54:12 Sicheteitsbetiet, |

D as Sicherheitzprogramm ist konsistent.

F-Bausteine:
F-Ablaufgruppe/F-B austein Symb. Hame Funktion im Sicherheitzpro | Signatur Kniows How 5 ﬂ Wergleichen.. |
- Sicherheitzprogramm
=) F-Ablaufgrppe FC1 Berechtigung.. |-|
E-3 Gesamt
& ol FLall 362 ~ F-ablaufgruppen...l
H FC2 F-Programrbaistein 1C=8 ]
ﬁ' FB1632 F_I0_CGP F-Spstembaustein EDaZ "
ﬁ' FB1639 F_CTRL_1 F-Spstembaustein 504C ird
ﬁ' FB1E40 F_CTRL_2 F-Spstembaustein A0BA 7
I reied FOBGN  |FSystenbalstsn T B Leden ||
H iR automatisch generierter ... | 7007 "
ﬁ' DBE1637 F_GLOBDE F-Glabal-DB ac24 I Logbuch... |
ﬁ' DE1638 FOO026_AMP... | F-Peripherie-DB B188 Ird
& DE1E: FOO0O8_FDO... | F-Peripherie-DB 1452 7 hd Drucken... |

Schiiefen | Hilfe |

Bei erfolgreicher Ubersetzung werden 0 Warnungen angezeigt. Die Fenster konnen daraufhin
geschlossen werden.

Im Projektfenster werden nun alle benétigten Bausteine angezeigt:

I SIMATIC Manager - [AMPN41 PROFIsafe - C:\Programme\Siemens\Step7is7projsAmpnd1_p]

Bp Datei Beabsiten Eirfiigsn Zielsstem Ansicht Estras Fenster Hifs == x|
Ol 22| & B i e [0 22 = [<KenFiter> D% REE REM|
E &P AMPN4T PROFlssfe Obiekinam | Symbalischer Name [ Erstellspract | Grdbe im rbeitsspei. | Typ |
E SIMATIC 300(1) 5 5ystemdaten - - - DB
£ [l CPU 317F-2PN/DP =081 38 Drganisationsbaustein
S 0Es CYCINTS AL 52 Organisalionsbaustein
o 0882 1/0_FLTY AL 38 Organisalionsbaustein
oo 1/0_FLTZ AL 3 Organisalionsbaustein
o 0B CPU_FLT AL 3 Organisalionsbaustein
o 0B OBNL_FLT AL 3 Organisalionsbaustein
o 0B RACK_FLT AL 3 Organisalionsbaustein
53 FE163 F_IO_CGP FawL 15744 Funklionsbaustein
53 FE1633 F_CTRLT FawL 9334 Funklionsbaustein
3 FE1E40 F_CTRL_Z FawL 5552 Funklionsbaustein
53 FE164 F_DIAG_N FawL 564 Funklionsbaustein
53 FE1E42 FawL 88 Funktionsbaustein
S FC1 FLALL 338 Funklion
oHFC2 FFUP 56 Funktion
53 DE1E37 F_GLOBDE FoB 272 Datenbaustein
53 DE1E3E FOOOZE_AMPN_H_41_E_A_saf FoB £G4 Instanzdatenbaustei.
53 DE1E3S FOO008_FDO1G:OC24V_24 FoB £G4 Instanzdatenbaustei.
53 DETE40 FoB 366 Instanzdatenbaustei.
& DETEH FoB 726 Instanzdatenbaustei.
5 DE1E4Z FoB 38 Datenbaustein
53 DE1E43 FoB 40 Instanzdatenbaustei.
53 DE1EH FoB 366 Detenbaustein
53 DE1E4S FoB 436 Instanzdatenbaustei.
& SFC14 DPAD_DAT AL - Systerfunklion
& SFCIS DPWR_DAT AL - Systerfunklion
& sFon DIS_AIRT AL - Systerfunklion
& SFCs2 EN_AIRT AL - Systefunktion
3 SFC4E 5TP AL - Systefunktion
&3 5FC51 RDSYSST AL - Systerfunktion
< | i
Driicken Sie F1, um Hie zu sihaktan [ (150 Ind. Etheinet -» ASI 88179 LSE| [ 7

7.6  Sicherheitsprogramm laden

Nachdem das Sicherheitsprogramm generiert worden ist, kann es in die F-CPU geladen wer-
den. Es wird empfohlen, im Betriebszustand STOP, das komplette Sicherheitsprogramm an die
F-CPU zu Ubertragen. Somit ist gewahrleistet, dass ein konsistentes Sicherheitsprogramm gela-
den wird. Das Laden wird vorgenommen iber Menl Extras > Sicherheitsprogramm
bearbeiten > Schalter Laden.
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7.7  Sicherheitsprogramm testen

Nach Erstellung des Sicherheitsprogramms muss ein vollstandiger Funktionstest entsprechend
der Automatisierungsaufgabe durchfihrt werden.

Nach Anderungen in einem bereits vollstandig funktionsgetesteten Sicherheitsprogramm gengt
es, die Anderungen zu testen.

8 Zugriff auf den sicherheitsgerichteten Datenkanal
Auf den sicherheitsgerichteten Datenkanal im Modul AMPN (H) 41 E/A safety wird, wie bei
einer Standard-Peripherie, Gber das Prozessabbild zugegriffen. Ein direkter Zugriff ist jedoch
nicht zulassig. Auf den sicherheitsgerichteten Datenkanal des Mess-Systems darf nur aus der
erstellten F-Ablaufgruppe zugegriffen werden.
Die eigentliche Kommunikation zwischen F-CPU (Prozessabbild) und Mess-System zur Aktuali-
sierung des Prozessabbildes, erfolgt verdeckt im Hintergrund tiber das PROFIsafe-Protokoll.
Das Mess-System belegt im AMPN (H) 41 E/A safety-Modul aufgrund des PROFIsafe-Proto-
kolls einen gré3eren Bereich im Prozessabbild, als es fir die Funktion des Mess-Systems erfor-
derlich ware. Der dort im Prozessabbild enthaltene F-Parameter-Block wird nicht zu den
Nutzdaten gerechnet. Im Sicherheitsprogramm ist beim Zugriff auf das Prozessabbild nur ein
Zugriff auf die reinen Nutzdaten zulassig!

8.1 Ausgabe von passivierten Daten (Ersatzwerte) im Fehlerfall

Die Sicherheitsfunktion fordert, dass bei Passivierung im sicherheitsgerichteten Kanal im Modul
AMPN (H) 41 E/A safety in folgenden Féllen statt der zyklisch ausgegebenen Werte die Er-
satzwerte (0) verwendet werden. Dieser Zustand wird Uber den F-Peripherie-DB mit

PASS OUT = 1 gemeldet, siehe unten.

e beim Anlauf des F-Systems

o Dbei Fehlern in der sicherheitsgerichteten Kommunikation zwischen F-CPU und Mess-Sys-
tem Uber das PROFIsafe-Protokoll

e wenn der unter den iParametern eingestellte Wert fir die Fensterinkremente Uber-
schritten wurde und/oder das intern errechnete PROFIsafe-Telegramm fehlerhaft ist

¢ wenn der, unter der entsprechenden Artikelnummer angegebene, zulassige Betriebstempe-
raturbereich unterschritten bzw. Giberschritten wird

¢ wenn das Mess-System im RUN-Betrieb abgesteckt, der F-Host neu konfiguriert und an-
schlielBend das Mess-System wieder angesteckt wird

8.2 F-Peripherie-DB

Zu jeder F-Peripherie, Mess-System und Digitalausgabebaugruppe, wird beim Ubersetzen in
HW Konfig automatisch ein F-Peripherie-DB erzeugt. In Bezug auf das erzeugte Sicher-
heitsprogramm, siehe Kapitel 7, sind das die Bausteine DB1638 flir das Mess-System und
DB1639 fur die Digitalausgabebaugruppe. Der F-Peripherie-DB enthélt Variablen, die im Sicher-
heitsprogramm ausgewertet werden kdnnen bzw. beschrieben werden kénnen oder missen.
Ausnahme ist die Variable DIAG, die nur im Standard-Anwenderprogramm ausgewertet werden

darf.

Eine Anderung der Anfangs-/Aktualwerte der Variablen direkt im F-Peripherie-DB ist nicht mdg-
lich, da der F-Peripherie-DB Know-How—-geschiitzt ist.
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8.21

In folgenden Fallen muss auf die Variablen des Mess-System F-Peripherie-DBs zugegriffen

werden:

¢ Anwenderquittierung (Operator Acknowledgment) des Mess-Systems nach Kommunikati-
onsfehlern oder nach der Anlaufphase

e bei Ausfiihrung der Preset-Funktion

e bei der Auswertung, ob passivierte oder zyklische Daten ausgegeben werden

e wenn die zyklischen Daten des AMPN (H) 41 E/A safety-Moduls abhangig von bestimm-
ten Zustéanden des Sicherheitsprogramms passiviert werden sollen, z.B. Gruppenpassivie-

rung
Mess-System F-Peripherie-DB ,,DB1638“ - Variablentbersicht
Variable | Daten- Funktion Zugriff
typ
1 = Passivierung der zyklischen Daten des lesen/schreiben
PASS ON BOOL [AMPN (H)41 E/A safety-Moduls Gber das )
: : Defaultwert: O
Sicherheitsprogramm
1 = Quittierung fir Operator Acknowledgment, lesen/schreiben
AES M= el erforderlich bei F-Peripheriefehlern Defaultwert: 1
1 = Quittierung fiir Operator Acknowledgment lesen/schreiben
ACK_REI BOOL nach Kommunikationsfehlern oder nach der )
Defaultwert: O
Anlaufphase
Variable fur Ausfuhrung der i
IPAR_EN BOOL . g Iesen/schrellben
Preset-Funktion Defaultwert: 0
PASS OUT |BOOL |Passivierungsausgang lesen
QBAD BOOL |1 = Ersatzwerte werden ausgegeben lesen
1 = Quittierungsanforderung fur
A Operator Acknowledgment e
IPAR OK BOOL 1 = Ausfuihrung der Preset-Funktion erfolgreich lesen
- abgeschlossen
DIAG BYTE Sg_rw_cemformatlon, nur im Standardprogramm -
mdoglich
QBAD | xx |BOOL 1'= Ersatzwerte werden ausgegeben auf lesen
Eingangskanal
QBAD_O_xx [BOOL 1 = Ersatzwerte werden ausgegeben auf lesen
Ausgangskanal

UO-SPN1_Manual-de_R6
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8.2.1.1 PASS_ON
Mit der Variable PASS ON = 1 kann eine Passivierung der sicherheitsgerichteten Daten des
AMPN (H) 41 E/A safety-Moduls, z. B. abhangig von bestimmten Zust&nden im Sicherheits-
programm, aktiviert werden. Die Passivierung wird nicht direkt im Mess-System vorgenommen.
Stattdessen wird der Zustand dieser Variablen vom F-Host registriert und dieser aktiviert die
Passivierung erst tiber die Daten des Sicherheitsprogramms. Vom Mess-System werden weiter-
hin zyklische Daten ausgegeben!
Wird eine Passivierung uber PASS ON = 1 vorgenommen, wird die Preset-Funktion ausgeschal-
tet.

8.21.2 ACK_NEC
Die offizielle Anwendung dieser Variable wéare eine Anwenderquittierung (Operator Acknow-
ledgment) fur das Mess-System nach F-Peripheriefehlern. Fir das Mess-System ist jedoch kein
Prozess definiert, fir den dieser Vorgang zulassig ist. Aus Sicherheitsgrinden missen diese
Fehler erst beseitigt werden und anschlielend die Versorgungsspannung AUS/EIN geschaltet
werden, siehe Kapitel 10.

8.2.1.3 ACK_REI
Wenn vom F-System fir das Mess-System ein Kommunikationsfehler erkannt wird, erfolgt eine
Passivierung des Mess-Systems.

Fur eine Anwenderquittierung (Operator Acknowledgment) des Mess-Systems nach Behebung
der Fehler ist eine positive Flanke an der Variable ACK RETI des F-Peripherie-DBs erforderlich,

welche mit dem Eingang der Digitaleingabebaugruppe verknipft ist > E 16.0, Symbol-Name:
~RESET"

Eine Anwenderquittierung (Operator Acknowledgment) ist erforderlich:
¢ nach Kommunikationsfehlern

¢ nach der Anlaufphase

Eine Quittierung ist erst moglich, wenn die Variable ACK REQ = 1 ist.

Im Sicherheitsprogramm muss fiir jede F-Peripherie eine Anwenderquittierung Uber die Variable
ACK_REI vorgesehen werden. Fir das Mess-System bzw. die Digitalausgabebaugruppe ist
diese Vorgabe bereits bertcksichtigt worden.

8.2.1.4 IPAR_EN
Die Variable ITPAR EN wird benutzt, um eine Preset-Funktion auszufuhren.
Die Ablaufsequenz zur Ausfilhrung dieser Funktion ist in Kapitel 9 beschrieben.

Eine genaue Beschreibung, wann die Variable bei einer Umparametrierung von fehlersicheren
DP-Normslaves/IO-Normdevices gesetzt/riickgesetzt werden muss, ist der PROFIsafe Specifi-
cation ab V1.20 bzw. der Dokumentation zum fehlersicheren DP-Normslave/IO-Normdevice zu
entnehmen.

HINWEIS!
O Durch IPAR EN = 1 wird keine Passivierung des Mess-Systems ausgelost!

1 In Bezug auf die Preset-Ausfiihrung sind die im Kapitel 9 hinterlegten Warnhin-
weise zu beachten!
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8.2.1.5 PASS_OUT/QBAD/QBAD_I_xx/QBAD_O_xx
Die Variablen PASS OUT =1 und OBAD = 1 zeigen an, dass eine Passivierung des Mess-Sys-
tems vorliegt.
Das F-System setzt PASS OUT, OBAD, OBAD I xx und QBAD O xx =1, solange das Mess-
System Ersatzwerte (0) statt der zyklischen Werte ausgibt.
Wenn eine Passivierung tber die Variable PASS ON = 1 vorgenommen wird, werden jedoch nur
OBAD, QOBAD I xxund QBAD O xx =1 gesetzt. PASS OUT andert seinen Wert bei einer Pas-
sivierung uber PASS ON = 1 nicht. PASS OUT kann deshalb zur Gruppenpassivierung weiterer
F-Peripherien verwendet werden.

8.21.6 ACK_REQ
Wenn vom F-System flr das Mess-System ein Kommunikationsfehler erkannt wird, erfolgt eine
Passivierung des Mess-Systems. Durch ACK REQ = 1 wird signalisiert, dass eine Anwenderquit-
tierung (Operator Acknowledgment) des Mess-Systems erforderlich ist.

Das F-System setzt die Variable ACK_REQ = 1, sobald der Fehler behoben ist und eine Anwen-
derquittierung moglich ist. Nach erfolgter Quittierung wird die Variable ACK_REQ vom
F-System auf O zurlickgesetzt.

8.21.7 IPAR_OK
Die Variable IPAR_OK wird benutzt, um die erfolgreiche Ausfiihrung der Preset-Funktion anzu-
zeigen. Die Ablaufsequenz zur Ausfuihrung dieser Funktion ist in Kapitel 9. Eine genaue Be-
schreibung, wie die Variable bei einer Umparametrierung von fehlersicheren DP-Normsla-
ves/IO-Normdevices ausgewertet werden kann, ist der PROFIsafe Specification ab V1.20 bzw.
der Dokumentation zum fehlersicheren DP-Normslave/IO-Normdevice zu entnehmen.

8.2.1.8 DIAG
Uber die Variable DIAG wird eine nicht fehlersichere 1-Byte-Information (iber aufgetretene Feh-
ler fUr Servicezwecke zur Verfligung gestellt. Ein Zugriff im Sicherheitsprogramm auf diese Vari-
able ist nicht zulassig! Die Aufschliisselung und Verwendung dieser Variable ist aus dem SIE-
MENS Handbuch S7 Distributed Safety - Projektieren und Programmieren, Dokumentbe-
stellnummer: AS5E00109536-04 zu entnehmen.

8.3  Zugriff auf Variablen des F-Peripherie-DBs

Zu jeder F-Peripherie, Mess-System und Digitalausgabebaugruppe, wird beim Ubersetzen in
HW Konfig automatisch ein F-Peripherie-DB erzeugt und dafiir gleichzeitig ein symboli-
scher Name in die Symboltabelle eingetragen.

Der symbolische Name wird aus dem festen Prafix ,F“, der Anfangsadresse der F-Peripherie
und den in HW Konfigin den Objekteigenschaften zur F-Peripherie eingetragenen Na-
men, max. 17 Zeichen, gebildet.

Auf Variablen des F-Peripherie-DBs einer F-Peripherie darf nur aus einer F-Ablaufgruppe und
nur aus der F-Ablaufgruppe zugegriffen werden, aus der auch der Zugriff auf die Kanéle dieser
F-Peripherie erfolgt, wenn Zugriff vorhanden.

Auf die Variablen des F-Peripherie-DBs kann durch Angabe des symbolischen Namens des
F-Peripherie-DBs und durch Angabe des Namens der Variablen zugegriffen werden: ,vollqualifi-
zierter DB-Zugriff*
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Zu beachten istim SIMATIC Manager, dass im FUP/KOP-Editor im Menl Extras -
Einstellungen.. im Register A11gemein die Option ,Querzugriffe als Fehler melden® nicht
aktiviert ist. Andernfalls ist der Zugriff auf Variablen der F-Peripherie-DBs nicht moglich.

8.4 Mess-System - Passivierung und Operator Acknowledgment

8.4.1 Nach Anlauf des F-Systems
Nach einem Anlauf des F-Systems muss die Kommunikation zwischen F-CPU und Mess-Sys-
tem Uber das PROFIsafe-Protokoll erst aufgebaut werden. In dieser Zeit erfolgt eine Passivie-
rung des Mess-Systems.

Wahrend der Verwendung der Ersatzwerte (0) sind die Variablen 0BAD, PASS OUT,
OBAD I xxund QBAD O xx =1

Die Anwenderquittierung (Operator Acknowledgment) des Mess-Systems, d.h. die Ausgabe von
zyklischen Daten zu den fehlersicheren Ausgéngen erfolgt aus Sicht des F-Hosts unabhangig
von der Einstellung an der Variable ACK NEC automatisch friihestens ab dem 2. Zyklus der
F-Ablaufgruppe nach dem Anlauf des F-Systems. Abhangig von der Zykluszeit der F-Ablauf-
gruppe und des PROFINETSs kann die Anwenderquittierung (Operator Acknowledgment) erst
nach einigen Zyklen der F-Ablaufgruppe erfolgen.

Dauert der Aufbau der Kommunikation zwischen F-CPU und Mess-System langer als die in

HW Konfigim Objekteigenschaftsdialog fiir die F-Peripherie eingestellte Uberwa-
chungszeit, so erfolgt keine automatische Anwenderquittierung (Operator Acknowledgment). In
diesem Fall ist eine Anwenderquittierung mit positiver Flanke an der Variable ACK_RETI des F-

Peripherie-DBs erforderlich, welche mit dem Eingang der Digitaleingabebaugruppe verknipft ist
- E 16.0, Symbol-Name: ,RESET".

8.4.2 Nach Kommunikationsfehlern
Wird vom F-System ein Fehler in der sicherheitsgerichteten Kommunikation zwischen der
F-CPU und Mess-System Uber das PROFIsafe-Protokoll erkannt, erfolgt eine Passivierung des
Mess-Systems.
Wahrend der Verwendung der Ersatzwerte (0) sind die Variablen QBAD, PASS OUT,
OBAD I xx und OQBAD O xx = 1.
Die Anwenderquittierung (Operator Acknowledgment) des Mess-Systems, d.h. die Ausgabe von
zyklischen Daten zu den fehlersicheren Ausgéngen erfolgt erst dann, wenn:

e kein Kommunikationsfehler mehr vorhanden ist und das F-System die Variable ACK_REQ =
1 gesetzt hat.

¢ eine Anwenderquittierung mit positiver Flanke an der Variable ACK_REI des F-Periphe-

rie-DBs erfolgt ist, welche mit dem Eingang der Digitaleingabebaugruppe verknipft ist > E
16.0, Symbol-Name: ,RESET*.
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9 Preset-Funktion

WARNUNG! VORSICHT!

Gefahr von Tod, schwerer Koérperverletzung und/oder Sachschaden durch unkon-
trolliertes Anlaufen des Antriebssystems, bei Ausfihrung der Preset-Funktion!

¢ Preset-Funktion nur im Stillstand ausfuihren, siehe Kapitel 5.4.2.4.
& o Die zugehorigen Antriebssysteme sind gegen automatisches Anlaufen zu verrie-
®

geln.

o Es wird empfohlen, die Preset-Auslosung tber den F-Host durch weitere Schutz-
mafinahmen wie z.B. Schlusselschalter, Passwortabfrage etc. zu sichern.

o Der unten angegebene Ablauf ist zwingend einzuhalten, insbesondere sind die
Status-Bits durch den F-Host auszuwerten, um die erfolgreiche bzw. fehlerhafte
Ausfiihrung zu tberprufen.

e Nach Ausfuhrung der Preset-Funktion ist die neue Position zu tberprufen.

Die Preset-Funktion wird verwendet, um den aktuell ausgegebenen Positionswert auf einen be-
liebigen Positionswert innerhalb des Messbereichs zu setzen. Damit kann rein elektronisch die
angezeigte Position auf eine Maschinenreferenz-Position gesetzt werden.

Die Ausflihrung der Preset-Funktion ist ein kritischer Vorgang, da der entstehende Istwert-
Sprung, z.B. bei Verwendung eines Reglers, zu unkontrollierten Bewegungen der Maschine
fuhren kénnte. Daher darf die Preset-Funktion nur im sicheren Stillstand des betreffenden Anla-
genteils durchgefuhrt werden. Nach Abschluss des Preset-Vorgangs ist zu Uberprifen, ob die
vom Mess-System ausgegebene Paosition mit der an das Mess-System libergebenen Position
Ubereinstimmt.

Die Preset-Funktion ist bereits im Mess-System verriegelt und kann nur Uber die

Variable IPAR EN im F-Peripherie-DB DB1638 aktiviert werden. Selbst wenn alle Vorbedingun-
gen aus Sicht des F-Hosts erflllt sind, wird die Preset-Funktion nur dann ausgefihrt, wenn die
Welle des Mess-Systems still steht. Ein gewisser Flanken-Jitter, z.B. bedingt durch Maschinen-
vibrationen, ist jedoch innerhalb eines gewissen Toleranzfensters erlaubt. Dieses Toleranzfens-
ter lasst sich Uber den iParameter Stillstandtoleranz Preset einstellen, siehe Kapitel
5.4.2.4.

9.1 Vorgehensweise

Voraussetzung: Das Mess-System befindet sich im zyklischen Datenaustausch.

» Register Preset Multi-Turn und Preset Single-Turn in den Ausgangsdaten des
AMPN (H) 41 E/A safety-Moduls mit dem gewlinschten Preset-Wert beschreiben.

» Der F-Host muss die zum Steuerbit 2° iPar EN zugehérige Variable auf 1 setzen. Mit der
steigenden Flanke wird das Mess-System daraufhin empfangsbereit geschaltet.

» Mit einer steigenden Flanke des Bits 2° Preset Request im Register Controll wird der
Preset-Wert angenommen. Der Empfang des Preset-Wertes wird im Register Status mit
Setzen des Bits 2° Preset Status quittiert.

» Nach Empfang des Preset-Wertes Uberprift das Mess-System, ob alle Voraussetzung zur
Ausfiihrung der Preset-Funktion erfullt sind. Ist dies der Fall, wird der Vorgabewert als
neuer Positionswert geschrieben. Im Fehlerfall wird die Ausfihrung verweigert und tber
das Register Status mit Setzen des Bits 2*° Error eine Fehlermeldung ausgegeben.

» Nach erfolgreicher Ausfihrung der Preset-Funktion setzt das Mess-System die zum
Statusbit 2° iPar OK zugehorige Variable auf 1 und kennzeichnet damit fur den F-Host,
dass die Preset-Ausfiihrung abgeschlossen ist.
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» Der F-Host muss jetzt die zum Steuerbit 2° i Par EN zugehdrige Variable wieder auf 0
zurlicksetzen. Mit der fallenden Flanke werden dadurch auch die zum Statusbit 2°
iPar OK zugehdrige Variable und das Bit 2° Preset Status im Register Status wieder
zuriickgesetzt. Das Bit 2° Preset Request im Register Controll muss manuell wieder
zuriickgesetzt werden.
» Zum Schluss muss vom F-Host Uberprift werden, ob die neue Position der neuen Soll-
Position entspricht.

10

10.1 Optische Anzeigen

Zuordnung und Lage der Status-LEDs, siehe Kapitel 4.4.2

10.1.1 Device Status

Storungsbeseitigung und Diagnosemoglichkeiten

LED Ursache Abhilfe
Spannungsversorgung,
Spannungsversorgung fehlt Verdrahtung prifen
aus
Hardwarefehler, Mess-System defekt Mess-System tauschen
¢ Mess-System konnte sich in der Anlauf-
phase nicht mit dem F-Host synchronisie-

. ren und fordert eine Anwenderquittierung Es ist eine Anwenderquittierung
blgirrlukgn (Operator Acknowledgment). (Operator Acknowledgment) tiber das
3x 5Hz |® Eswurde ein Fehler in der sicherheitsge- ~ [Sicherheitsprogramm an der dafur

r|Chteten Kommunikation Oder ein Para_ VOI’gesehenen Val’lablen erforder“Ch.
metrierfehler erkannt, welche beseitigt wor-
den sind.
an Mess-System betriebsbereit -
Um das Mess-System nach einer Pas-
Es wurde ein sicherheitsrelevanter Fehler sivierung wieder in Betrieb nehmen zu
festgestellt, das Mess-System wurde in den  [kdnnen, muss der Fehler generell zu-
fehlersicheren Zustand Uberfihrt und gibt erst beseitigt werden und anschlie-
seine passivierten Daten aus: 3end die Versorgungsspannung
AUS/EIN geschaltet werden.
¢ Mit Hilfe von Diagnose-Variablen
fot versuchen den Fehler einzugrenzen
(steuerungsabhéngig).
e Uberpriifen, ob der eingestellte Wert
Fehler in der sicherheitsgerichteten Kommu- fir den Parameter F WD Time flr
nikation die Automatisierungsaufgabe geeig-
net ist, Kapitel 6.2.2
e Uberpriifen, ob die PROFINET-Ver-
bindung zwischen F-CPU und
Mess-System gestort ist.
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LED

Ursache

Abhilfe

Der eingestellte Wert flir den Parameter
Fensterinkremente wurde Uberschritten.

Uberprifen, ob der eingestellte Wert
fur den Parameter Fensterinkre-
mente flr die Automatisierungsauf-

gabe geeignet ist, Kapitel 5.4.2.3.

Der zulassige Betriebstemperaturbereich
wurde unterschritten bzw. Uberschritten.

Durch geeignete Mal3nahmen muss
sichergestellt werden, dass der zulas-
sige Betriebstemperaturbereich zu je-
der Zeit eingehalten werden kann.

Das Mess-System wurde langer als 200 ms
mit >36 V DC versorgt.

Das Mess-System ist unverzuglich au-
3er Betrieb zu nehmen und muss im
Werk tberprift werden. Bei Ubersen-
dung des Mess-Systems sind die
Griinde bzw. Umsténde der zustande
gekommenen Uberspannung mit an-
zugeben.

Das intern errechnete PROFIsafe-Telegramm
ist fehlerhatft.

Versorgungsspannung AUS/EIN.
Wenn der Fehler nach dieser Mal3-
nahme weiterhin bestehen bleibt,
muss das Mess-System ausgetauscht
werden.

10.1.2 Bus Status
LED Ursache Abhilfe
aus Kein Fehler -
e Uber die Hardware-Schalter einge-
stellte PROFIsafe-Zieladresse
e F-Parametrierung fehlerhaft, z.B. falsch ;?eelg%rrfse:ér?lilt'_ggngOFlsafe'
rot blinken | eingestellte PROFIsafe-Zieladresse ) o ’
ey F Dest Add siehe Kapitel 5.4.1.6.
e Fehlerhaft projektierter ¥ iPar CRC-Wert e Die furden festgelegtgn |Param_e-
= = tersatz berechnete Priifsumme ist
falsch, bzw. wurde nicht in die Pro-
jektierung einbezogen, Kapitel 6
rot Keine Verbindung zum Geratenamen, IP-Adresse und Sub-

|O-Controller

netzmaske uberprufen
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10.1.3 PORT1; PORT2

LED Ursache Abhilfe
Spannungsversorgung fehlt oder wurde un- [ Spannungsversorgung, Verdrahtung
terschritten prufen

aus Keine Ethernet-Verbindung Kabel Uberprifen

Hardwarefehler,

Mess-System defekt Mess-System tauschen

Mess-System betriebsbereit, Ethernet-Ver-

grun bindung hergestellt

10.2 PROFINET IO Diagnose

PROFINET IO unterstiitzt ein durchgéngiges Diagnosekonzept, welches eine effiziente Fehler-
lokalisierung und Behebung ermdglicht. Bei Auftreten eines Fehlers generiert das fehlerhafte
I0-Device einen Diagnose-Alarm an den |O-Controller. Dieser Alarm ruft im Controller-Pro-
gramm eine entsprechende Programmroutine auf, um auf den Fehler reagieren zu kénnen.

Alternativ kdnnen die Diagnoseinformationen auch direkt vom IO-Device tber Record-Daten
ausgelesen und auf einem 10 Supervisor angezeigt werden.

10.2.1 Diagnose-Alarm
Alarme gehoren zu den azyklischen Frames, die Uber den zyklischen RT-Kanal Gibertragen wer-
den. Sie sind ebenfalls durch den Ethertype 0x8892 gekennzeichnet.
Das Mess-System unterstitzt nur Hersteller-spezifische Diagnose-Alarme, welche Uber den
UserStructureIdentifier 0x5555 identifiziert werden kdnnen. Nach dieser Kennung folgt
ein 4-Byte-Fehlercode (UserData). Hierbei wird der zuerst aufgetretene Fehler gemeldet, ge-

speichert und tber die LED ,Device Status, LED1 Bicolor zur Anzeige gebracht. Das IOPS-Bit
wird dabei auf BAD gesetzt.

Da das Mess-System mehrere hundert Fehlercodes generieren kann, werden diese hier nicht
angegeben. Die Fehlerbeseitigung ist wie im Kapitel ,Optische Anzeigen® beschrieben, vorzu-
nehmen. Kann der Fehler nicht behoben werden, kann der Fehlercode mit Angabe der Bestell-
Nr. zur Auswertung an die Firma Johannes Hubner Giel3en Ubermittelt werden.

10.2.2 Diagnose Uber Record-Daten
Diagnose-Daten kénnen auch mit einem azyklischen Leseauftrag RecordDataRead (Diag-
nosisData) angefragt werden, wenn sie im I0-Device gespeichert wurden. Dazu muss vom

IO-Controller ein Leseauftrag mit dem entsprechenden Record Index fiir die anzufragenden Di-
agnosedaten gesendet werden.

Die Diagnoseinformationen werden auf unterschiedlichen Adressierungsebenen ausgewertet:
e AR (Application Relation)

e API (Application Process Identifier)

o Slot (Steckplatz)

e Subslot (Substeckplatz)

Fir jede Adressebene steht eine Gruppe von Diagnosedatensatzen zur Verfiigung.




JOHANNES

HUBNER

GIESSEN

UO-SPN-1
Betriebs- und Konfigurationsanleitung

Der genaue Aufbau und der jeweilige Umfang ist in der PROFINET-Spezifikation Application
Layer protocol for decentralized periphery and distributed automation, Bestell-Nr.: 2.722, ange-
geben.

Synonym zum Hersteller-spezifischen Diagnose-Alarm, kénnen die Diagnose-Daten z.B. auch
manuell tiber den Record Index 0XEOOC ausgelesen werden. Ahnlich wie beim Diagnose-
Alarm, wird ein gespeicherter Fehler mit dem UserStructureIdentifier 0x5555 gekenn-
zeichnet. Danach folgt, wie oben unter dem Diagnose-Alarm angegeben, der Fehlercode.

10.3 Daten-Status

Die Uibertragenen Daten werden bei zyklischer Real-Time Kommunikation generell mit einem
Status versehen. Jeder Subslot hat eine eigene Statusinformation: T0PS/ I0CS.

Diese Statusinformation zeigt an, ob die Daten gultig = Goobp (1) oder ungultig = BAD (0) sind.

Wahrend der Parametrierung, bei Ausfuhrung der Preset-Funktion, sowie im Hochlauf knnen
die Ausgangsdaten kurzzeitig auf BAD wechseln. Bei einem Wechsel zurlick auf den Status
Goop wird ein ,Return-Of-Submodule-Alarm® Ubertragen.

Im Falle eines Diagnose-Alarms wird der Status ebenfalls auf BAD gesetzt, kann aber nur durch
einen Neustart zurtickgesetzt werden.

Beispiel: Eingangsdaten |O-Device - 10-Controller

Data | Transfer
VLAN| Ethertype | Frame-ID | Data [IOPS|... | IOPS Cycle Status | Status CRC
4 0x8892 2 1. 1 1 2 1 1 4
Beispiel: Ausgangsdaten |O-Controller - 10-Device
Data... Data | Transfer
VLAN| Ethertype | Frame-ID [IOCS|IOCS|...| Data |IOPS ... IOPS Cycle Status | Status CRC
4 0x8892 2 1. 1 1... 1.. 2 1 1 4

10.4 Return of Submodul Alarm

Vom Mess-System wird ein so genannter ,Return-of-Submodule-Alarm® gemeldet, wenn

e das Mess-System fir ein bestimmtes Input-Element wieder gliltige Daten liefern kann, ohne
dass eine Neu-Parametrierung vorgenommen werden muss, oder

¢ ein Output-Element die erhaltenen Daten wieder verarbeiten kann.

Der Status fiir das Mess-Sytem (Submodul) IOPS/IOCS wechselt in diesem Fall vom Zustand
,BAD* auf ,GOOD*.

UO-SPN1_Manual-de_R6
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10.5 Information & Wartung

10.5.1 1&MO, OXAFFO

Das Mess-System unterstitzt die 1&M-Funktion ,1&M0 RECORD* (60 Byte), ahnlich PROFIBUS
,Profile Guidelines Part 1.

I&M-Funktionen spezifizieren die Art und Weise, wie im 10-Device die geratespezifischen Da-
ten, entsprechend einem Typenschild, einheitlich abgelegt werden mussen.

Der 1&M Record kann Uber einen azyklischen Leseauftrag ausgelesen werden.
Der Record Index ist OXAFFO, der Leseauftrag wird an Modul 1 / Submodul 1 gesendet.
Die empfangenen 60 Bytes setzen sich wie folgt zusammen:

Inhalt Anzahl Bytes
Hersteller-spezifisch (Block-Header Type 0x20) 6
Hersteller_ID 2
Bestell_ID 20
Serien-Nr. (intern) 16
Hardware-Revision 2
Software-Revision 4
Revisions-Stand 2
Profil-1D 2
Profil-spezifischer Typ 2
I&M Version 2
&M Support 2
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11 Funktionale Sicherheit

11.1 Sicherheitskennwerte
Ermittelte Kennwerte gemaf3 DIN EN I1SO 13849-1.:

Architektur = Kategorie PL MTTFp[a] Gebrauchsdauer
loo2
(2-kanalig) 3 d 288,9 20 Jahre

Die Sicherheitskennwerte des Gesamtsystems sind in der Konfigurationsanleitung aufgefuhrt.

11.2 Zuverlassigkeitskennzahlen des SPN1
Ermittelte Kennwerte gemafi IEC 61508 und DIN EN 62061

PFDav  PFH [FIT] DCavq[%] SIL

2
5,27E-05 0,6 96,1 (high
demand)

Die Berechnung der Sicherheitskennwerte des Gesamtsystems ist in der Konfigurationsanlei-
tung aufgefihrt.

11.3 Hinweise zur Funktionalen Sicherheit

11.3.1 Prinzip der Sicherheitsfunktion
Systemsicherheit wird hergestellt, indem:

e das USL intern die von den beiden Kanélen erfassten Positionen zweikanalig vergleicht,
ebenfalls zweikanalig die Geschwindigkeit ermittelt und die sicheren Daten im PROFIsafe-
Protokoll an den PROFINET IO ubergibt.

e das USL im Fall eines fehlgeschlagenen Kanalvergleiches oder anderen durch interne Di-
agnosemechanismen erkannten Fehlern, den PROFIsafe-Kanal in den Fehlerzustand
schaltet.

o die USL-Konfigurierung und die Ausfiihrung der Preset-Funktion entsprechend abgesichert
sind.

e die Steuerung zusatzlich tUberprift, ob die erhaltenen Positionsdaten im von der Steuerung
erwarteten Positionsfenster liegen. Unerwartete Positionsdaten sind z.B. Positionsspriinge,
Schleppfehlerabweichungen und falsche Fahrtrichtung.

o die Steuerung bei erkannten Fehlern entsprechende, vom Anlagen-Hersteller zu definie-
rende, Sicherheitsmalinahmen einleitet.

e der Anlagen-Hersteller durch ordnungsgemafen Anbau des USL sicherstellt, dass das
Mess-System immer von der zu messenden Achse angetrieben wird und nicht tberlastet
wird.

e der Anlagen-Hersteller bei der Inbetriebnahme und bei jeder Anderung eines
Parameters, einen abgesicherten Test durchfihrt.
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11.3.2 Sicherer Zustand

Kann aufgrund eines vom Mess-System erkannten Fehlers keine sichere Position ausgegeben
werden, wird der PROFIsafe Datenkanal automatisch in den fehlersicheren Zustand uberfiihrt.
In diesem Zustand werden Uber

PROFIsafe so genannte ,passivierte Daten* ausgegeben. Siehe auch Kapitel 8.1.
Passivierte Daten sind:

¢ PROFIsafe Datenkanal: Alle Ausgange werden auf O gesetzt.

e PROFIsafe-Status: Fehlerbit 2! Device_Fault wird gesetzt.

¢ PROFIsafe-CRC: gultig

Beim Empfang passivierter Daten muss der F-Host die Anlage in einen sicheren Zustand
Uberfihren. Dieser Fehlerzustand kann nur durch Beseitigung des Fehlers und anschlie-
Rendem Aus- und Einschalten der Versorgungsspannung verlassen werden!

Der Uber PROFINET IO ansprechbare Prozessdatenkanal ist davon nicht unbedingt betroffen.
Erkennt die interne Diagnose im Masterkanal keinen Fehler, so werden die Prozessdaten wei-
terhin ausgegeben. Diese Daten sind jedoch nicht sicher im Sinne einer Sicherheitsnorm.

11.3.3 Zwingende Sicherheitstuberprifungen / MaRnahmen

MaRnahmen bei der Inbetriebnahme, Anderungen Fehlerreaktion

F-Host
Applikationsabhéangige Parametrierung, bzw. Festlegung der notwendigen
iParameter, Siehe Kapitel 5.4.2. -
Bei Parameteranderungen Uberprifen, ob die Mallnahme wie gewlinscht STOPP

ausgefuhrt wird.

Uberpriifung durch F-Host Fehlerreaktion

F-Host
Zyklische Konsistenziiberpriifung der aktuellen sicherheitsgerichteten
Daten aus dem AMPN (H) 41 E/A safety-Modul zu den vorherigen STOPP
Daten.
Fahrkurvenberechnung und Uberwachung mittels der zyklischen Daten STOPP
aus dem AMPN (H) 41 E/A safety-Modul.
Uberwachung der zyklischen Daten aus dem Empfang von
AMPN (H) 41 E/A safety-Modul, bzw. der Prozessdaten aus dem passivierten
AMPN (H) 41 E/A safety-Modul. Daten > STOPP
Timeout: Uberwachung der Mess-System-Antwortzeit. Zur Uberprifung STOPP

von z.B. Kabelbruch, Spannungsausfall usw.
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12 Prifungen
12.1 Wartungsinformationen

Das SPN ist wartungsfrei.

13 Transport, Verpackung und Lagerung

13.1 Sicherheitshinweise fur den Transport

VORSICHT!
Sachschaden durch unsachgemaéaflen Transport!

Diese Symbole und Hinweise auf der Verpackung sind zu beachten:
Nicht werfen, Bruchgefahr, vor Nasse schitzen

13.2 Wareneingangskontrolle

Die Lieferung ist bei Erhalt unverziglich auf Vollstandigkeit und eventuelle Transportschaden zu
Uberprufen.

Sollten Transportschaden vorhanden sein, ist der Transporteur direkt bei der Anlieferung zu in-
formieren (Fotos zum Beweis erstellen).

13.3 Verpackung (Entsorgung)

Die Verpackung wird nicht zurickgenommen und ist nach den jeweils giltigen gesetzlichen
Bestimmungen sowie Ortlichen Vorschriften zu entsorgen.

13.4 Lagerung der Packstlicke (Gerate)

L ‘ |Vor Nasse schitzen!
Packstlicke vor Nasse schiitzen, trocken und staubfrei lagern.

Bei langerer Lagerzeit (> 6 Monate) empfehlen wir, die Gerate in Schutzverpackung (mit Tro-
ckenmittel) einzupacken.

13.5 Riuckgabe von Geraten (Reparatur/Kulanz/Garantie)

Serviceanfragen (Reparatur/Kulanz/Garantie) kénnen direkt Gber folgendes Online-Formular
ausgeldst werden:

https://www.huebner-giessen.com/service-support/after-sales-service/

Dort finden Sie auch Kontaktdaten zu unserem Service, sowie Fragen und Antworten zur Ab-
wicklung.

Gerate, die mit radioaktiver Strahlung oder radioaktiven Stoffen in Berihrung gekommen sind,
werden nicht zuriickgenommen.

Gerate, die mit moglicherweise gesundheitsschadlichen chemischen oder biologischen Sub-
stanzen in Berihrung gekommen sind, missen vor der Ricksendung dekontaminiert werden.
Eine Unbedenklichkeitsbescheinigung ist beizuflgen.

13.6 Entsorgung

Der Hersteller ist nicht zur Riicknahme verpflichtet.
Das Modul ist als Elektronik-Sonderabfall zu behandeln und entsprechend der landerspezifi-
schen Gesetze zu entsorgen.
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Die drtlichen Kommunalbehdrden oder spezielle Entsorgungs-Fachbetriebe geben Auskunft zur
umweltgerechten Entsorgung.
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14 Dokumente
14.1 Mal3zeichnung

126
116
110
Tragschienenmontage passend fiir Hutschiene
EN 50022 mit 35 mm Héhe
Rail mounting suitable for top hat rail
f’ \ EN 50022 with 35 mm height
o
=]
60
Status-LED
Einbaubuchse M12x1, 4pol. D-codiert HUBNER 1: Stotus

panel jack M12x1 4pin. D-codea\ % E E::%‘:‘
5: Device Status
Bus Status-LED\ \@
Status-LED PORT 2—_|

Drehcodierschalter zur Busadressieru ng%
Rotary coding switch for bus addressing

Status-LED PORT 1~ | / ®/
uo

-SPN-1

Verschlusskappe
sealing cap

113
*

7

=

9 -

e

%
x
=

%

Device Status-LED

Einbaubuchse M12x1, 4pol. D-codiert
panel jack M12x1 4pin. D-coded
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14.2 Anschlussplan

Kabelspezifikation / Cable specification

Datenleitung / Data cable

Kabelspezifikation: min. 0,25mm2, paarig verseilt und geschirmt

Steckerzuordnung
connector assignment

@)
ONO)

oNe
Cable specification: min. O.25mm2, stranded in pairs and shielded
M12-Stecker Anschlussplan PN165-413
M12 plugs Connection diagram PN165-413
PROFINET / PROFINET
PORT 2
Sendedaten +
1 TxD+ L
Transmission Data +
Empfangsdaten +
3 2 RxD+ ]
Buchse, M12x1, 4 polig 5 Receive Data +
N
P2 Socket, M12x1, 4 pole 2 60 4 Sendedaten -
o 3 | TxD- o
D-coded Transmission Data -
1
Empfangsdaten -
4 RxD- P . 9
Receive Data -
Gewinde Schirmung
Thread Shielding
PORT 1
Sendedaten +
1 TxD+ o
Transmission Data +
3 o ReD+ Empf?ngsdaten +
Buchse, M12x1, 4 polig - Receive Data +
N\
P1 Socket, M12x1, 4 pole 2 Q 4 Sendedaten -
P Lo 3 | TxD- o
D-coded Transmission Data -
1
Empf daten -
4 RyD- p f.:mgs aten
Receive Data -
Gewinde Schirmung
Thread Shielding
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